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Uber diese Dokumentation

Uber diese Dokumentation

Inhalt

Das Geratehandbuch enthalt die vollstandige Information zur bestimmungsgemafien

Verwendung der Antriebsregler der Reihe 8400 in der Ausfiihrung StateLine C, HighLine C
und ToplLine C.

Informationen zur Gultigkeit

Typ Typenbezeichnung ab Hardwarestand ab Softwarestand
8400 StatelLine C E84AVSCxxXXX VA 01.00
8400 HighLine C E84AVHCxxxxx VA 01.00
8400 Topline C E84AVTCxxxxX VA 01.00
Zielgruppe

Dieses Geratehandbuch wendet sich an alle Personen, die Antriebsregler der Produktreihe
Inverter Drives 8400 auslegen, installieren, in Betrieb nehmen und einstellen.

@ Tipp!

Informationen und Hilfsmittel rund um die Lenze-Produkte finden Sie im
Download-Bereich unter

www.lenze.com

Lenze EDSB4ASCSS2 DE 11.1
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Dokumenthistorie

Beschreibung
RCD
Fehlerkorrekturen

Anderung: Ausgangsfrequenz an die Dual-Use-Ver-
ordnung angepasst, 1000 Hz -> 599 Hz
Erganzung: Verbundbetrieb

erganzt: Konformitat EAC
korrigiert: Fehler, Angaben gemaR UL

Info zur Sicherheitstechnik: HW-Revision 2A
Fehlerkorrekturen

MaRblatter gedandert
Fehlerkorrekturen

Fehlerkorrekturen

erganzt:

e Gerate in GerategroRRe 7 (30 ... 45 kW)
e Gerdte in der Ausfiihrung TopLine
Fehlerkorrekturen

erganzt durch Gerate in GerategroRe 6
(18.5 ... 22 kW)
Fehlerkorrekturen

erganzt durch DurchstoRR- und Cold-Plate-Technik fiir
Gerdte in Gerategrofle 5

erganzt durch Gerdte in GerategroBe 5 (7 ... 15 kW)
erganzt durch Gerédte in der Ausfiihrung HighLine
Ergdnzungen zum Kap. "Elektrische Installation”
Komplette Uberarbeitung

Erstausgabe
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Uber diese Dokumentation
Verwendete Konventionen

Verwendete Konventionen

Diese Dokumentation verwendet folgende Konventionen zur Unterscheidung verschiede-

ner Arten von Information:

Zahlenschreibweise
Dezimaltrennzeichen

Warnhinweise
UL-Warnhinweise

UR-Warnhinweise

Textauszeichnung

Programmname

Symbole
Seitenverweis

Dokumentationsverweis

Lenze

Punkt

» «

Es wird generell der Dezimalpunkt verwen-
det.

Zum Beispiel: 1234.56

Werden in englischer und franzdsischer
Sprache verwendet.

PC-Software
Zum Beispiel: »Engineer«, »Global Drive
Control« (GDC)

Verweis auf eine andere Seite mit zusatzli-
chen Informationen
Zum Beispiel: (1116 = siehe Seite 16

Verweis auf eine andere Dokumentation
mit zusatzlichen Informationen

Zum Beispiel: @ EDKxxx = siehe Dokumen-
tation EDKxxx

EDS84ASC552 DE 11.1



Uber diese Dokumentation
Verwendete Begriffe und Abkulrzungen

1.3 Verwendete Begriffe und Abklrzungen

Begriff Bedeutung

GerategrofRe Wird verwendet als Sammelbegriff fiir eine Gruppe von Geraten, die gleiche Ab-
messungen (Tiefe, Hohe und Breite) aber unterschiedliche Leistungen haben.

Grundgerat Wird verwendet als Sammelbegriff, wenn Tatigkeiten und Eigenschaften be-
schrieben werden, die liber die verschiedene Ausfiihrungen oder GerategréfRen
sehr dhnlich oder gleich sind, z.B.
® mechanische Installation oder
® Leistungsanschliisse

Abkiirzung Bedeutung

Kat. Kategorie nach der EN 1SO 13849-1

0ssD Output Signal Switching Device, getesteter Signalausgang

PWM Pulsweitenmodulation

SIL Safety Integrity Level nach der IEC 61508

SsuU Safety Unit

AUS-Zustand Signalzustand der Sicherheitssensorik, wenn sie auslost oder anspricht

EIN-Zustand Signalzustand der Sicherheitssensorik im Normalbetrieb

STO Sicher abgeschaltetes Moment (Safe torque off)

EDS84ASC552 DE 11.1

alte Bezeichnung: Sicherer Halt (Safe Standstill)

Lenze
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1 Uber diese Dokumentation
Verwendete Hinweise

14 Verwendete Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in dieser Dokumenta-
tion folgende Piktogramme und Signalworter verwendet:

Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Gefahr!

(kennzeichnet die Art und die Schwere der Gefahr)
Hinweistext
(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm und Signalwort Bedeutung

Gefahr von Personenschaden durch gefahrliche elektrische

Spannung

A Gefahr! Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die
entsprechenden MaRnahmen getroffen werden.

Gefahr von Personenschaden durch eine allgemeine Gefahren-

quelle

A Gefahr! Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die
entsprechenden MaRBnahmen getroffen werden.

Gefahr von Sachschaden

Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschdden zur Folge
@ StOp! haben kann, wenn nicht die entsprechenden MaRnahmen ge-

troffen werden.

Anwendungshinweise

Piktogramm und Signalwort Bedeutung
i Hinweis! Wichtiger Hinweis fiir die stérungsfreie Funktion
_‘@'- Tipp! Niitzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung

@ Verweis auf andere Dokumentation

Spezielle Sicherheitshinweise und Anwendungshinweise

Piktogramm und Signalwort Bedeutung
Warni ngs! Sicherheitshinweis oder Anwendungshinweis fir den Betrieb

nach UL- oder CSA-Anforderungen.
Die MalRnahmen sind erforderlich, um die Anforderungen nach

RN Warnings! UL oder CSA zu erfilllen.

12 Lenze EDS84ASC552 DE 11.1



Sicherheitshinweise 2

Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fiir Lenze-Antriebsregler

2 Sicherheitshinweise

2.1 Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fir Lenze-Antriebsregler

(gemaR Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU)

Zu lhrer personlichen Sicherheit

Wenn Sie die folgenden grundlegenden SicherheitsmalRnahmen missachten, kann dies zu
schweren Personenschaden und Sachschaden fuhren:

|

vV v.v. v .Yy

EDS84ASC552 DE 11.1

Das Produkt ausschlieBlich bestimmungsgemaR verwenden.

Das Produkt niemals trotz erkennbarer Schaden in Betrieb nehmen.
Das Produkt niemals unvollstandig montiert in Betrieb nehmen.
Keine technischen Anderungen am Produkt vornehmen.

Nur das fur das Produkt zugelassene Zubehor verwenden.

Nur Original-Ersatzteile des Herstellers verwenden.

Alle am Einsatzort geltenden Unfallverhltungsvorschriften, Richtlinien und Gesetze
beachten.

Nur qualifiziertes Fachpersonal die Arbeiten zum Transport, zur Installation, zur
Inbetriebnahme und zur Instandhaltung ausfiihren lassen.

—IEC 364 bzw. CENELEC HD 384 oder DIN VDE 0100 und IEC-Report 664 oder
DIN VDE 0110 und nationale Unfallverhiitungsvorschriften beachten.

— Qualifiziertes Fachpersonal im Sinne dieser grundsatzlichen Sicherheitshinweise
sind Personen, die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des
Produkts vertraut sind und die uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden
Qualifikationen verfligen.

Alle Vorgaben dieser Dokumentation beachten.

— Dies ist Voraussetzung fiir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb sowie fiir das
Erreichen der angegebenen Produkteigenschaften.

—Die in dieser Dokumentation dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und
Schaltungsausschnitte sind Vorschldge, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige
Anwendung tiberprift werden muss. Fiir die Eignung der angegebenen Verfahren
und Schaltungsvorschlage libernimmt Lenze Drives GmbH keine Gewabhr.

Lenze-Antriebsregler (Frequenzumrichter, Servo-Umrichter, Stromrichter) und
zugehorige Komponenten konnen wahrend des Betriebs - ihrer Schutzart
entsprechend - spannungsfiihrende, auch bewegliche oder rotierende Teile haben.
Oberflachen kénnen heil’ sein.

— Bei unzuldssigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung, bei unsachgemaRem
Einsatz, bei falscher Installation oder Bedienung besteht die Gefahr von schweren
Personen- oder Sachschaden.

— Weitere Informationen entnehmen Sie der Dokumentation.

Im Antriebsregler treten hohe Energien auf. Deshalb bei Arbeiten am Antriebsregler
unter Spannung immer eine personliche Schutzausriistung tragen (Kérperschutz,
Kopfschutz, Augenschutz, Gehorschutz, Handschutz).

Lenze 13
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Sicherheitshinweise
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fuir Lenze-Antriebsregler

Bestimmungsgemale Verwendung

Antriebsregler sind Komponenten, die zum Einbau in elektrische Anlagen oder Maschinen
bestimmt sind. Sie sind keine Haushaltsgerate, sondern als Komponenten ausschlie8lich
fir die Verwendung zur gewerblichen Nutzung bzw. professionellen Nutzung im Sinne der
EN 61000-3-2 bestimmt.

Bei Einbau der Antriebsregler in Maschinen ist die Inbetriebnahme (d. h. die Aufnahme des
bestimmungsgemalen Betriebs) solange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die Ma-
schine den Bestimmungen der EG-Richtlinie 2006/42/EG (Maschinenrichtlinie) ent-
spricht; EN 60204 beachten.

Die Inbetriebnahme (d. h. die Aufnahme des bestimmungsgemaRen Betriebs) ist nur bei
Einhaltung der EMV-Richtlinie (2014/30/EU) erlaubt.

Die Antriebsregler erfullen die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie
2014/35/EU. Die harmonisierte Norm EN 61800-5-1 wird fiir die Antriebsregler angewen-
det.

Die technischen Daten und die Angaben zu Anschlussbedingungen entnehmen Sie dem
Leistungsschild und der Dokumentation. Halten Sie diese unbedingt ein.

Fiir den Betrieb der Antriebsregler in bestimmten Bereichen nach EN61800-3 (EMV-Kate-
gorien) mussen ggf. Filter eingesetzt werden.

Warnung: In einer Wohnumgebung kann dieses Produkt hochfrequente Stérungen verur-
sachen, die EntstormaBnahmen erforderlich machen konnen.

Transport, Einlagerung

Beachten Sie die Hinweise fiir Transport, Lagerung und sachgemaRe Hand habung.

Halten Sie die klimatischen Bedingungen gemal3 den technischen Daten ein.

Aufstellung

Sie mussen die Antriebsregler nach den Vorschriften der zugehorigen Dokumentation auf-
stellen und kiihlen.

Die Umgebungsluft darf den Verschmutzungsgrad 2 nach EN 61800-5-1 nicht liberschrei-
ten.

Sorgen Sie fiir sorgfaltige Handhabung und vermeiden Sie mechanische Uberlastung. Ver-
biegen Sie bei Transport und Handhabung weder Bauelemente noch dandern Sie Isolations-
abstande. Beriihren Sie keine elektronischen Bauelemente und Kontakte.

Antriebsregler enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die Sie durch unsachge-
male Handhabung leicht beschadigen konnen. Beschadigen oder zerstoren Sie keine elek-
trischen Komponenten, da Sie dadurch lhre Gesund heit gefahrden kénnen!

Lenze EDSB4ASCSS2 DE 111



Sicherheitshinweise 2
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fuir Lenze-Antriebsregler

Elektrischer Anschluss

Beachten Sie bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Antriebsreglern die geltenden na-
tionalen Unfallverhutungsvorschriften.

Fiihren Sie die elektrische Installation nach den einschlagigen Vorschriften durch (z. B. Lei-
tungsquerschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung). Zusatzliche Hinweise enthalt
die Dokumentation.

Die Dokumentation enthalt Hinweise fiir die EMV-gerechte Installation (Schirmung, Er-
dung, Anordnung von Filtern und Verlegung der Leitungen). Beachten Sie diese Hinweise
ebenso bei CE-gekennzeichneten Antriebsreglern. Der Hersteller der Anlage oder Ma-
schine ist verantwortlich fiir die Einhaltung der im Zusammenhang mit der EMV-Gesetzge-
bung geforderten Grenzwerte. Um die am Einbauort geltenden Grenzwerte fir Funksto-
raussendungen einzuhalten, missen Sie die Antriebsregler in Gehaduse
(z. B. Schaltschrénke) einbauen. Die Gehduse miissen einen EMV-gerechten Aufbau er-
moglichen. Achten Sie besonders darauf, dass z. B. Schaltschranktiiren moglichst umlau-
fend metallisch mit dem Gehause verbunden sind. Offnungen oder Durchbriiche durch das
Gehause auf ein Minimum reduzieren.

Schutz bei Kurzschluss oder Erdschluss

Um den Schutz gemaR IEC 61800-5-1 bei elektrischem Kurzschluss oder Erdschluss sicher-
zustellen (Schutz gegen elektrischen Schlag, thermische Gefahren und Feuer), muss in der
Installation folgendes berticksichtigt werden:

» Sicherungen gemaR den technischen Daten verwenden.
» DieInstallation muss die Anforderungen der IEC 60364 erfiillen.

» Die Durchgangigkeit aller zugehorigen Schutzleiter und Potentialausgleichsleiter
einschlieBlich aller Verbindungsstellen muss sichergestellt werden.

» Wird bei einer hohen Netzimpedanz (insbesondere bei TT-Netz) oder einer hohen
Schleifenimpedanz mit den vorgeschriebenen Sicherungen die nach IEC 60364-4-41
max. zulassige Abschaltzeit Uberschritten, kann ein Fehlerstrom-Schutzschalter
(RCD) eingesetzt werden. Alternativ dazu kénnen auch andere SchutzmaRnahmen
angewendet werden, z. B. Trennung von der Umgebung durch doppelte oder
verstarkte Isolierung oder Trennung vom Versorgungsnetz durch einen
Transformator.

» Wenn dem Frequenzumrichter ein Fehlerstrom-Schutzschalter (RCD) zum Schutz bei
Erdschluss vorgeschaltet wird, ist nur der Typ B/B+ zulassig.

Betrieb

Sie mussen Anlagen mit eingebauten Antriebsreglern ggf. mit zusatzlichen Uberwa-
chungs- und Schutzeinrichtungen gemaR den jeweils giiltigen Sicherheitsbestimmungen
ausriisten (z. B. Gesetz liber technische Arbeitsmittel, Unfallverhiitungsvorschriften). Sie
durfen die Antriebsregler an lhre Anwendung anpassen. Beachten Sie dazu die Hinweise in
der Dokumentation.

Nachdem der Antriebsregler von der Versorgungsspannung getrennt ist, duirfen Sie span-
nungsfiihrende Gerateteile und Leistungsanschlisse nicht sofort beriihren, weil Konden-
satoren aufgeladen sein kdnnen. Beachten Sie dazu die entsprechenden Hinweisschilder
auf dem Antriebsregler.

Halten Sie wahrend des Betriebs alle Schutzabdeckungen und Tiiren geschlossen.

EDS84ASC552 DE 11.1 l-enze 15
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Sicherheitshinweise
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fuir Lenze-Antriebsregler

Sicherheitsfunktionen

Bestimmte Varianten der Antriebsregler unterstiitzen Sicherheitsfunktionen (z. B. ”Sicher
abgeschaltetes Moment”, ehem. "Sicherer Halt”) nach den Anforderungen der EG-Richtli-
nie 2006/42/EG (Maschinenrichtlinie). Beachten Sie unbedingt die Hinweise in der Doku-
mentation zur integrierten Sicherheitstechnik.

Wartung und Instandhaltung
Die Antriebsregler sind wartungsfrei, wenn die vorgeschriebenen Einsatzbedingungen ein-
gehalten werden.

Entsorgung

Metalle und Kunststoffe zur Wiederverwertung geben. Bestlickte Leiterplatten fachge-
recht entsorgen.

Beachten Sie unbedingt die produktspezifischen Sicherheits- und Anwendungshinweise
in dieser Anleitung!

Lenze EDSB4ASCSS2 DE 111
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Sicherheitshinweise 2
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fiir Lenze-Motoren

Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fiir Lenze-Motoren

(gemalR Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG)

Allgemein

Niederspannungsmaschinen haben gefahrliche, spannungsfiihrende und rotierende Teile
sowie moglicherweise heilRe Oberflachen.

Bei Synchronmaschinen werden bei drehender Maschine auch an den offenen Klemmen
Spannungen induziert.

Alle Arbeiten zu Transport, Anschluss, Inbetriebnahme und Instand haltung darf nur quali-
fiziertes, verantwortliches Fachpersonal ausfiihren (EN 50110-1 (VDE 0105-1) und
IEC 60364 beachten). Unsachgemafes Verhalten kann schwere Personen- und Sachscha-
den verursachen.

Niederspannungsmaschinen nur unter den Einsatzzwecken betreiben, die im Abschnitt
"BestimmungsgemaRe Verwendung” angegeben sind.

Die Bedingungen am Einsatzort miissen allen Angaben entsprechen, die auf dem Lei-
stungsschild und in der Dokumentation genannt sind.

Bestimmungsgemale Verwendung

Niederspannungsmaschinen sind flir gewerbliche Anlagen bestimmt. Sie entsprechen
den harmonisierten Normen der Reihe IEC/EN 60034 (VDE 0530). Der Einsatz im Ex-Be-
reich ist verboten, sofern nicht ausdriicklich hierfiir vorgesehen (Zusatzhinweise beach-
ten).

Niederspannungsmaschinen sind Komponenten zum Einbau in Maschinen im Sinne der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG. Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die Kon-
formitat des Endprodukts mit dieser Richtlinie festgestellt ist (u. a. EN 60204-1 beachten).

Niederspannungsmaschinen in Schutzart IP23 oder geringer nicht ohne besondere
SchutzmalRnahmen im Freien verwenden.

Die eingebauten Bremsen nicht als Sicherheitsbremsen verwenden. Es ist nicht auszu-
schlieRen, dass durch nicht zu beeinflussende Storfaktoren, z. B. Oleintritt durch Versagen
des A-seitigen Wellendichtrings, das Brems-Drehmoment reduziert sein kann.

Transport, Einlagerung

Nach der Auslieferung festgestellte Beschadigungen dem Transportunternehmen sofort
mitteilen; die Inbetriebnahme ist ggf. auszuschlieBen. Eingeschraubte Transportosen fest
anziehen. Sie sind fur das Gewicht der Niederspannungsmaschine ausgelegt, keine zu-
satzlichen Lasten anbringen. Wenn notwendig, ausreichend bemessene Transportmittel
(z. B. Seilfihrungen) verwenden.

Vorhandene Transportsicherungen vor Inbetriebnahme entfernen. Fiir weitere Transporte
erneut verwenden. Werden Niederspannungsmaschinen eingelagert, auf eine trockene,
staubfreie und schwingungsarme (vefr < 0.2 mm/s) Umgebung achten (Lagerstillstands-
schaden).

EDS84ASC552 DE 11.1 Lenze 17
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Sicherheitshinweise
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fiir Lenze-Motoren

Aufstellung

Auf plane Auflage, gute Ful3- bzw. Flanschbefestigung und genaue Ausrichtung bei direk-
ter Kupplung achten. Aufbaubedingte Resonanzen mit der Drehfrequenz und der doppel-
ten Speisefrequenz vermeiden. Laufer von Hand drehen, auf ungewdhnliche Schleif-
gerausche achten. Drehrichtung im ungekuppelten Zustand kontrollieren (Abschnitt
"Elektrischer Anschluss” beachten).

Riemenscheiben und Kupplungen nur mit geeigneten Vorrichtungen aufziehen oder ab-
ziehen. Zur leichteren Handhabung vorher erwarmen. Riemenscheiben und Kupplungen
mit einem Berlhrschutz abdecken. Unzuldssige Riemenspannungen vermeiden.

Die Maschinen sind mit halber Passfeder gewuchtet. Die Kupplung muss ebenfalls mit hal-
ber Passfeder gewuchtet sein. Uberstehenden, sichtbaren Passfederanteil abarbeiten.

Eventuell erforderliche Rohranschliisse herstellen. Bauformen mit Wellenende nach un-
ten bauseits mit einer Abdeckung ausriisten, die verhindert, dass Fremdkorper in den Liif-
ter hineinfallen. Die Beliiftung darf nicht behindert werden und die Abluft - auch benach-
barter Aggregate - nicht unmittelbar wieder angesaugt werden.

Elektrischer Anschluss

Alle Arbeiten dirfen nur von qualifiziertem Fachpersonal an der stillstehenden Nieder-
spannungsmaschine im freigeschalteten und gegen Wiedereinschalten gesicherten Zu-
stand vorgenommen werden. Das gilt auch fiir Hilfsstromkreise (z. B. Bremse, Geber,
Fremdllfter).

Spannungsfreiheit prifen!

Uberschreiten der Toleranzen in IEC/EN 60034-1 (VDE 0530-1) - Spannung +5 %, Frequenz
+2 %, Kurvenform, Symmetrie - erh6ht die Erwarmung und beeinflusst die elektromagne-
tische Vertraglichkeit.

Schaltungshinweise, Angaben auf dem Leistungsschild und Anschlussschema im Klem-
menkasten beachten.

Der Anschluss muss so erfolgen, dass eine dauerhaft sichere, elektrische Verbindung auf-
recht erhalten wird (keine abstehenden Drahtenden); zugeordnete Kabelendbestiickung
verwenden. Sichere Schutzleiterverbindung herstellen. Steckverbinder bis zum Anschlag
festschrauben.

Die kleinsten Luftabstande zwischen blanken, spannungsfiihrenden Teilen und gegen
Erde diirfen folgende Werte nicht unterschreiten: 8 mm bei Uy <550V, 10 mm bei
Un <725V, 14 mm bei Uy <1000 V.

Der Klemmenkasten muss frei sein von Fremdkorpern, Schmutz und Feuchtigkeit. Nicht
benotigte Kabeleinflihrungsoffnungen und den Klemmenkasten staubdicht und wasser-
dicht verschlieRen.

Lenze EDSB4ASCSS2 DE 11.1



Sicherheitshinweise 2
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fiir Lenze-Motoren

Inbetriebnahme und Betrieb

Vor Inbetriebnahme nach langerer Lagerzeit den Isolationswiderstand messen. Bei Wer-
ten <1 kQ je Volt Bemessungsspannung die Wicklung trocknen.

Fiir den Probebetrieb ohne Abtriebselemente die Passfeder sichern. Schutzeinrichtungen
auch im Probebetrieb nicht auBer Funktion setzen.

Bei Niederspannungsmaschinen mit Bremse vor der Inbetriebnahme die einwandfreie
Funktion der Bremse prifen.

Eingebaute Temperaturfiihler sind kein Vollschutz der Maschine, ggf. Maximalstrom be-
grenzen. Antriebsregler so parametrieren, dass nach einigen Sekunden Betrieb mit | > Iy
der Motor abgeschaltet wird, insbesondere bei Gefahr des Blockierens.

Schwingstarken veg < 3.5 mm/s (Py < 15 kW) bzw. 4.5 mm/s (PN > 15 kW) sind in gekup-
peltem Betrieb unbedenklich.

Bei Veranderungen gegenuber dem Normalbetrieb, z. B. erhohte Temperaturen, Gerau-
sche, Schwingungen, die Ursache ermitteln, ggf. Riicksprache mit dem Hersteller. Im Zwei-
felsfall Niederspannungsmaschine abschalten.

Bei starkem Schmutzanfall Luftwege regelmaRig reinigen.
Wellendichtringe und Walzlager haben eine begrenzte Lebensdauer.

Lagerungen mit Nachschmiereinrichtung bei laufender Niederspannungsmaschine nach-
fetten. Nur vom Hersteller freigegebene Fette verwenden. Wenn Fettaustrittsbohrungen
mit Stopfen verschlossen sind (IP54 Abtriebsseite; IP23 Abtriebs-und Nichtabtriebsseite),
vor Inbetriebnahme Stopfen entfernen. Bohrungen mit Fett verschlieRen. Lagerwechsel
bei Dauerschmierung (2Z-Lager) nach ca. 10.000 h - 20.000 h, spdtestens jedoch nach
3 -4Jahren.

Beachten Sie die produktspezifischen Sicherheits- und Anwendungshinweise in dieser
Anleitung!
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Sicherheitshinweise
Restgefahren

Restgefahren

Personenschutz

|

Uberpriifen Sie vor Arbeiten am Antriebsregler, ob alle Leistungsklemmen
spannungslos sind, da

—nach dem Netzabschalten die Leistungsklemmen U, V, W, +UG, -UG, Rb1 und Rb2
gerateabhangig noch bis zu 3 ... 20 Minuten gefahrliche Spannung flihren.

— bei gestopptem Motor die Leistungsklemmen L1, L2, L3; U, V, W, +UG, -UG, Rb1 und
Rb2 gefahrliche Spannung flihren.

Gerateschutz

|

|

Alle steckbaren Anschlussklemmen nur im spannungslosen Zustand aufstecken oder
abziehen!

Die Antriebsregler nur im spannungslosen Zustand aus der Installation, z. B. von der
Schaltschrankriickwand, trennen!

Motorschutz

|

Bei bestimmten Einstellungen der Antriebsregler kann der angeschlossene Motor
uberhitzt werden:

—Z.B.langerer Betrieb der Gleichstrombremse.
—Langerer Betrieb eigenbeliifteter Motoren bei kleinen Drehzahlen.

Schutz der Maschine/Anlage

|

Antriebe kénnen gefahrliche Uberdrehzahlen erreichen (z. B. Einstellung hoher
Ausgangsfrequenzen bei dafiir ungeeigneten Motoren und Maschinen):

— Die Antriebsregler bieten keinen Schutz gegen solche Betriebsbedingungen. Setzen
Sie dafiir zusatzliche Komponenten ein.
Schitze in der Motorleitung nur bei gesperrtem Regler schalten.

Werden Schitze in der Motorleitung bei freigegebenem Regler geschaltet, konnen
Uberwachungsfunktionen des Antriebsreglers ansprechen. Sprechen keine Uberwa-
chungsfunktionen an, ist das Schalten zuldssig.

Parametersatztransfer

|

Wahrend des Parametersatztransfers konnen die Steuerklemmen der Antriebsregler
undefinierte Zustande annehmen!

—Deshalb unbedingt vor dem Transfer die Steuerklemme X4 (digitale
Eingangssignale bei Geraten in der Ausfiihrung StateLine C) oder die
Steuerklemme X5 (digitale Eingangssignale bei Geraten in der Ausfiihrung
HighLine C/TopLine C) abziehen. Dadurch ist sichergestellt, dass der Antriebsregler
gesperrt ist und alle Steuerklemmen den fest definierten Zustand “LOW” haben.
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Produktbeschreibung

Geratemerkmale

Merkmale

Leistungsbereich von 250 W bis 45 kW
Schnittstellen fiir Kommunikation und Diagnose
Integrierte Funkentstérung nach EN 61800-3

Integrierter DC-Zwischenkreis-Anschluss bei Gerdten mit
400-V-Netzanschluss

Fangschaltung
Integriertes Bremsenmanagement
Integrierter Bremschopper

Optional: integrierte Sicherheitstechnik "Sicher abge-
schaltetes Moment (STO)”

Betriebsarten:
VFCplus: U/f open loop, linear und quadratisch
VFCplus: frei definierte Kennlinie
VFCplus eco: energieeffiziente U/f Kennlinie
SLVC: Sensorlose Vektorregelung (Drehmoment/-zahl)

VFCplus: U/f closed loop fiir drehzahlgeregelte
Anwendungen

SC: Servoregelung ASM (Drehmoment/-zahl)
SC: Servoregelung PSM (Drehmoment/-zahl)

SL PSM: sensorlose Synchronregelung
(Drehmoment/-zahl)

S-Rampen fiir ruckarmes Beschleunigen und Verzogern
200 % Uberlaststrom (3 s)
Verwendbarkeit am IT-Netz
Einschaltschutz bei zyklischem Netzschalten
Ubertragungsrate CANopen
Drehzahl-Riickfiihrung

HTL-Inkrementalgeber

Auswertung: einspurig/zweispurig

TTL-Inkrementalgeber

SSI

1 Vss Sin/Cos-Geber

1 Vs Sin/Cos-Absolutwertgeber (Hiperface)
Applikationen

Drehzahl stellen

Tabellenpositionierung

Abschaltpositionierung

Touch-Probe

Achsbus

Leitfrequenzkopplung

Digitalausgang 2.5 A mit integriertem Funkenléschglied,
z. B. zum direkten Ansteuern einer 24-V-Motorhalte-
bremse

EDS84ASC552 DE 11.1 mnze

Produktbeschreibung
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Geratemerkmale
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AN N NN YV N N N N RN

v

bis 1000 kBit/s

10 kHz und
200 kHz

AN NI NN

AN N NN

<

21



22

Produktbeschreibung

Geratemerkmale

Erganzende Information zur Ausfuhrkontrolle

Durch Begrenzung der maximalen Ausgangsfrequenz auf + 599 Hz unterliegen die Gerate
nicht den Ausfuhrbeschrankungen der sogenannten "EG-Dual-Use-Verordnung” -
EG 428/2009. Dies gilt fiir ab Jahresmitte 2015 gelieferte Gerate.

Die maximal mogliche Ausgangsfrequenz ist auf dem Typenschild angegeben. Die Techni-
schen Daten wurden mit Ausgabe Geratehandbuch V11.0 angepasst.

Fur bestimmte Anwendungen ist die Lieferung von Geraten mit der bisherigen maximalen
Ausgangsfrequenz von + 1000 Hz moglich. Kontaktieren Sie bei Bedarf Ihren Lenze-An-
sprechpartner.
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Produktbeschreibung
Ubersicht der Grundgerate

3.2 Ubersicht der Grundgerate

Aufteilung der GerategréRen

Gerategrol3e
GG1
GG2
GG3
GG4
GG5
GG 6
GG7

Grundgerat in der GerategroRe GG 1 ... 3

Anschluss

Pos.
X80
X100

X101
X105

X106

MCI

EDS84ASC552 DE 11.1

Leistungsbereich [kW]

0.25 .. 037
0.55 .. 075
11 3.0

3.0 5.5

7.5 15.0
18.5 22.0
30.0 .. 45.0

55

8400HLCO58

Beschreibung
Klemmenleiste fiir die integrierte Sicherheitstechnik

Netz/Zwischenkreisspannung (bei 400-V-Geraten)
— Bei Gerdten in GerdtegroRe 6 (18.5 ... 22 kW) ist diese Klem-
menleiste nicht steckbar.

Relaisausgang

Motor/externer Bremswiderstand
— Bei Gerdten in GerdtegroRe 6 (18.5 ... 22 kW) ist diese Klem-
menleiste nicht steckbar.

Motortemperaturiiberwachung
Kontaktschraube fiir die Funkentstérung (netzseitig/motorseitig)

Steckplatz fiir Kommunikationsmodul (Module Communication
Interface)

Aufkleber mit Warnhinweis

Lenze

Grundgerét in der GerategrofRe GG 4 ... 6

L]

X

8400HLCO57

Information

230V 400V
L 280

L 190 L 200

L 227

1 194 L 204

£ 193 L 205
L 191 L 202

L 304

23



3 Produktbeschreibung
Ubersicht der Grundgerate

Grundgerat in der GerategroRe GG 7

GEFAHR!

cauTion

i > g

Anschluss
Pos.

X80

X100

© O

X101
X105

X106

MCI

24

Beschreibung
Klemmenleiste fiir die integrierte Sicherheitstechnik

Netz/Zwischenkreisspannung (bei 400-V-Geraten)
— Bei Geréten in GerategroRe 7 (30 ... 45 kW) ist diese Klem-
menleiste nicht steckbar.

Relaisausgang

Motor/externer Bremswiderstand
— Bei Geraten in GerategroRRe 7 (30 ... 45 kW) ist diese Klem-
menleiste nicht steckbar.

Motortemperaturiiberwachung
Kontaktschraube fiir die Funkentstérung (netzseitig/motorseitig)

Steckplatz fiir Kommunikationsmodul (Module Communication
Interface)

Aufkleber mit Warnhinweis

Lenze

8400GG100

Information

230V

400V
L 280

L 210

L 227

[ 214

a 215
o 212

[ 304
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Produktbeschreibung

Ubersicht der Steueranschliisse

3.3 Ubersicht der Steueranschliisse

Steueranschlisse bei Geréten in der Ausfiihrung

StateLine

HighLine

LED ./[
'
6 — ||
K e
: *.@r g
[xa ] "
< [57]
8400HLCO80a
Anschluss
Pos. Beschreibung
X1 Anschluss CANopen
S1 Einstellungen CANopen
X3 analoge Eingdnge/Ausgédnge; 10 V-Referenzspannung
digitale Eingange; Reglerfreigabe
a4 24-V-Versorgung der Steuerelektronik
digitale Ausginge
24-V-Spannungsausgang
digitale Eingange; Reglerfreigabe
X5 Externe 24-V-Versorgung der Steuerelektronik; interne 24-V-Versor-
gung abgesichert liber PTC
X6 (DIAG)  Diagnoseschnittstelle
24-V-Bremsenversorgung;
X107 +BD1 Anschluss bei DC-Bremsenspule
-BD2
MMI Steckplatz fiir Memory Modul (Memory Module Interface)
€ Symbol Beschreibung

EDS84ASC552 DE 11.1

Steueranschlusse bei Geraten in der Ausfiihrung

8400HLCO81a

Information
StateLine C HighLine C

L 221

[ 231 [ 238

L 242
L1 242

- [ 241

[ 229

- L1 244

[ 303

Lange Entladezeit: Alle Leistungsanschlisse fiihren fiir einige Minuten nach Netz-Ausschalten
gefahrliche Spannung! Die Dauer ist unter dem Warnsymbol auf dem Gerat angegeben.

Hoher Ableitstrom: Festinstallation und PE-Anschluss nach EN 61800-5-1 ausfiihren!

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente: Vor Arbeiten am Gerat muss sich das Personal von elek-

trostatischen Aufladungen befreien!

HeiRRe Oberfléche: Verbrennungsgefahr! Heile Oberflachen sollten nicht ohne Schutzhand-

schuhe beriihrt werden.

Lenze
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Produktbeschreibung

Ubersicht der Steueranschliisse

Steueranschliisse bei Geraten in der Ausfiihrung TopLine

Anschluss

Pos.
X1
S1

X3
X4

X5

X6 (DIAG)
X7

X8

X10
X107

MMI

€ Symbol

8400TLCO32b

Information
Beschreibung TopLine C
Anschluss CANopen
Einstellungen CANopen 221
Einstellungen Abschlusswiderstand CANopen und Achsbus
analoge Eingdnge/Ausgdnge; 10 V-Referenzspannung [ 238
digitale Eingange; Reglerfreigabe
24-V-Versorgung der Steuerelektronik )
digitale Ausgange L 242
24-V-Spannungsausgang [ 242
digitale Eingange; Reglerfreigabe
Externe 24-V-Versorgung der Steuerelektronik; interne 24-V-Versorgung o 241
abgesichert tiber PTC
Diagnoseschnittstelle [ 229
Resolver La 245
Encoder 0 246
Achsbus Lo 247
24-V-Bremsenversorgung
+BD1 Anschluss bei DC-Bremsenspule [ 244
-BD2
Steckplatz fiir Memory Modul (Memory Module Interface) £ 303

Beschreibung

Lange Entladezeit: Alle Leistungsanschliisse fiihren fiir einige Minuten nach Netz-Ausschalten
gefahrliche Spannung! Die Dauer ist unter dem Warnsymbol auf dem Gerat angegeben.

Hoher Ableitstrom: Festinstallation und PE-Anschluss nach EN 61800-5-1 ausfiihren!

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente: Vor Arbeiten am Gerat muss sich das Personal von elek-
trostatischen Aufladungen befreien!

HeiBe Oberfléche: Verbrennungsgefahr! Heile Oberflachen sollten nicht ohne Schutzhand-
schuhe beriihrt werden.
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Produktbeschreibung 3
Identifikation

34 Identifikation

Die in diesem Handbuch verwendeten Typenangaben beziehen sich auf das Typenschild,
welches auf der Vorderseite des Antriebsreglers platziert ist (Abb. 3-1).

|8400 lenze
O
®7T e: %@
® I * SW:

N0 AT ATAUTNET RN
Ser. No.
Input:

Output:

84005LCO07

Abb. 3-1 Inhalt und Platzierung des Typenschildes
@ Gerateausfiihrung
@ Produktschliissel
® Bemessungsleistung
@ Softwarestand
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Produktbeschreibung

Produktschliissel

Produktschltssel

E84 A \Y XX

Produktreihe
Inverter Drives 8400

Gerategeneration
A =1. Generation

Umrichtertyp
V = vektorgeregelter Umrichter

Ausfihrung

SC = Stateline C
HC = HighLine C
TC =ToplLine C

Einbauart

E = Einbau

D = DurchstoBtechnik (Push Through)
C = Cold-Plate-Technik (Cold Plate)

Leistung z. B.
251=25x101W =0.25 kW
222=22x102W=22kW

Spannungsklasse
2 =230/240V, 1/N/PE AC (0.25 ... 2.2 kW)
4 =400/500V, 3/PE AC (0.37 ... 45 kW)

Umgebungsbedingung
S = Standard-Industrieumgebung IE33 gemaR Norm IEC 60721-3-3
V = Raue Umgebung (verlackte Leiterplatten)

Sicherheitstechnik
X = ohne Sicherheitstechnik

B = mit integrierter Sicherheitstechnik "Sicher abgeschaltetes Moment (STO)”

Spezielle Ausfiihrung
0 = ohne (Standard)
S = verringerte Gerateabmessung - "Slim”

XXX

Mit dem Typenschliissel kdnnen Sie gelieferte Produkte anhand der Angaben auf dem Typenschild identifizieren. Im
Produktkatalog finden Sie die mogliche Konfiguration, um die Produkte zu bestellen.

Lenze
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4 Technische Daten

Technische Daten 4

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

4.1 Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Konformitéat und Approbation

Konformitat
CE
EAC

Approbation
uL

CSA

2006/95/EG

TP TC 004/2011
(TR ZU 004/2011)

TP TC 020/2011
(TR ZU 020/2011)

UL 508C

CSA 22.2 No. 14

Personenschutz und Gerateschutz

Schutzart

Isolationsfestigkeit

Isolation von Steuerschalt-
kreisen

Kurzschlussfestigkeit
Erdschlussfestigkeit

SchutzmaBnahmen gegen

Ableitstrom

Netzschalten

Einschaltstrom

EDS84ASC552 DE 11.1

EN 60529

NEMA 250

EN 61800-5-1

EN 61800-5-1

EN 61800-5-1

EN 61800-5-1

Lenze

Niederspannungsrichtlinie

Uber die Sicherheit von Nieder-  Eurasische Konformitét
spannungsausristung TR ZU: Technische Regulie-

Elektromagnetische Vertraglich- "4N8 der Zollunion

keit von technischen Erzeugnis-
sen

e GerategroBe 1 ...7 (0.25 ... 45 kW)
e Zertifizierung der integrierten Sicherheitstechnik: siehe
Kapitel 11.9

® GerdtegroRe 1...7 (0.25 ... 45 kW)

® nur bei Verwendung einer externen Netzdrossel oder ei-
ner Baugruppe zur Reduzierung von Transienten, verglei-
che Kapitel 6.1.6

IP20(@1 191 Angabe gilt

e fiir den betriebsfertig
montierten Zustand

® nichtim Anschlussbe-
reich der Klemmen

Beriihrschutz nach Typ 1

Uberspannungskategorie Il
Uiber 2000 m . NN: Uberspannungskategorie Il

Sichere Trennung vom Netz durch doppelte/verstarkte
Isolierung fir sternpunktgeerdete Netze mit einer Bemes-
sungsspannung AufRenleiter/Sternpunkt bis 300 V.

Motoranschluss: bedingt, d. h. eine interne Schutzeinrich-
tung spricht an, der Regler wird gesperrt
(Fehlerquittierung erforderlich)

Steueranschliisse: voll

® Kurzschluss
® Erdschluss
(Erdschlussfestigkeit abhangig vom Betriebszustand)
e Uberspannung
e Kippen des Motors
e Ubertemperatur des Motors
(PTC oder Thermokontakt, 12t-Uberwachung)

>3.5mAAC, > 10 mA DC Bestimmungen und
Sicherheitshinweise
beachten!

e 3-maliges Netzschalten in 9 min (ohne Einschrankungen)
e Haufigeres Netzschalten, z. B. im Einrichtbetrieb,
beschadigt die Antriebsregler nicht.

— Geréte bis 22 kW werden vor Uberlastung geschitzt.
Eine Uberwachung 16st die Meldung "Su03” aus. Die
Meldung muss mit Netzschalten quittiert werden. Vor
dem erneuten Einschalten: Gerat abkihlen lassen!

— Gerate ab 30 kW sind durch die Dimensionierung des
Ladekreises geschitzt. Eine Uberwachung findet nicht
statt.

<2xly
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4 Technische Daten

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Anschlussbedingungen
AC-Netzbetrieb
Netzsysteme

T

TN

Mit geerdetem AulRen-
leiter

EN 61800-5-1

IT
DC-Verbundbetrieb

Motoren

Umweltbedingungen

Klima
Lagerung IEC/EN 60721-3-1
Transport IEC/EN 60721-3-2
Betrieb IEC/EN 60721-3-3

Aufstellhohe

EN 61800-5-1
Rittelfestigkeit (9.81 m/s2=1¢g)

Verschmutzung

Transport IEC/EN 60721-3-2
EN 61800-2
Betrieb Germanischer Lloyd

EN 61800-5-1

30 Lenze

direkter Anschluss

Betrieb uneingeschrankt erlaubt.

Betrieb mit zusatzlichen MaBnahmen erlaubt:

e Reduzierung der Uberspannung auf Uberspannungskate-
gorie Il erforderlich. Ist Beriihrsicherheit fiir die Steuer-
klemmen erforderlich, sind externe MaBnahmen erfor-
derlich.

e Die fiir IT-Netze beschriebenen MaBnahmen sind anzu-
wenden.

Betrieb nicht zuldssig:

e mit integrierter Sicherheitstechnik,

z. B. E84AVXxxXxxxXxBx

Anweisungen liber besondere MaRnahmen beachten.

direkter Anschluss bei Geraten mit 400-V-Netzanschluss
moglich

Nur fiir den Umrichterbetrieb geeignete Motoren einsetzen.
L-force Motoren von Lenze erfiillen die Anforderungen.

1K3 (-25 ... +60 °C)
2K3 (-25 ... +70 °C)

3K3 (-10 ... +55 °C)
Betrieb bei 2/4 kHz, +45 ... +55 °C:
Ausgangsbemessungsstrom um 2.5 %/°C reduzieren

Betrieb bei 8/16 kHz, +40 ... +55 °C:
Ausgangsbemessungsstrom um 2.5 %/°C reduzieren

0..4000 m GUNN
1000 ... 4000 m GNN:

Ausgangsbemessungsstrom um 5 %/1000 m reduzieren
2000 ... 4000 m UNN: Uberspannungskategorie ||

Verschmutzungsgrad 2

2M2

2 ...9 Hz: Amplitude 3.5 mm

10 ... 200 Hz: beschleunigungsfest bis 10 m/s2
200 ... 500 Hz: beschleunigungsfest bis 15 m/s2

5...13.2 Hz: Amplitude #1 mm
13.2...100 Hz: beschleunigungsfest bis 0.7 g

10...57 Hz: Amplitude 0.075 mm
57 ... 150 Hz: beschleunigungsfest bis 10 m/s2

EDS84ASC552 DE 11.1



Technische Daten
Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Anforderungen an die Motorleitung
Kapazitatsbelag
< 2,5 mm2?/AWG 14 Cader-Ader/Cader-schirm < 75/150 pF/m
> 4 mm2/AWG 12 Cader-ader/Cader-schirm < 150/300 pF/m
Spannungsfestigkeit

VDE 0250-1 Uo/U-0,6/1,0 kV
(Ug = Effektivwert AuBenleiter zu PE,
U = Effektivwert AuBenleiter zu AuBenleiter)

UL U>600V
(U = Effektivwert AuBenleiter zu AuRenleiter)

EDS84ASC552 DE 11.1 mnze
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Technische Daten

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Motorleitungsléangen ohne Beriicksichtigung von EMV-Grenzwerten

Un
V]
230
400
500
400/500
400/500

Maximale Lange der geschirmten Motorleitung [m] 1)

PN nach Schaltfrequenzen
kW] 4 kHz ?) 8 kHz 16 kHz
0.25..2.2 50 50 50
0.37 ..2.2 50 50 25
0.37..2.2 50 25 15
3..15 50 50 50
18.5...45 100 100 100

1) Miissen EMV-Bedingungen eingehalten werden, kdnnen sich die zulissigen Leitungsldngen verringern.
2)  Bis zu einer Umgebungstemperatur von 40 °C darf die Motorleitung um 50 m linger ausgefiihrt werden.

Motorleitungslangen mit Funk-Entstérmalinahmen

» Gerateabhangige Zuordnungen der Filter enthalt das Kapitel "Zubehor”, 12.3 und

12.4.

Einhaltung der Kategorie C2 (Industrie), leitungsgefiihrt

Un

Y|

230
400/500
400/500
400/500

Maximale Lange der geschirmten Motorleitung [m]
nach Entstérmaflinahmen und mdglichem Fehlerstrom-Schutzschalter, Typ B

Pn mit integriertem Filter, RCD mit SD-Filter, RCD mit LD-Filter, RCD
[kW] 30mA 300mA ohne 30mA 300mA ohne 30mA 300mA ohne
0.25..2.2 25 25 25 25 50 50 - 50 1003)
037..22 25 25 25 253) 503) 503) - 503 1003
3.0..15 - 25 25 25 50 50 - 50 1003)
18.5..45 - 25 25 - - - - 50 100

3)  Schaltfrequenz-abhingige Beschrinkungen nach Tabelle "Motorleitungslingen ohne Beriicksichtigung von
EMV-Grenzwerten” einhalten

Einhaltung der Kategorie C1 (Wohnbereich, 6ffentliches Netz), leitungsgefiihrt

Un

Y|

230
400/500
400/500
400/500

Maximale Lange der geschirmten Motorleitung [m]
nach Entstormaflinahmen und mdglichem Fehlerstrom-Schutzschalter, Typ B

Pn mit LL-Filter 4), RCD mit SD-Filter, RCD mit LD-Filter, RCD
[kW] 30mA 300mA ohne 30mA 300mA ohne 30mA 300mA ohne
0.25..2.2 5 5 5 25 25 25 - 50 50
0.37..2.2 - - - 2530 2530 253) - 503) 503)
3.0..15 - - - 25 25 25 - 50 50
18.5..45 - - - - - - - 50 50

3)  Schaltfrequenz-abhingige Beschrinkungen nach Tabelle "Motorleitungslingen ohne Beriicksichtigung von
EMV-Grenzwerten” einhalten
4 Mit LL-Filtern betrégt der Fehlerstrom < 3.5 mA und es ist keine Festinstallation erforderlich.

32
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EMV
Storaussendung
leitungsgefiihrt

Strahlung

Technische Daten

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

EN 61800-3

Storfestigkeit (nach Anforderungen EN 61800-3)

elektrostatische Entla-
dung (ESD)

Hochfrequenz
leitungsgefiihrt

Einstrahlung (Ge-
héduse)

Burst

Leistungsanschliisse
und -schnittstellen

Signalschnittstellen
Steueranschliisse
Surge (StoBspannung)

Leistungsanschliisse

Steueranschliisse

Betrieb an 6ffentlichen
Netzen

EDS84ASC552 DE 11.1

EN 61000-4-2

EN 61000-4-6
EN 61000-4-3

EN 61000-4-4

EN 61000-4-4
EN 61000-4-4

EN 61000-4-5

EN 61000-4-5

EN 61000-3-2
EN 61000-3-12

EN 61000-3-2

EN 61000-3-12

Lenze

bis 25 m geschirmte Motorleitung: Kategorie C2
mit EntstérmaBnahmen: Kategorie C1

Kategorie C2

8 kV bei Luftentladung,
4 kV bei Kontaktentladung gegen Gehduse

150 kHz ... 80 MHz, 10 V/m 80 % AM (1kHz)
80 MHz ... 1000 MHz, 10 V/m 80 % AM (1kHz)

2 kV/5 kHz

1kV/5 kHz
2 kV/5 kHz

1.2/50 ps,
1 kV Phase-Phase, 2 kV Phase-PE

1.2/50 ps, 1 kV

Die Gerate sind fiir die Anwendung in Industrieumgebung
vorgesehen. Beim Einsatz an 6ffentlichen Netzen sind MaR3-
nahmen zu treffen, um die zu erwartende Aussendung von
Funkstérungen zu begrenzen. Die Einhaltung der Anforde-
rungen fiir die Maschine/Anlage liegt in der Verantwortung
des Maschinen-/Anlagenherstellers!

< 0.5 kW: mit Netzdrossel
0.5 ... 1 kW: mit aktivem Filter

> 1 kW bei Netzstrom <16 A: keine Grenzwerte fiir Ober-
schwingungsstrome

Netzstrom > 16 A: in Kombination mit einer zugeordneten
Netzdrossel oder einem zugeordneten Netzfilter, bei Ausle-
gung fir den Betrieb mit Bemessungsleistung.

Die Anforderung an das Kurzschlussleistungsverhaltnis
RSCE > 120 muss erfiillt werden.

RSCE ist das Kurzschlussleistungsverhdltnis am Anschlus-
spunkt der Maschine/Anlage zum &ffentlichen Netz,
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Technische Daten

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Steuerung und Regelung
Steuer- und Regelverfahren

Schaltfrequenz

Drehmomentverhalten
Stellbereich SC ASM

Stellbereich SC PMSM
Stellbereich SLVC

Stellbereich SLPSM

U/f-Kennliniensteuerung (VFCplus)
® Betrieb von Asynchronmaschinen mit linearem Lastmomentverlauf
e Betrieb von Asynchronmaschinen mit quadratischer Lastmomentverlauf

U/f-Regelung (VFCplus + Geber)
e U/f-Kennliniensteuerung VFCplus mit zusatzlicher Drehzahlriickfiihrung

U/f-Kennliniensteuerung energiesparend (VFCplusEco)
e Verringerung der Verlustleistung im Teillastbereich

Sensorlose Vectorregelung (SLVC)
e Geberlose Regelung von Asynchronmaschinen

Sensorlose Vectorregelung (SLPSM)
e Geberlose Regelung von Synchronmaschinen

Servoregelung (SC)
e Dynamische Regelung von Asynchronmaschinen in allen Quadranten
e Dynamische Regelung von Synchronmaschinen in allen Quadranten

2 kHz, 4 kHz, 8 kHz, 16 kHz,
wahlweise gerauschoptimiert oder verlustleistungsoptimiert

1:20..50
1:20..40
1:10..20
1:10..20

Giiltig fiir leistungs- bzw. stromangepassten Motor und korrekter
Parametrierung.

Gliltig fiir leistungs- bzw. stromangepassten Motor und korrekter
Parametrierung.

Giiltig fiir leistungs- bzw. stromangepassten Motor und korrekter
Parametrierung.

Giiltig fiir leistungs- bzw. stromangepassten Motor und korrekter
Parametrierung.
Angaben beziehen sich ausschlieBlich auf den geregelten Bereich.

Anmerkung: Der Stellbereich ist abhangig von der Genauigkeit der Typen- und Ersatzschaltbild-Daten des

Motors. Je nach Qualitdt dieser Daten kénnen die oben angegebenen Stellbereiche abweichen. Bei Sonder-
motoren oder bei stark abweichenden Dimensionierungen zwischen Motor und Antriebsregler kénnen die
Werte ebenfalls abweichen.

Sensorlose Vectorregelung (Drehzahl)

Minimale Ausgangs-
frequenz

Stellbereich
Genauigkeit
Rundlauf
Ausgangsfrequenz
Bereich
Auflosung absolut
Auflésung normiert
Digitale Sollwertvorgabe
Genauigkeit
Analoge Sollwertvorgabe
Genauigkeit

34

0.5Hz (0... My)
1:10 Bezogen auf 50 Hz und My
+0.5 %

im Drehzahlbereich 3 ... 50 Hz
+0.1 Hz

-599 Hz ... +599 Hz

0.02 Hz

Parameterdaten: 0.01 %, Prozessdaten: 0.006 % (= 214)

+0.01 %

+0.5 %

Bezogen auf Endwert

Lenze EDSB4ASCSS2 DE 11.1



4.2

42.1

Bemessungsdaten

Ubersicht

Eingangsdaten

Netz

1/N/PE AC
3/PE AC
3/PE AC

E84AVXxxx2512
E84AVXxxx3712
E84AVXxxx5512
E84AVXxxx7512
E84AVXxxx1122
E84AVxxx1522
E84AVxxx2222
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224

E84AVxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVXxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

Spannung

Un [V]
230
400
500

Spannung

I\,
230
230
230
230
230
230
230

400/500
400/500
400/500
400/500
400/500
400/500
400/500
400/500
400/500
400/500
400/500
400/500
400/500
400/500
400/500
400/500
400/500
400/500

Spannungsbereich

UiN
180-0%...
320-0%...
400-0% ...

Frequenz
[Hz]
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60
50/60

Technische Daten 4
Bemessungsdaten
Ubersicht
Frequenzbereich
[V] f[Hz]
264+0% 45-0%..65+0%
440+0% 45-0%..65+0%
550+ 0% 45-0%..65+0%
Bemessungsstrom [A] Phasenzahl
bis +45 °C ® bis +55 °C @
3.4 2.6 1
5.0 3.8 1
5.3 4.0 1
8.0 6.0 1
12.0 9.0 1
13.7 10.3 1
21.8 16.4 1
1.8/1.4 1.4/1.1 3
2.5/2.0 2.0/1.7 3
3.6/2.6 2.7/2.2 3
4.4/3.6 3.3/2.7 3
5.5/4.4 4.1/3.3 3
7.3/5.8 5.5/4.4 3
9.8/7.8 7.4/5.9 3
9.8/7.8 7.4/5.9 3
13.1/10.5 9.8/7.8 3
18/14.4 13.5/10.8 3
20.0/16.0 15.0/12.0 3
29.0/23.2 21.7/17.4 3
29.01)/23.21) 21.41)/17.41) 3
50.4/43.4 37.8/32.6 3
42.01/36.11) 31.51)/27.11) 3
55.01)/46.91) 41.31)/35.21) 3
68.01)/58.21) 51.01)/43.71) 3
80.01)/69.21) 60.01)/51.91) 3

® Umgebungstemperatur im Schaltschrank, Schaltfrequenz 2 und 4 kHz, Betrieb ohne Netzdrossel
1) nur mit externer Netzdrossel

EDS84ASC552 DE 11.1

Lenze

35



36

Technische Daten

Bemessungsdaten

Ubersicht

Ausgangsdaten

E84AVXxxx2512
E84AVxxx3712
E84AVXxxx5512
E84AVXxxx7512
E84AVxxx1122
E84AVXxxx1522
E84AVXxx2222
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVXxxx2224

E84AVXxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

Spannung
[v]
0-230
0-230
0-230
0-230
0-230
0-230
0-230
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500
0 - 400/500

Frequenz
[Hz]
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599
0-599

Bemessungsstrom [A]
bis +55 °C ®

bis +45 °C ®
1.7
2.4
3.0
4.0
5.5
7.0
9.5
1.3/1.0
1.8/1.4
2.4/1.9
3.2/2.6
3.9/3.1
5.6/4.5
7.3/5.8
7.3/5.8
9.5/7.6
13/10.4
16.5/13.2
23.5/18.8
32.0/25.6
40.0/34.0
47.0/40.4
61.0/52.0
76.0/65.0
89.0/77.0

13
1.8
2.3
3.0
41
5.3
7.1

1.0/0.8
1.4/1.0
1.8/1.4
2.4/2.0
2.9/2.3
42/3.4
5.5/4.4
5.5/4.4
7.1/5.7
9.8/7.8
12.4/9.9
17.6/14.1
24.0/19.2
29.3/25.1
35.3/30.3
45.8/39.0
57.0/48.8
66.8/57.8

® Umgebungstemperatur im Schaltschrank, Schaltfrequenz 2 und 4 kHz, Betrieb ohne Netzdrossel

i Hinweis!

Die angegebene Ausgangsspannung wird unter bestimmten
Betriebsbedingungen nicht vollstandig erreicht:

» Ausgangsleistung im maximalen Bereich
» hohe Schaltfrequenzen
» Einsatz von Netzfiltern oder Netzdrosseln

» Netzversorgung mit hoher Impedanz (Uy > 5 %)

Lenze

Phasenzahl

W W W w w w w W w w w w w w W w w w w w w w w w w
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Ubersicht

Verlustleistungen

Verlustleistung Py [W]

Typ bei Betrieb mit Ausgangsbemessungsstrom I,y bei Reglersperre
E84AVXxxx2512 45

E84AVXxxx3712 50

E84AVxxx5512 60

E84AVXxxx7512 75

E84AVXxxx1122 95

E84AVxxx1522 110

E84AVXxxx2222 140

E84AVxxx3714 50 20
E84AVxxx5514 65

E84AVxxx7514 80

E84AVxxx1124 95

E84AVxxx1524 105

E84AVxxx2224 135

E84AVXxx3024xxS 165

E84AVXxxx3024xx0 165

E84AVxxx4024 205 25
E84AVxxx5524 275

E84AVXxxx7524 320 30
E84AVxxx1134 435

E84AVxxx1534 470 »
E84AVxxx1834 540

E84AVxxx2234 640 40
E84AVxxx3034 840

E84AVxxx3734 980 30
E84AVxxx4534 1300

EDS84ASC552 DE 11.1 mnze
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Technische Daten

Bemessungsdaten

Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 230 V

Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 230 V

Netz

1/N/PE AC

Typ

E84AVXxxx2512
E84AVXxxx3712
E84AVxxx5512
E84AVxxx7512
E84AVxxx1122
E84AVxxx1522
E84AVXxxx2222

Spannung Spannungsbereich Frequenzbereich
Uwn [V] U [V] f[Hz]
230 180-0%..264+0% 45-0%..65+0%

Netzstrom bei l5N Ausgangsscheinleistung Motorleistung

mit externer ohne externe

Zuordnung externer Netzdrosseln

Zuordnung

Typ
E84AVxxx2512
E84AVXxxx3712
E84AVxxx5512
E84AVxxx7512
E84AVXxxx1122
E84AVxxx1522
E84AVXxxx2222

Netzdrossel Netzdrossel UV, W 4 pol. ASM
I [A] Iin [A] San [kVA] Pan [kW]
3.0 34 0.6 0.25
4.2 5.0 0.9 0.37
5.0 5.3 11 0.55
7.0 8.0 1.4 0.75
9.9 12.0 2.0 1.1
11.4 13.7 25 1.5
16.4 21.8 3.4 2.2
ND erforderlich Netzdrossel

nein

nein ELN1-0900H005

nein

nein ELN1-0500H009

nein

nein ELN1-0250H018

nein

Lenze
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Technische Daten 4
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 230 V

Schaltfrequenz-abhangige Ausgangsstrome

Ausgangsstrome [A] bei Schaltfrequenz

2 kHz 4 kHz 8 kHz 16 kHz

Typ lan2 lam2 lana lama lansg lams lan16 lam16
E84AVXxxx2512 1.7 34 1.7 34 1.7 34 11 2.8
E84AVXxxx3712 2.4 4.8 2.4 4.8 2.4 4.8 1.6 4.0
E84AVxxx5512 3.0 6.0 3.0 6.0 3.0 6.0 2.0 5.0
E84AVXxxx7512 4.0 8.0 4.0 8.0 4.0 8.0 2.7 6.6
E84AVXxxx1122 5.5 11.0 5.5 11.0 5.5 11.0 3.7 9.1
E84AVXxxx1522 7.0 14.0 7.0 14.0 7.0 14.0 4.7 11.6
E84AVXxxx2222 9.5 19.0 9.5 19.0 9.5 19.0 6.3 15.7

lanx Bemessungswert Dauerausgangsstrom

lamx maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom)

e periodisches Lastwechselspiel von 3 s mit I;px und Erholzeit von 12 s gemal
den Tabellen unter Kap. 4.4

e erreichbar in der Einstellung "x kHz fest/...” in C00018

Bei Erreichen der maximalen Kiihlkérpertemperatur wird die Schaltfrequenz

auf 4 kHz abgesenkt.

In der Einstellung "x kHz var./...” in C00018 wird die Schaltfrequenzin

Abhangigkeit des Ausgangsstroms abgesenkt.

In Abhdngigkeit der Schaltfrequenz und z. B. der Umgebungstemperatur muss

der Ausgangsstrom ggfs. reduziert werden (Kap. 4.1, Einsatzbedingungen).

Schaltfrequenz

Bemessungsdaten fiir den internen Bremschopper
Schaltschwelle Uggmax: 380V, einstellbar

EDS84ASC552 DE 11.1

RBmin IBRmax PBRmax Igrd Pgd tz ton tfp

T 19]] [A] [kw] [A] [kw] [s] [s] [s]
yp
E84AVxxx2512 180 21 0.8 1.6 0.6 - 0 -
E84AVXxxx3712 180 2.1 0.8 1.6 0.6 - © -
E84AVxxx5512 100 3.8 1.4 2.8 11 - 0 -
E84AVxxx7512 100 3.8 1.4 2.8 11 - 0 -
E84AVXxxx1122 33 115 4.4 8.6 3.3 - © -
E84AVxxx1522 33 115 4.4 8.6 33 - 0 -
E84AVXxxx2222 33 11.5 4.4 8.6 3.3 - 0 -

RBmin minimaler Bremswiderstand, Nennwert £10 %

IBRmax Spitzenstrom

PBRmax Spitzenbremsleistung

IBRd Dauerstrom RMS - wichtig fiir die Auslegung der Leitungen

Pgd Dauerbremsleistung

tz Zykluszeit, periodisches Lastwechselspiel mit Einschaltzeit und Erholzeit

ton Einschaltzeit

t7-ton Erholzeit

tp maximale Einschaltzeit ohne Vorlast und Einhalten der Erholzeit
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 230 V

Sicherungen und Leitungsquerschnitte

Betrieb ohne externe Netzdrossel/Netzfilter

Typ Installation nach EN 60204-11) Installation nach UL2) RCD3)

0] @ L1, N - Verlegeart ® L1, N

B2 C F

[A] [A] [mm2]  [mm?] [mm?] [A] [AWC] [mA]

E84AVxxx2512 Ccé6 6 1 - - 6 18
>303)

E84AVXxxx3712 Cé6 6 1 - - 10 16
E84AVxxx5512 c10 10 1.5 - - 10 16 5 303)
E84AVXxxx7512 c1o0 10 1.5 - - 15 14
E84AVxxx1122 Cl6 16 25 - - 20 12
E84AVxxx1522 c20 20 4.0 - - 25 10 >303)
E84AVXxxx2222 Cc25 25 6.0 - - 30 10

1) Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach VDE 0298-4). Die
Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von PVC-isolierten Kupferleitungen,
Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 45°C, keine Haufung der Leitungen oder Adern, zwei belastete
Adern. Kleinere Leitungsquerschnitte sind aus technischen Griinden nicht zulassig.

2)  NurUL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden.

UL-Sicherung: Spannung > 240V, Auslésecharakteristik zum Beispiel "H”, "K5” oder "CC”.

Die Leitungsquerschnitte gelten unter den folgenden Bedingungen: Leitertemperatur < 75 °C,

Umgebungstemperatur < 45°C. Kleinere Leitungsquerschnitte sind aus technischen Griinden nicht zuldssig.

RCD, optional, Typ B

Bei Leitungslangen > 50m kann es, abhéangig von der Leitungsart und der Schaltfrequenz, zum Ansprechen des

Schutzschalters kommen.

Sicherungsautomat

Schmelzsicherung der Betriebsklasse gG/glL oder Halbleitersicherungen der Betriebsklasse gRL

Schmelzsicherung

ationale und regionale Vorschriften beachten

L

®@e o

z
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 230 V

Betrieb mit externer Netzdrossel/Netzfilter

Typ Installation nach EN 60204-11) Installation nach UL2)

@ @ L1, N - Verlegeart ©) L1, N

B2 C F

(A] [A] [mm2]  [mm?] [mm?2] (A] [AWG]
E84AVxxx2512 ce6 6 1 - - 6 18
E84AVxxx3712 cé6 6 1 - - 10 16
E84AVxxx5512 c1o0 10 1.5 - - 10 16
E84AVxxx7512 c1o0 10 1.5 - - 15 14
E84AVxxx1122 Cle 16 2.5 - - 20 12
E84AVxxx1522 C1le6 16 25 - - 25 10
E84AVXxxx2222 c20 20 4.0 - - 30 10

RCD3)

[mA]

>303)

>303)

>303)

1) Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach VDE 0298-4). Die
Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von PVC-isolierten Kupferleitungen,
Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 45°C, keine Haufung der Leitungen oder Adern, zwei belastete

Adern. Kleinere Leitungsquerschnitte sind aus technischen Griinden nicht zul3ssig.
2 NurUL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden.
UL-Sicherung: Spannung > 240V, Ausldsecharakteristik zum Beispiel "H”, ”K5” oder "CC”.
Die Leitungsquerschnitte gelten unter den folgenden Bedingungen: Leitertemperatur < 75 °C,
Umgebungstemperatur < 45°C. Kleinere Leitungsquerschnitte sind aus technischen Griinden nicht zulassig.
RCD, optional, Typ B

»

Bei Leitungslangen > 50m kann es, abhangig von der Leitungsart und der Schaltfrequenz, zum Ansprechen des

Schutzschalters kommen.

Sicherungsautomat

Schmelzsicherung der Betriebsklasse gG/glL oder Halbleitersicherungen der Betriebsklasse gRL
Schmelzsicherung

ationale und regionale Vorschriften beachten

@O o

b4
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

Netz

3/PE AC

Typ

E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224

E84AVXxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534 1)
E84AVxxx1834

E84AVxxx2234 1
E84AVxxx3034 1
E84AVxxx3734 1

)
)
)
E84AVXxx4534 1)

1) nur mit externer Netzdrossel

Spannung

Uwn [V]
400

Spannungsbereich

320-0%..440+0%

Netzstrom bei l5N

mit externer
Netzdrossel

I [A]

14
2.0
2.5
3.2
3.9
51
7.0
7.0
8.8
12.0
15.0
21.0
29.0
36.0
42.0
55.0
68.0
80.0

ohne externe
Netzdrossel

I [A]

1.8
2.5
3.6
44
5.5
7.3
9.8
9.8
13.1
18
20.0
29.0
50.4

Lenze

Ausgangsscheinleistung

u,v,w
San [kVA]

0.8
11
15
2.0
2.4
3.5
4.6
4.6
5.9
8.1
10.3
14.7
20.0
249
29.3
38.0
47.4
55.5

Frequenzbereich
f[Hz]
45-0%..65+0%

Motorleistung

4 pol. ASM
Pan [kW]
0.37
0.55
0.75
11
15
2.2
3.0
3.0
4.0
5.5
7.5
11.0
15.0
185
22.0
30.0
37.0
45.0
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

Zuordnung externer Netzdrosseln

Zuordnung

Typ ND erforderlich Netzdrossel
E84AVxxx3714 nein EZAELN3002B153
E84AVxxx5514 nein

E84AVxxx7514 nein EZAELN3004B742
E84AVxxx1124 nein

E84AVxxx1524 nein

E84AVxxx2224 nein EZAELN3006B492
E84AVxxx3024xxS nein EZAELN3008B372
E84AVxxx3024xx0 nein EZAELN3008B372
E84AVxxx4024 nein EZAELN3010B292
E84AVxxx5524 nein EZAELN3016B182
E84AVXxxx7524 nein EZAELN3020B152
E84AVxxx1134 nein EZAELN3025B122
E84AVxxx1534 ja EZAELN3035B841
E84AVxxx1834 nein EZAELN3045B651
E84AVxxx2234 ja EZAELN3050B591
E84AVxxx3034 ja EZAELN3063B471
E84AVXxxx3734 ja EZAELN3080B371
E84AVxxx4534 ja EZAELN3090B331

EDS84ASC552 DE 11.1 mnze
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

Alternative DC-Einspeisung

Grundlage der Daten

Netz

2/PE DC

Typ
E84AVxxx3714

E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVXxxx2224

E84AVXxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

Spannung
Upc [V]
565

Ipc [A]

2.2
3.1
4.4
54
6.7
8.9
12.0
12.0
16.0
22.0
24.5
35.5
355
441
51.4
67.4
83.3
98.0

Eingangsstrom bei I

Lenze

Spannungsbereich
Upc [V]
455-0%..620+0 %

Ausgangsleistung
u\Vv,w

San [KVA]

0.8
11
15
2.0
2.4
3.5
4.6
4.6
5.9
8.1
10.3
14.7
20.0
249
29.3
38.0
47.4
55.5

Frequenzbereich
f[Hz]

Motorleistung
4-poliger ASM

Pan [kW]

0.37
0.55
0.75
11
15
2.2
3.0
3.0
4.0
5.5
7.5
11.0
15.0
18.5
22.0
30.0
37.0
45.0
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

Schaltfrequenz-abhangige Ausgangsstrome

Typ lan2
E84AVxxx3714 13
E84AVxxx5514 1.8
E84AVxxx7514 2.4
E84AVxxx1124 3.2
E84AVxxx1524 3.9
E84AVxxx2224 5.6
E84AVXxxx3024xxS 7.3
E84AVxxx3024xx0 7.3
E84AVxxx4024 9.5
E84AVxxx5524 13.0
E84AVxxx7524 16.5
E84AVxxx1134 23.5
E84AVxxx1534 32.0
E84AVxxx1834 40.0
E84AVxxx2234 47.0
E84AVxxx3034 61.0
E84AVxxx3734 76.0
E84AVxxx4534 89.0
lanx
lamx

Schaltfrequenz

EDS84ASC552 DE 11.1

Ausgangsstrome [A] bei Schaltfrequenz

2 kHz 4 kHz 8 kHz 16 kHz
lam2 lang lama lang lams lan16 lamie
2.6 1.3 2.6 1.3 2.6 0.9 2.1
3.6 1.8 3.6 1.8 3.6 1.2 3.0
4.8 2.4 4.8 2.4 4.8 1.6 4.0
6.4 3.2 6.4 3.2 6.4 2.1 5.3
7.8 3.9 7.8 3.9 7.8 2.6 6.4
11.2 5.6 11.2 5.6 11.2 3.7 9.2
14.6 7.3 14.6 7.3 14.6 4.9 9.5
14.6 7.3 14.6 7.3 14.6 4.9 9.5
19.0 9.5 19.0 9.5 17.1 6.3 9.5
26.0 13.0 26.0 13.0 19.5 8.7 11.7
33.0 16.5 33.0 16.5 26.4 11.0 16.5
47.0 23.5 47.0 235 329 15.7 21.2
64.0 32.0 57.1 32.0 43.2 21.3 27.2
78.0 40.0 78.0 40.0 72.2 27.0 48.8
89.3 47.0 89.3 47.0 75.2 31.3 494
112.1 61.0 89.3 61.0 75.2 41.0 53.1
136.8 76.0 115.2 76.0 97.2 51.0 72.0
169.1 89.0 146.9 89.0 120.2 60.0 84.6

Bemessungswert Dauerausgangsstrom
maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom)

e periodisches Lastwechselspiel von 3 s mit I3y und Erholzeit von 12 s gemaR

den Tabellen unter Kap.l14.4
e erreichbar in der Einstellung "x kHz fest/...” in C00018

Bei Erreichen der maximalen Kiihlkérpertemperatur wird die Schaltfrequenz
auf 4 kHz abgesenkt.

In der Einstellung "x kHz var./...” in C00018 wird die Schaltfrequenzin
Abhangigkeit des Ausgangsstroms abgesenkt.

In Abhdngigkeit der Schaltfrequenz und z. B. der Umgebungstemperatur muss
der Ausgangsstrom ggfs. reduziert werden (Kap. 4.1, Einsatzbedingungen).

Lenze
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Technische Daten

Bemessungsdaten

Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

Bemessungsdaten fir den internen Bremschopper

Schaltschwelle Uggmax: 725V, einstellbar

Typ

E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224

E84AVXxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

RBmin
IBRmax
PBRmax

IBRd
Pgd
tz

RBmin

(@l

390
390
390
180
180
150
82
82
47
47
27
27
18
15
15
7.5
7.5
7.5

IBRmax PBRmax Igrd Pgd tz ton tfp
(Al [kw] (Al (kw] [s] [s] [s]
19 13 1.9 13 - © -
19 13 1.9 13 - © -
1.9 13 1.9 13 - © -
4.0 2.9 4.0 2.9 - © -
4.0 2.9 4.0 2.9 - © -
4.8 3.5 4.8 3.5 - 0 -
8.8 6.4 8.8 6.4 - 0 -
8.8 6.4 8.8 6.4 - © -
15.4 11.2 13.0 9.4 - 0 -
15.4 11.2 13.0 9.4 - © -
26.9 19.5 26.9 19.5 - © -
26.9 19.5 26.9 19.5 - © -
40.3 29.2 40.3 29.2 - 0 -
48.3 35.0 48.3 35.0 - 0 -
48.3 35.0 48.3 35.0 - © -
96.7 70.1 96.7 70.1 - 0 -
96.7 70.1 96.7 70.1 - © -
96.7 70.1 96.7 70.1 - © -

minimaler Bremswiderstand, Nennwert +10 %

Spitzenstrom

Spitzenbremsleistung

Dauerstrom RMS - wichtig fiir die Auslegung der Leitungen
Dauerbremsleistung

Zykluszeit, periodisches Lastwechselspiel mit Einschaltzeit und Erholzeit
Einschaltzeit

Erholzeit

maximale Einschaltzeit ohne Vorlast und Einhalten der Erholzeit

Anmerkung zum Bremschopperbetrieb nach cUL/CSA

Der Bremschopperbetrieb nach cUL/CSA wird sichergestellt, wenn die Einschaltzeit t,,, ge-
genuber der Zykluszeit t, nicht groRer als 30% ist.

Diese Bedingung wird erfiillt, wenn die Dauerbremsleistung P4 gegeniiber der durch den
verwendeten Widerstand Rg moglichen Spitzenbremsleistung P*grmax nicht mehr als 30%

betragt:

Rg

UBRmax

Uin

P*BRmax

P4
ton

tz

-+

Ol

—+

=03 ;

Z

2

o U
<03 ; P = —B;";ax

Py

sk
PBRmax

Verwendeter Bremswiderstand (Typenschildangabe)

Schaltschwelle des Umrichters (725 V bei Uy = 400V, 790 V bei U\ = 500 V)
Netz-Bemessungsspannung

Spitzenbremsleistung des verwendeten Widerstandes

Dauerbremsleistung der abzubremsenden Last (abhédngig von der Anwendung)
Einschaltzeit

Zykluszeit ("Lastspiel”)

Lenze
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Technische Daten 4
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

Sicherungen und Leitungsquerschnitte

Betrieb ohne externe Netzdrossel/Netzfilter

Typ Installation nach EN 60204-11) Installation nach UL2) RCD3)

0) @ L1, L2, L3 - Verlegeart ® L1, L2, L3

B2 C F

[A] [A] [mm2]  [mm?2]  [mm?] [A] [AWC] [mA]
E84AVxxx3714 Cé6 6 1.0 - - 6 18
E84AVxxx5514 Cé6 6 1.0 - - 6 18 >303)
E84AVxxx7514 Cé6 6 1.0 - - 6 18
E84AVxxx1124 c10 10 15 - - 10 16
E84AVxxx1524 c10 10 1.5 - - 10 16 >303)
E84AVxxx2224 c10 10 15 - - 10 16
E84AVxxx3024xxS C16 16 2.5 - - 15 14 >3003)
E84AVxxx3024xx0 C16 16 25 - - 15 14
E84AVxxx4024 Cle 16 25 - - 20 12 >3003)
E84AVxxx5524 C25 25 4 - - 20 12
E84AVxxx7524 Cc32 32 10 - - 25 10
E84AVxxx1134 Cc32 32 10 - - 40 8 23003
E84AVxxx1534 - - - - - - - -
E84AVxxx1834 C80 80 25 16 - 60 6 >3003)
E84AVxxx2234 - - - - - - - -
E84AVxxx3034 - - - - - - - -
E84AVxxx3734 - - - - - - - -
E84AVxxx4534 - - - - - - - -

1) Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach VDE 0298-4). Die
Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von PVC-isolierten Kupferleitungen,
Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 45°C, keine Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete
Adern.

2)  NurUL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden.

UL-Sicherung: Spannung > 500 V, Auslésecharakteristik zum Beispiel "H”, ”K5” oder ”CC”. Die Leitungsquerschnitte

gelten unter folgenden Bedingungen: Leitertemperatur < 75 °C, Umgebungstemperatur < 45°C.

RCD, optional, Typ B

Bei Leitungslangen > 50m kann es, abhédngig von der Leitungsart und der Schaltfrequenz, zum Ansprechen des

Schutzschalters kommen.

Sicherungsautomat

Schmelzsicherung der Betriebsklasse gG/glL oder Halbleitersicherungen der Betriebsklasse gRL

Schmelzsicherung

ationale und regionale Vorschriften beachten

K

[CRCRC)

z

EDS84ASC552 DE 11.1 Lenze 47



48

Technische Daten

Bemessungsdaten

Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

Betrieb mit externer Netzdrossel/Netzfilter

Typ

E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224

E84AVXxxx3024xx

S

E84AVXxxx3024xx

0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

@

(Al

Ccé6
Ce
Ce
Ce
Ce
c1o
c1o

c1o

Cle
c20
c20
Cc32
Cc32
C50
ce63
c8o
C100
C125

[A]

10

16
20
20
32
32
50
63
80
100
125

1.0
1.0
1.0
1.0
1.0
1.5

1.5

15

2.5
4
4

10

10

16

25

Installation nach EN 60204-11)
L1, L2, L3 - Verlegeart
B2

[mm2]  [mm?]

2.5
10
10
10
16
16
25
50

@

(A]

10
10
10

15

15

20
20
20
30
40
40
50
70
80
100

Installation nach UL2)
L1, L2, L3

18
18
18
16
16
16

14

14

RCD3)

[AWG] [mA]

>303)

>303)

>3003)

>3003)

>3003)

>3003)

>3003)

1)  Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach VDE 0298-4). Die
Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von PVC-isolierten Kupferleitungen,
Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 45°C, keine Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete

Adern.

2)  NurUL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden.

» »

UL-Sicherung: Spannung > 500 V, Ausldsecharakteristik zum Beispiel "H”, "K5” oder "CC”. Die Leitungsquerschnitte

gelten unter folgenden Bedingungen: Leitertemperatur < 75 °C, Umgebungstemperatur < 45°C.
RCD, optional, Typ B

»

Bei Leitungslangen > 50m kann es, abhédngig von der Leitungsart und der Schaltfrequenz, zum Ansprechen des

Schutzschalters kommen.
Sicherungsautomat
Schmelzsicherung der Betriebsklasse gG/glL oder Halbleitersicherungen der Betriebsklasse gRL
Schmelzsicherung

ationale und regionale Vorschriften beachten

®@eo

z
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424 Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V
Netz Spannung
U [V]
3/PE AC 500

mit externer

Netzdrossel
Typ lin [A]
E84AVxxx3714 11
E84AVXxx5514 1.4
E84AVxxx7514 2.0
E84AVxxx1124 2.6
E84AVxxx1524 3.1
E84AVXxx2224 41
E84AVXxxx3024xxS 5.6
E84AVXxxx3024xx0 5.6
E84AVxxx4024 7.0
E84AVxxx5524 9.6
E84AVxxx7524 12.0
E84AVxxx1134 16.8
E84AVxxx1534 1) 23.2
E84AVxxx1834 31.0
E84AVXxx2234 1) 36.1
E84AVXxx3034 1) 46.9
E84AVXxx3734 1) 58.2
E84AVXxx4534 1) 69.2

1) nur mit externer Netzdrossel

EDS84ASC552 DE 11.1

Spannungsbereich

400-0%..550+0%

Netzstrom bei l5N

ohne externe
Netzdrossel

I [A]

14
2.0
2.6
3.6
4.4
5.8
7.8
7.8
10.5
144
16.0
23.2
43.4

Lenze

Technische Daten
Bemessungsdaten

Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V

Ausgangsscheinleistung

u,v,w
SaN [kVA]
0.8
11
15
2.0
24
3.5
4.5
4.5
5.9
8.1
10.3
14.7
20.0
26.1
315
40.5
50.7
60.0

Frequenzbereich
f[Hz]
45-0%..65+0%

4 pol. ASM
Pan [kW]

0.37
0.55
0.75
11
1.5
2.2
3.0
3.0
4.0
5.5
7.5
11.0
15.0
18.5
22.0
30.0
37.0
45.0

Motorleistung

49
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V

Zuordnung externer Netzdrosseln

Zuordnung

Typ
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVXxxx2224
E84AVxxx3024xxS
E84AVxxx3024xx0
E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVXxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

ND erforderlich

nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
ja
nein
ja
ja
ja
ja

Lenze

Netzdrossel
EZAELN3002B153

EZAELN3004B742

EZAELN3006B492

EZAELN3008B372
EZAELN3008B372
EZAELN3010B292
EZAELN3016B182
EZAELN3020B152
EZAELN3025B122
EZAELN3035B841
EZAELN3045B651
EZAELN3050B591
EZAELN3063B471
EZAELN3080B371
EZAELN3090B331
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V

Alternative DC-Einspeisung

Grundlage der Daten

Netz Spannung Spannungsbereich Frequenzbereich
Upc [V] Upc [V] f[Hz]
2/PE DC 705 565-0%..775+0% -
Eingangsstrom bei I Ausgangsleistung Motorleistung
u,v,w 4-poliger ASM
Typ Ipc [A] San [KVA] Pan [kW]
E84AVxxx3714 1.7 0.8 0.37
E84AVxxx5514 24 1.1 0.55
E84AVxxx7514 3.2 1.5 0.75
E84AVxxx1124 4.4 2.0 11
E84AVxxx1524 5.4 2.4 1.5
E84AVXxxx2224 7.1 3.5 2.2
E84AVXxxx3024xxS 9.6 4.5 3.0
E84AVxxx3024xx0 9.6 4.5 3.0
E84AVxxx4024 129 5.9 4.0
E84AVxxx5524 17.6 8.1 5.5
E84AVxxx7524 19.6 10.3 7.5
E84AVxxx1134 28.4 14.7 11.0
E84AVxxx1534 28.4 20.0 15.0
E84AVxxx1834 38.0 26.1 18.5
E84AVxxx2234 44.2 315 22.0
E84AVxxx3034 57.4 40.5 30.0
E84AVxxx3734 71.3 50.7 37.0
E84AVxxx4534 84.8 60.0 45.0

EDS84ASC552 DE 11.1 mnze
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Technische Daten
Bemessungsdaten

Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V

Schaltfrequenz-abhangige Ausgangsstrome

Typ lan2
E84AVxxx3714 1.0
E84AVxxx5514 14
E84AVxxx7514 19
E84AVxxx1124 2.6
E84AVxxx1524 3.1
E84AVxxx2224 4.5
E84AVXxxx3024xxS 5.8
E84AVxxx3024xx0 5.8
E84AVxxx4024 7.6
E84AVxxx5524 104
E84AVxxx7524 13.2
E84AVxxx1134 18.8
E84AVxxx1534 25.6
E84AVxxx1834 34.0
E84AVxxx2234 40.0
E84AVxxx3034 52.0
E84AVxxx3734 65.0
E84AVxxx4534 77.0
lanx
lamx

Schaltfrequenz

Ausgangsstrome [A] bei Schaltfrequenz

2 kHz 4 kHz 8 kHz 16 kHz
lam2 lang lama lang lams lan16 lamie
2.6 1.0 2.6 1.0 24 0.7 1.7
3.6 1.4 3.6 1.4 3.3 0.9 2.3
4.8 1.9 4.8 1.9 4.4 1.3 31
6.4 2.6 6.4 2.6 5.9 1.7 4.1
7.8 3.1 7.2 3.1 7.2 2.1 5.0
11.2 4.5 11.2 4.5 10.4 3.0 7.2
14.6 5.8 13.5 5.8 13.5 3.9 7.4
14.6 5.8 13.5 5.8 13.5 3.9 7.4
19.0 7.6 17.6 7.6 13.4 5.1 7.3
26.0 10.4 24.1 104 15.2 6.9 9.0
33.0 13.2 30.5 13.2 20.6 8.8 12.7
47.0 18.8 435 18.8 25.6 12.5 16.2
64.0 25.6 49.0 25.6 33.6 17.1 20.8
78.0 34.0 78.0 34.0 61.2 23.0 41.1
89.3 40.0 89.3 40.0 63.7 27.0 415
112.1 52.0 89.3 52.0 63.7 35.0 444
136.8 65.0 97.6 65.0 82.1 43.0 60.4
169.1 77.0 124.4 77.0 101.5 51.0 70.8

Bemessungswert Dauerausgangsstrom

maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom)

e periodisches Lastwechselspiel von 3 s mit I3y und Erholzeit von 12 s gemaR
den Tabellen unter Kap.l14.4

e erreichbar in der Einstellung "x kHz fest/...” in C00018

Bei Erreichen der maximalen Kiihlkérpertemperatur wird die Schaltfrequenz

auf 4 kHz abgesenkt.

In der Einstellung "x kHz var./...” in C00018 wird die Schaltfrequenzin

Abhangigkeit des Ausgangsstroms abgesenkt.

In Abhdngigkeit der Schaltfrequenz und z. B. der Umgebungstemperatur muss

der Ausgangsstrom ggfs. reduziert werden (Kap. 4.1, Einsatzbedingungen).

Lenze EDSB4ASCSS2 DE 11.1



Technische Daten 4
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V

Bemessungsdaten fir den internen Bremschopper
Schaltschwelle Uggmax: 790V, einstellbar

RBmin IBRmax PBRmax Igrd Pgd tz ton tfp

Typ 9] [A] [kw] [A] [kw] [s] [s] [s]
E84AVxxx3714 390 2.0 1.6 2.0 1.6 - © -
E84AVxxx5514 390 2.0 1.6 2.0 1.6 - 0 -
E84AVxxx7514 390 2.0 1.6 2.0 1.6 - 0 -
E84AVxxx1124 180 4.4 3.5 4.4 3.5 - © -
E84AVxxx1524 180 4.4 3.5 4.4 3.5 - © -
E84AVxxx2224 150 5.3 4.2 5.3 4.2 - © -
E84AVXxxx3024xxS 82 9.6 7.6 9.6 7.6 - © -
E84AVxxx3024xx0 82 9.6 7.6 9.6 7.6 - © -
E84AVxxx4024 47 16.8 13.3 13.0 10.3 - o -
E84AVxxx5524 47 16.8 13.3 13.0 10.3 - © -
E84AVxxx7524 27 29.3 231 29.3 23.1 - © -
E84AVxxx1134 27 29.3 231 29.3 23.1 - 0 -
E84AVxxx1534 18 43.9 34.7 43.9 347 - © -
E84AVxxx1834 15 52.7 41.6 52.7 41.6 - © -
E84AVxxx2234 15 52.7 41.6 52.7 41.6 - 0 -
E84AVxxx3034 7.5 105.3 83.2 105.3 83.2 - © -
E84AVxxx3734 7.5 105.3 83.2 105.3 83.2 - © -
E84AVxxx4534 7.5 105.3 83.2 105.3 83.2 - © -

RBmin minimaler Bremswiderstand, Nennwert £10 %

IBRmax Spitzenstrom

PBRmax Spitzenbremsleistung

IBRd Dauerstrom RMS - wichtig fiir die Auslegung der Leitungen

Pgd Dauerbremsleistung

tz Zykluszeit, periodisches Lastwechselspiel mit Einschaltzeit und Erholzeit

ton Einschaltzeit

tz-ton Erholzeit

tp maximale Einschaltzeit ohne Vorlast und Einhalten der Erholzeit

Anmerkung zum Bremschopperbetrieb nach cUL/CSA

Der Bremschopperbetrieb nach cUL/CSA wird sichergestellt, wenn die Einschaltzeit t,,, ge-
genuber der Zykluszeit t, nicht groRer als 30% ist.

Diese Bedingung wird erfiillt, wenn die Dauerbremsleistung P4 gegeniiber der durch den
verwendeten Widerstand Rg moglichen Spitzenbremsleistung P*grmax nicht mehr als 30%

betragt:
2
tn 203 Ps 03 ; pic . Ysmmac
1 ’ Pk ’ BRmax R
z BRmax B
Rg Verwendeter Bremswiderstand (Typenschildangabe)
UBRmax Schaltschwelle des Umrichters (725 V bei Uy = 400V, 790 V bei U\ = 500 V)
UINn Netz-Bemessungsspannung
P*8Rmax Spitzenbremsleistung des verwendeten Widerstandes
Pq Dauerbremsleistung der abzubremsenden Last (abhédngig von der Anwendung)
ton Einschaltzeit
tz Zykluszeit ("Lastspiel”)

EDS84ASC552 DE 11.1
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V

Sicherungen und Leitungsquerschnitte

Betrieb ohne externe Netzdrossel/Netzfilter

Typ Installation nach EN 60204-11) Installation nach UL2) RCD3)
0] @ L1, L2, L3 - Verlegeart ® L1, 12,13
B2 C F
[A] [A] [mm2]  [mm?2]  [mm?] [A] [AWC] [mA]

E84AVxxx3714 Cé6 6 1.0 - - 6 18
E84AVxxx5514 Cé6 6 1.0 - - 6 18 >303)
E84AVxxx7514 Cé6 6 1.0 - - 6 18
E84AVxxx1124 c10 10 1.5 - - 10 16
E84AVxxx1524 c10 10 1.5 - - 10 16 >303)
E84AVxxx2224 c10 10 1.5 - - 10 16
E84AVxxx3024xxS C16 16 25 - - 15 14 >3003)
E84AVxxx3024xx0 C16 16 2.5 - - 15 14
E84AVxxx4024 Cle 16 25 - - 20 12 >3003)
E84AVxxx5524 C25 25 4 - - 20 12
E84AVxxx7524 Cc32 32 10 - - 25 10

>3003)
E84AVxxx1134 Cc32 32 10 - - 40 8
E84AVxxx1534 - - - - - - - -
E84AVxxx1834 c8o 80 25 16 - 60 6 >3003)
E84AVxxx2234 - - - - - - - -
E84AVxxx3034 - - - - - - - -
E84AVxxx3734 - - - - - - - -
E84AVxxx4534 - - - - - - - -

1) Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach VDE 0298-4). Die
Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von PVC-isolierten Kupferleitungen,
Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 45°C, keine Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete
Adern.

2)  NurUL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden.

UL-Sicherung: Spannung > 500 V, Auslésecharakteristik zum Beispiel "H”, ”K5” oder ”CC”. Die Leitungsquerschnitte

gelten unter folgenden Bedingungen: Leitertemperatur < 75 °C, Umgebungstemperatur < 45°C.

RCD, optional, Typ B

Bei Leitungslangen > 50m kann es, abhédngig von der Leitungsart und der Schaltfrequenz, zum Ansprechen des

Schutzschalters kommen.

Sicherungsautomat

Schmelzsicherung der Betriebsklasse gG/glL oder Halbleitersicherungen der Betriebsklasse gRL

Schmelzsicherung

ationale und regionale Vorschriften beachten

K

[CRCRC)

z
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Technische Daten 4
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V

Betrieb mit externer Netzdrossel/Netzfilter

Typ Installation nach EN 60204-11) Installation nach UL2) RCD3)
® @ L1, L2, L3 - Verlegeart @ ©) L1, L2, L3
B2 C F
[A] [A] [mm?]  [mm?]  [mm?] [A] [A] [AwG] [mA]

E84AVXxxx3714 Ce6 6 1.0 - - 6 18
E84AVxxx5514 ce6 6 1.0 - - 6 18 >303)
E84AVxxx7514 ce6 6 1.0 - - 6 18
E84AVXxxx1124 ce6 6 1.0 - - 10 16
E84AVxxx1524 Cceé 6 1.0 - - 10 16 >303)
E84AVXxxx2224 c1o0 10 1.5 - - 10 16
584AVXXX3024XX ci1o 10 15 - - 15 14 >3003)
E84AVxxx3024xx c1o0 10 1.5 - - 15 14
0
E84AVXXx4024 c16 16 2.5 - - 20 12 >300°3)
E84AVXxxx5524 Cc20 20 4 - - 20 12
E84AVXxxx7524 Cc20 20 4 2.5 - 20 12
E84AVXxxx1134 Cc32 32 10 10 - 30 10 >3003)
E84AVxxx1534 Cc32 32 10 10 - 40 8
E84AVXxxx1834 C50 50 16 - - 40 8
E84AVXxxx2234 ce63 63 25 - - 50 6 2300°%)
E84AVXxxx3034 c80 80 - 16 - 70 4

>3003)
E84AVxxx3734 C100 100 25 - 80 4
E84AVxxx4534 C125 125 50 - 100 3 >3003)

1)  Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach VDE 0298-4). Die
Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von PVC-isolierten Kupferleitungen,
Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 45°C, keine Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete
Adern.

2)  Nur UL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden.

UL-Sicherung: Spannung > 500 V, Ausldsecharakteristik zum Beispiel "H”, "K5” oder "CC”. Die Leitungsquerschnitte

gelten unter folgenden Bedingungen: Leitertemperatur < 75 °C, Umgebungstemperatur < 45°C.

RCD, optional, Typ B

Bei Leitungslangen > 50m kann es, abhédngig von der Leitungsart und der Schaltfrequenz, zum Ansprechen des

Schutzschalters kommen.

Sicherungsautomat

Schmelzsicherung der Betriebsklasse gG/gL oder Halbleitersicherungen der Betriebsklasse gRL

Schmelzsicherung

ationale und regionale Vorschriften beachten

»

®@eo

z
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Technische Daten

Bemessungsdaten

Betrieb mit erhohter Leistung am 230-V-Netz

Betrieb mit erhdhter Leistung am 230-V-Netz

Der Antriebsregler kann bei erhdhter Dauerleistung an einem nachsthoéheren leistungs-
starkeren Motor betrieben werden. Die Uberlastfahigkeit gemaR Betrieb mit Bemessungs-
daten bleibt bestehen. Der Antrieb von Aggregaten mit quadratischer Lastkennlinie, wie
sie z. B. Pumpen oder Liifter aufweisen, sind typische Einsatzfalle.

i Hinweis!

Der Betrieb mit erhohter Leistung ist nur erlaubt ...

» mit den zum Antriebsregler angegebenen Bemessungsdaten.
» im genannten Netzspannungsbereich.

» mit den Schaltfrequenzen 2 kHz und 4 kHz.

» bei einer max. Umgebungstemperatur von 40 °C

» in den genannten Installationsarten.

» mit den fur diesen Betrieb vorgeschriebenen Sicherungen,
Leitungsquerschnitten, Netzdrosseln und Filter.

» nach Parametrierung entsprechend den Vorgaben (vergl. Softwarehandbuch

EDS84AV...)
Netz Spannung Spannungsbereich Frequenzbereich
Uwn [V] Uwn[V] f[Hz]
1/N/PE AC 230 180-0%..264+0% 45-0%..65+0%
Netzstrom bei l5N Ausgangsscheinleistung Motorleistung

mit externer ohne externe

Netzdrossel Netzdrossel UV, W 4 pol. ASM
Typ Iin [A] I [A] San [kVA] Pan [kW]
E84AVxxx2512 3.6 4.1 0.8 0.37
E84AVXxxx3712 5.0 - 1.0 0.55
E84AVxxx5512 6.0 6.4 13 0.75
E84AVxxx7512 8.4 - 1.7 1.1
E84AVxxx1122 11.9 14.4 2.4 1.5
E84AVxxx1522 13.7 - 3.0 2.2
E84AVXxxx2222
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb mit erhohter Leistung am 230-V-Netz

Zuordnung externer Netzdrosseln

Zuordnung

Typ ND erforderlich Netzdrossel
E84AVxxx2512 nein ELN1-0900H005
E84AVxxx3712 ja ELN1-0900H005
E84AVXxxx5512 nein ELN1-0500H009
E84AVXxxx7512 ja ELN1-0500H009
E84AVxxx1122 nein ELN1-0250H018
E84AVxxx1522 ja ELN1-0250H018
E84AVXxx2222 - -

Schaltfrequenz-abhangige Ausgangsstréme

Ausgangsstrome [A] bei Schaltfrequenz

2 kHz 4 kHz 8 kHz
Typ lan2 lam2 lang lama lang lams
E84AVXxxx2512 2.1 3.4 2.1 34 - -
E84AVXxxx3712 2.9 4.8 29 4.8 - -
E84AVxxx5512 3.6 6.0 3.6 6.0 - -
E84AVXxxx7512 4.8 8.0 4.8 8.0 - -
E84AVXxxx1122 6.8 11.0 6.8 11.0 - -
E84AVXxxx1522 8.4 14.0 8.4 14.0 - -

E84AVxxx2222 - - - - - -

EDS84ASC552 DE 11.1 mnze
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb mit erhohter Leistung am 230-V-Netz

Sicherungen und Leitungsquerschnitte

Betrieb ohne externe Netzdrossel/Netzfilter

Typ Installation nach EN 60204-11) Installation nach UL2) RCD 3)

0] @ L1, L2, L3 - Verlegeart ® L1, L2, L3

B2 C F

[A] [A] [mm2]  [mm?] [mm?] [A] [AWC] [mA]
E84AVXxx2512 o 6 1 - - 6 18 >303)
E84AVXxxx3712 - - - - - 10 16 -
E84AVxxx5512 c1o0 10 1.5 - - 10 16 >303)
E84AVxxx7512 - - - - - 15 14 -
E84AVxxx1122 Cle 16 25 - - 20 12 >303)
E84AVxxx1522 - - - - - 25 10 -
E84AVxxx2222 - - - - - 30 10 -

Betrieb mit externer Netzdrossel/Netzfilter

Typ Installation nach EN 60204-11) Installation nach UL2) RCD3)

® ® L1, L2, L3 - Verlegeart o) ® L1, 12, L3

B2 C F

[A] [A] [mm?]  [mm?]  [mm?] [A] [A] [AwG] [mA]

E84AVXXX2512 Co 6 1 - - 6 18
>303)

E84AVXxx3712 co 6 1 - - 10 16
E84AVXXX5512 c10 10 15 - - 10 16 209
E84AVXXX7512 c10 10 15 - - 15 14 =
E84AVXxx1122 c16 16 2.5 - - 20 12
E84AVXxx1522 c16 16 2.5 - - 25 10 >303)
E84AVXXX2222 - - - - - 30 10 -

1)  Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach VDE 0298-4). Die
Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von PVC-isolierten Kupferleitungen,
Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 45°C, keine Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete
Adern.

2)  NurUL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden.

UL-Sicherung: Spannung > 500 V, Auslosecharakteristik zum Beispiel "H”, "K5” oder ”"CC”". Die Leitungsquerschnitte

gelten unter folgenden Bedingungen: Leitertemperatur < 75 °C, Umgebungstemperatur < 45°C.

RCD, optional, Typ B

Bei Leitungslangen > 50m kann es, abhdngig von der Leitungsart und der Schaltfrequenz, zum Ansprechen des

Schutzschalters kommen.

Sicherungsautomat

Schmelzsicherung der Betriebsklasse gG/glL oder Halbleitersicherungen der Betriebsklasse gRL

Schmelzsicherung

ationale und regionale Vorschriften beachten

K

[CRCRS)

pd
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426 Betrieb mit erhdhter Leistung am 400-V-Netz

Technische Daten
Bemessungsdaten

Betrieb mit erhohter Leistung am 400-V-Netz

Der Antriebsregler kann bei erhohter Dauerleistung an einem nachsthoheren leistungs-
starkeren Motor betrieben werden. Die Uberlastféhigkeit gemaR Betrieb mit Bemessungs-
daten bleibt bestehen. Der Antrieb von Aggregaten mit quadratischer Lastkennlinie, wie
sie z. B. Pumpen oder Liifter aufweisen, sind typische Einsatzfalle.

i Hinweis!

Der Betrieb mit erhohter Leistung ist nur erlaubt ...
» mit den zum Antriebsregler angegebenen Bemessungsdaten.

» im genannten Netzspannungsbereich.

» mit den Schaltfrequenzen 2 kHz und 4 kHz.
» bei einer max. Umgebungstemperatur von 40 °C

» in den genannten Installationsarten.

» mit den fur diesen Betrieb vorgeschriebenen Sicherungen,
Leitungsquerschnitten, Netzdrosseln und Filter.

» nach Parametrierung entsprechend den Vorgaben (vergl. Softwarehandbuch

EDS84AV...)
Netz Spannung
Uin [V]
3/PE AC 400
mit externer
Netzdrossel
Typ Iin [A]
E84AVxxx3714 1.7
E84AVxxx5514 24
E84AVxxx7514 2.9
E84AVxxx1124 3.8
E84AVxxx1524 4.7
E84AVxxx2224 6.1
E84AVxxx3024xxS 8.4
E84AVxxx3024xx0 8.4
E84AVxxx4024 10.6
E84AVxxx5524 18.0
E84AVxxx7524 21.0
E84AVxxx1134 29.0
E84AVxxx1534 -
E84AVxxx1834 42.2
E84AVxxx2234 1) 50.8
E84AVxxx3034 1) 66.0
E84AVXxx3734 1) 81.6
E84AVxxx4534 1) 96.0

1) nur mit externer Netzdrossel

EDS84ASC552 DE 11.1

Spannungsbereich

320-0%..440+0%

Netzstrom bei Iy

ohne externe
Netzdrossel

I [A]

2.2
2.9
5.3
6.6

11.8
15.7

28

Lenze

Ausgangsscheinleistung

u,v,w
SaN [kVA]
1.0
14
1.8
24
3.0
4.2
5.5
5.5
7.2
9.7
131
17.6
29.2
35.2
45.6
56.9
66.6

Frequenzbereich
f[Hz]
45-0%..65+0%

4 pol. ASM
Pan [kW]

0.55
0.75
11
1.5
2.2
3.0
4.0
4.0
5.5
7.5
11
15
22
30
37
45
55

Motorleistung
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb mit erhohter Leistung am 400-V-Netz

Zuordnung externer Netzdrosseln

Zuordnung

Typ
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVXxxx2224
E84AVxxx3024xxS
E84AVxxx3024xx0
E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

ND erforderlich

nein
nein
ja
nein
nein
ja
ja
nein
nein
ja
nein

ja

ja
ja
ja
ja
ja

Lenze

Netzdrossel
EZAELN3002B153

EZAELN3004B742

EZAELN3006B492
EZAELN3008B372
EZAELN3010B292
EZAELN3010B292
EZAELN3016B182
EZAELN3020B152
EZAELN3025B122
EZAELN3030B982
EZAELN3045B651
EZAELN3063B471
EZAELN3080B371
EZAELN3090B331
EZAELN3100B301
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb mit erhohter Leistung am 400-V-Netz

Schaltfrequenz-abhangige Ausgangsstrome

Typ

E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224

E84AVxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

IaNx
IaMx

IaNz
1.6

2.2
2.9
3.8
4.8
6.7
8.8
8.8
115
15.6
21.0
28.2

46.8
56.4
73.2
91.2
107.0

Schaltfrequenz

EDS84ASC552 DE 11.1

Ausgangsstrome [A] bei Schaltfrequenz

2 kHz 4 kHz 8 kHz 16 kHz
lam2 lang lama lang lams lan16 lamie
2.6 1.6 2.6 - - - -
3.6 2.2 3.6 - - - -
4.8 29 4.8 - - - -
6.4 3.8 6.4 - - - -
7.8 4.8 7.8 - - - -
11.2 6.7 11.2 - - - -
14.6 8.8 14.6 - - - -
14.6 8.8 14.6 - - - -
19.0 115 19.0 - - - -
26.0 15.6 26.0 - - - -
33.0 21.0 33.0 - - - -
47.0 28.2 47.0 - - - -
78.0 46.8 78.0 - - - -
89.3 56.4 89.3 - - - -

112.1 73.2 89.3 - - - -
136.8 91.2 115.2 - - - -
169.1 107.0 146.9 - - - -

Bemessungswert Dauerausgangsstrom
maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom)

e periodisches Lastwechselspiel von 3 s mit I;px und Erholzeit von 12 s gemal

den Tabellen unter Kap.[14.4
e erreichbar in der Einstellung "x kHz fest/...” in C00018

Bei Erreichen der maximalen Kiihlkorpertemperatur wird die Schaltfrequenz
auf 4 kHz abgesenkt.

In der Einstellung "x kHz var./...” in C00018 wird die Schaltfrequenzin
Abhdngigkeit des Ausgangsstroms abgesenkt.

In Abhdngigkeit der Schaltfrequenz und z. B. der Umgebungstemperatur muss
der Ausgangsstrom ggfs. reduziert werden (Kap. 4.1, Einsatzbedingungen).

Lenze

61



62

Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb mit erhohter Leistung am 400-V-Netz

Sicherungen und Leitungsquerschnitte

Betrieb ohne externe Netzdrossel/Netzfilter

Typ Installation nach EN 60204-11) Installation nach UL2) RCD3)
0) @ L1, L2, L3 - Verlegeart ® L1, L2, L3
B2 C F
(A] (A] [mm2]  [mm?]  [mm?] [A] [AWG] [mA]

E84AVxxx3714 ce 6 1.0 - - 6 18

>303)
E84AVxxx5514 ce 6 1.0 - - 6 18
E84AVxxx7514 - - - - - - R R
E84AVxxx1124 Cc10 10 1.5 - - 10 16 5 303)
E84AVxxx1524 c1o0 10 1.5 - - 10 16 -
E84AVXxxx2224 - - - - - - R R
E84AVXxxx3024xxS - - . - - - _ _
E84AVxxx3024xx0 C16 16 2.5 - - 15 14 >3003)
E84AVxxx4024 C16 16 2.5 - - 20 12 >3003)
E84AVxxx5524 - - - - - - _ _
E84AVxxx7524 c32 32 10 - - 25 10 >3003)
E84AVxxx1134 - - - - - - - R
E84AVxxx1534 - - - - - - _ _
E84AVxxx1834 - - . - - - _ _
E84AVxxx2234 - - - - - - R R
E84AVxxx3034 - - - - - - - .
E84AVxxx3734 - - - - - - _ _
E84AVxxx4534 - - - - - - - _

1)  Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach VDE 0298-4). Die
Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von PVC-isolierten Kupferleitungen,
Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 45°C, keine Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete
Adern.

2)  NurUL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden.

UL-Sicherung: Spannung > 500 V, Auslosecharakteristik zum Beispiel "H”, "K5” oder ”"CC”. Die Leitungsquerschnitte

gelten unter folgenden Bedingungen: Leitertemperatur < 75 °C, Umgebungstemperatur < 45°C.

RCD, optional, Typ B

Bei Leitungslangen > 50m kann es, abhdngig von der Leitungsart und der Schaltfrequenz, zum Ansprechen des

Schutzschalters kommen.

Sicherungsautomat

Schmelzsicherung der Betriebsklasse gG/glL oder Halbleitersicherungen der Betriebsklasse gRL

Schmelzsicherung

ationale und regionale Vorschriften beachten

K
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Betrieb mit externer Netzdrossel/Netzfilter

Typ

E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224

E84AVXxxx3024xx

S

E84AVXxxx3024xx

0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

@

(Al

Ccé6
Ce
Ce
Ce
Ce
c1o
c1o

c1o

Cle
c20
c20
Cc32
Cc50
ce63
C100
C125
C125

10

16
20
20
32
50
63
100
125
125

1.0
1.0
1.0
1.0
1.0
1.5
1.5

1.5

2.5
4
4

10

16

25

Installation nach EN 60204-11)
L1, L2, L3 - Verlegeart
B2

[mm2]  [mm?]

25
10

25
50
50

Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb mit erhohter Leistung am 400-V-Netz

@

(A]

10
10
10
15

15

20
20
20
30
60
60
80
100
125

Installation nach UL2)
L1, L2, L3

18
18
18
16
16
16
14

14

12
12
12

Lk w A O O

RCD3)

[mA]

>303)

>303)

>3003)

>3003)

>3003)

>3003)

>3003)
>3003)

>3003)

1) Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach VDE 0298-4). Die
Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von PVC-isolierten Kupferleitungen,

Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 45°C, keine Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete

Adern.

2)  NurUL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden.

» »

UL-Sicherung: Spannung > 500 V, Ausldsecharakteristik zum Beispiel "H”, "K5” oder "CC". Die Leitungsquerschnitte

gelten unter folgenden Bedingungen: Leitertemperatur < 75 °C, Umgebungstemperatur < 45°C.
RCD, optional, Typ B

v

Bei Leitungslangen > 50m kann es, abhédngig von der Leitungsart und der Schaltfrequenz, zum Ansprechen des

Schutzschalters kommen.
Sicherungsautomat
Schmelzsicherung der Betriebsklasse gG/glL oder Halbleitersicherungen der Betriebsklasse gRL
Schmelzsicherung

ationale und regionale Vorschriften beachten

@O o

z

EDS84ASC552 DE 11.1

Lenze

63



427

64

Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb mit erhohter Leistung am 500-V-Netz

Betrieb mit erhdhter Leistung am 500-V-Netz

Der Antriebsregler kann bei erhohter Dauerleistung an einem nachsthoheren leistungs-
starkeren Motor betrieben werden. Die Uberlastféhigkeit gemaR Betrieb mit Bemessungs-
daten bleibt bestehen. Der Antrieb von Aggregaten mit quadratischer Lastkennlinie, wie
sie z. B. Pumpen oder Liifter aufweisen, sind typische Einsatzfalle.

i Hinweis!
Der Betrieb mit erhohter Leistung ist nur erlaubt ...
» mit den zum Antriebsregler angegebenen Bemessungsdaten.
» im genannten Netzspannungsbereich.
» mit den Schaltfrequenzen 2 kHz und 4 kHz.
» bei einer max. Umgebungstemperatur von 40 °C
» in den genannten Installationsarten.

» mit den fur diesen Betrieb vorgeschriebenen Sicherungen,
Leitungsquerschnitten, Netzdrosseln und Filter.

» nach Parametrierung entsprechend den Vorgaben (vergl. Softwarehandbuch

EDS84AV...)
Netz Spannung Spannungsbereich Frequenzbereich
Uin [V] Un [V] f[Hz]
3/PE AC 500 400-0%..550+0% 45-0%..65+0%
Netzstrom bei Igy Ausgangsscheinleistung Motorleistung
mit externer ohne externe
Netzdrossel Netzdrossel UV, W 4 pol. ASM
Typ Iin [A] Iin [A] San [kVA] Pan [kW]
E84AVxxx3714 13 1.7 1.0 0.55
E84AVxxx5514 1.7 24 1.4 0.75
E84AVxxx7514 2.4 - 1.8 1.1
E84AVxxx1124 31 4.3 2.4 1.5
E84AVxxx1524 3.7 5.3 3.0 2.2
E84AVxxx2224 4.9 - 4.2 3.0
E84AVxxx3024xxS 6.7 - 5.5 4.0
E84AVXxxx3024xx0 6.7 9.4 5.5 4.0
E84AVxxx4024 8.4 12.6 7.2 5.5
E84AVxxx5524 14.4 - 9.7 7.5
E84AVxxx7524 16.8 22.4 13.3 11
E84AVxxx1134 20.1 - 17.6 15
E84AVxxx1534 - - - -
E84AVxxx1834 33.7 - 313 22
E84AVxxx2234 1) 40.6 - 37.8 30
E84AVxxx3034 1) 56.3 - 45.7 37
E84AVxxx3734 1) 69.8 - 56.9 45
E84AVxxx4534 1) 83.0 - 66.6 55
1) nur mit externer Netzdrossel
Lenze EDS84ASC552 DE 11.1



Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb mit erhohter Leistung am 500-V-Netz

Zuordnung externer Netzdrosseln

Zuordnung

Typ ND erforderlich Netzdrossel
E84AVxxx3714 nein EZAELN3002B153
E84AVxxx5514 nein

E84AVXxx7514 ja EZAELN3004B742
E84AVxxx1124 nein

E84AVxxx1524 nein EZAELN3006B492
E84AVXxxx2224 ja EZAELN3008B372
E84AVxxx3024xxS ja EZAELN3010B292
E84AVxxx3024xx0 nein EZAELN3010B292
E84AVxxx4024 nein EZAELN3016B182
E84AVxxx5524 ja EZAELN3020B152
E84AVxxx7524 nein EZAELN3025B122
E84AVxxx1134 ja EZAELN3030B982
E84AVxxx1534 - -
E84AVxxx1834 ja EZAELN3045B651
E84AVxxx2234 ja EZAELN3063B471
E84AVxxx3034 ja EZAELN3080B371
E84AVXxxx3734 ja EZAELN3090B331
E84AVxxx4534 ja EZAELN3100B301

EDS84ASC552 DE 11.1 mnze



Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb mit erhohter Leistung am 500-V-Netz

Schaltfrequenz-abhangige Ausgangsstrome

Ausgangsstrome [A] bei Schaltfrequenz

2 kHz 4 kHz 8 kHz 16 kHz
Typ lan2 lam2 lana lama lansg lams lan16 lam16
E84AVxxx3714 12 2.6 1.2 2.6 - - - -
E84AVxxx5514 1.7 3.6 1.7 3.6 - - - -
E84AVxxx7514 2.3 4.8 2.3 4.8 - - - -
E84AVxxx1124 3.1 6.4 31 6.4 - - - -
E84AVxxx1524 3.8 7.8 3.8 7.2 - - - -
E84AVxxx2224 5.4 11.2 54 11.2 - - - -
E84AVxxx3024xxS 7.0 14.6 7.0 135 - - - -
E84AVXxxx3024xx0 7.0 14.6 7.0 135 - - - -
E84AVxxx4024 9.1 19.0 9.1 17.6 - - - -
E84AVxxx5524 125 26.0 125 241 - - - -
E84AVxxx7524 17.0 33.0 17.0 30.5 - - - -
E84AVxxx1134 22.6 47.0 22.6 435 - - - -
E84AVxxx1534 - - - - - - - -
E84AVxxx1834 40.2 78.0 40.2 78.0 - - - -
E84AVxxx2234 48.5 89.3 48.5 89.3 - - - -
E84AVxxx3034 58.6 1121 58.6 89.3 - - - -
E84AVxxx3734 73.0 136.8 73.0 97.6 - - - -
E84AVxxx4534 85.4 169.1 85.4 1244 - - - -
lanx Bemessungswert Dauerausgangsstrom
lamx maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom)

e periodisches Lastwechselspiel von 3 s mit I;px und Erholzeit von 12 s gemal
den Tabellen unter Kap.[14.4
e erreichbar in der Einstellung "x kHz fest/...” in C00018
Schaltfrequenz Bei Erreichen der maximalen Kiihlkorpertemperatur wird die Schaltfrequenz
auf 4 kHz abgesenkt.
In der Einstellung "x kHz var./...” in C00018 wird die Schaltfrequenzin
Abhdngigkeit des Ausgangsstroms abgesenkt.

In Abhdngigkeit der Schaltfrequenz und z. B. der Umgebungstemperatur muss
der Ausgangsstrom ggfs. reduziert werden (Kap. 4.1, Einsatzbedingungen).
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Technische Daten 4
Bemessungsdaten
Betrieb mit erhohter Leistung am 500-V-Netz

Sicherungen und Leitungsquerschnitte

Betrieb ohne externe Netzdrossel/Netzfilter

Typ Installation nach EN 60204-11) Installation nach UL2) RCD3)
0) @ L1, L2, L3 - Verlegeart ® L1, L2, L3
B2 C F
[A] [A] [mm2]  [mm?2]  [mm?] [A] [AWC] [mA]

E84AVxxx3714 ce 6 1.0 - - 18

>303)
E84AVxxx5514 ce 6 1.0 - - 18
E84AVxxx7514 - - - - - - R R
E84AVxxx1124 c1o0 10 1.5 - - 10 16 5 303)
E84AVxxx1524 C10 10 1.5 - - 10 16 -
E84AVXxxx2224 - - - - - - R R
E84AVXxxx3024xxS - - . - - - _ _
E84AVxxx3024xx0 C16 16 2.5 - - 15 14

>3003)
E84AVxxx4024 C16 16 2.5 - - 20 12
E84AVxxx5524 - - - - - - - _
E84AVxxx7524 Cc32 32 10 - - 25 10 >3003)
E84AVxxx1134 - - - - - - _ _
E84AVxxx1534 - - - - - - _ R
E84AVxxx1834 - - - - - - - R
E84AVxxx2234 - - - - - - _ _
E84AVxxx3034 - - . - - - _ _
E84AVxxx3734 - - - - - - - R
E84AVxxx4534 - - - - - - R R

1)  Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach VDE 0298-4). Die
Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von PVC-isolierten Kupferleitungen,
Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 45°C, keine Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete

Adern.

2)  Nur UL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden.
UL-Sicherung: Spannung > 500 V, Ausldsecharakteristik zum Beispiel "H”, "K5” oder "CC”. Die Leitungsquerschnitte
gelten unter folgenden Bedingungen: Leitertemperatur < 75 °C, Umgebungstemperatur < 45°C.

»

RCD, optional, Typ B

Bei Leitungslangen > 50m kann es, abhangig von der Leitungsart und der Schaltfrequenz, zum Ansprechen des

Schutzschalters kommen.
Sicherungsautomat
Schmelzsicherung der Betriebsklasse gG/gL oder Halbleitersicherungen der Betriebsklasse gRL
Schmelzsicherung

ationale und regionale Vorschriften beachten

©@eo
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Technische Daten

Bemessungsdaten

Betrieb mit erhohter Leistung am 500-V-Netz

Betrieb mit externer Netzdrossel/Netzfilter

Typ

E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224

E84AVXxxx3024xx
S

E84AVXxxx3024xx
0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

@

(Al

Ccé6
Ce
Ce
Ce
Ce
c1o
c1o

c1o

Cle
c20
c20
Cc32
Cc50
ce3
C100
C125
C125

10

16
20
20
32
50
63
100
125
125

1.0
1.0
1.0
1.0
1.0
1.5
1.5

1.5

2.5
4
4

10

16

25

Installation nach EN 60204-11)
L1, L2, L3 - Verlegeart
B2

[mm2]  [mm?]

2.5
10

25
50
50

10
10
10
15

15

20
20
20
30
60
60
80
100
125

18
18
18
16
16
16
14

14

12
12
12

R W M~ OO

Installation nach UL2) RCD3)
L1, L2, L3

[AWG] [mA]

>303)

>303)

>3003)

>3003)

>3003)

>3003)

>3003)

1)  Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach VDE 0298-4). Die
Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von PVC-isolierten Kupferleitungen,
Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 45°C, keine Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete

Adern.

2)  Nur UL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden.
UL-Sicherung: Spannung > 500 V, Ausldsecharakteristik zum Beispiel "H”, "K5” oder "CC”. Die Leitungsquerschnitte

gelten unter folgenden Bedingungen: Leitertemperatur < 75 °C, Umgebungstemperatur < 45°C.
RCD, optional, Typ B

L

Bei Leitungslangen > 50m kann es, abhdngig von der Leitungsart und der Schaltfrequenz, zum Ansprechen des

Schutzschalters kommen.
Sicherungsautomat
Schmelzsicherung der Betriebsklasse gG/gL oder Halbleitersicherungen der Betriebsklasse gRL
Schmelzsicherung

ationale und regionale Vorschriften beachten

®© 0O e
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4.3 Stromkennlinien

Technische Daten

Stromkennlinien

Der Antriebsregler begrenzt seinen maximal moglichen Motorstrom unter folgenden
Betriebsbedingungen ("Strom-Derating”):

» Beim Uberschreiten der maximalen Kiihlkérpertemperatur
— Der Antriebsregler schaltet in diesem Fall unabhangig vom Schaltfrequenzmodus

von 16 kHz auf 8 kHz und von 8 kHz auf 4 kHz (aber nicht von 4 kHz auf 2 kHz).

Diese Funktion kann tiber C00144 deaktiviert werden.

Steigt die Kiihlkorpertemperatur weiter an, wird der Umrichterausgang gesperrt
und es erfolgt die Fehlermeldung "Trip”. Dies erfolgt auch bei Deaktivierung der
Schaltfrequenzabsenkung.

Bei Ausgangsfrequenzen foyt < |5 Hz|

In Abhangigkeit der Schaltfrequenzmodi "fest” oder "variabel”

>

lour A

laMDZ
laM04
laM08

laM016

1
1
1
1
‘ Ltwa
|
: IaME
1
; IaM15
T |
1
|

IaM2

»

o

Abb. 4-1
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1

1

:
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Strom-Derating-Kennlinien

Iout
IaM
IaMx

IaMOx
Ian

IaMOv
fout

lour A

laMDv

lanay

»

2 T S NS,

»
fout [HZ]

Derating-Kurve in Abhdngigkeit der festen Schaltfrequenz
Derating-Kurve in Abhdngigkeit der variablen Schaltfrequenz

Ausgangsstrom

maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom)
maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom) bei den verschiedenen Schaltfrequenzen:

2 kHz, 4 kHz, 8 kHz und 16 kHz

maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom) bei fout = 0 Hz und den verschiedenen

Schaltfrequenzen: 2 kHz, 4 kHz, 8 kHz, 16 kHz
maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom) bei variabler Schaltfrequenz
maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom) bei fout = 0 Hz und variabler Schaltfrequenz

Drehfeldfrequenz am Ausgang U, V, W
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Technische Daten
Stromkennlinien

In den folgenden Tabellen sind die maximalen Ausgangsstrome in Abhangigkeit der Netz-
spannung und der Schaltfrequenzmodi dargestellt.

Maximale Ausgangsstrome [A]Y) bei fester Schaltfrequenz und Uy = 230 V

2 kHz 4 kHz 8 kHz 16 kHz
Typ lamo2 lam2 lamoa lama lamos lams lamo16 lam16
E84AVXxxx2512 3.4 3.4 3.4 3.4 3.0 3.4 2.3 2.8
E84AVXxxx3712 4.8 4.8 4.8 4.8 4.2 4.8 3.2 4.0
E84AVxxx5512 6.0 6.0 6.0 6.0 4.1 6.0 2.9 5.0
E84AVXxxx7512 8.0 8.0 8.0 8.0 5.4 8.0 3.8 6.6
E84AVXxxx1122 8.3 11.0 8.3 11.0 7.4 11.0 4.1 9.1
E84AVXxxx1522 10.5 14.0 10.5 14.0 9.5 14.0 5.3 11.6
E84AVXxx2222 14.3 19.0 14.3 19.0 12.8 19.0 7.1 15.7
l-enze EDS84ASC552 DE 11.1



Technische Daten 4
Stromkennlinien

Maximale Ausgangsstrome [A]Y) bei fester Schaltfrequenz und Uy = 400 V

2 kHz 4 kHz 8 kHz 16 kHz
Typ lamo2 lam2 lamoa lama lamos lams lamo16 lam16
E84AVxxx3714 2.6 2.6 2.6 2.6 1.5 2.6 1.0 2.1
E84AVxxx5514 3.6 3.6 3.6 3.6 2.1 3.6 1.4 3.0
E84AVXxxx7514 4.8 4.8 4.8 4.8 2.8 4.8 1.8 4.0
E84AVxxx1124 4.8 6.4 4.8 6.4 3.4 6.4 2.1 5.3
E84AVxxx1524 5.9 7.8 5.9 7.8 4.1 7.8 2.5 6.4
E84AVXxxx2224 8.4 11.2 8.4 11.2 5.9 11.2 3.6 9.2
E84AVXxx3024xxS 11.0 14.6 11.0 14.6 9.5 14.6 5.5 9.5
E84AVXxx3024xx0 11.0 14.6 11.0 14.6 9.5 14.6 5.5 9.5
E84AVXxxx4024 14.3 19.0 13.8 19.0 9.5 17.1 5.7 9.5
E84AVxxx5524 19.5 26.0 16.9 26.0 11.7 19.5 6.5 11.7
E84AVXxxx7524 24.8 33.0 24.8 33.0 16.5 26.4 9.9 16.5
E84AVxxx1134 35.3 47.0 31.7 47.0 21.2 329 129 21.2
E84AVxxx1534 48.0 64.0 44.8 62.4 304 43.2 17.6 27.2
E84AVxxx1834 58.5 78.0 58.5 78.0 48.8 72.2 29.3 48.8
E84AVxxx2234 70.5 89.3 68.2 89.3 49.4 75.2 30.6 49.4
E84AVxxx3034 82.6 112.1 67.9 88.5 53.1 73.8 38.4 53.1
E84AVxxx3734 108.0 136.8 93.6 115.2 79.2 97.2 54.0 72.0
E84AVxxx4534 133.5 169.1 124.6 146.9 97.9 120.2 66.8 84.6

Maximale Ausgangsstrome [A]Y) bei fester Schaltfrequenz und U = 500 V

2 kHz 4 kHz 8 kHz 16 kHz
Typ lamo2 lam2 lamoa lama lamos lams lamo16 lam16
E84AVxxx3714 2.6 2.6 24 2.6 1.2 24 0.7 1.7
E84AVxxx5514 3.6 3.6 3.3 3.6 1.6 3.3 1.0 2.3
E84AVXxxx7514 4.8 4.8 4.4 4.8 2.1 4.4 1.4 3.1
E84AVxxx1124 4.8 6.4 4.8 6.4 2.6 5.9 1.6 4.1
E84AVxxx1524 5.9 7.8 5.9 7.2 3.2 7.2 19 5.0
E84AVXxx2224 8.4 11.2 8.4 11.2 4.5 104 2.7 7.2
E84AVXxx3024xxS 11.0 14.6 10.6 135 7.4 135 4.2 7.4
E84AVXxx3024xx0 11.0 14.6 10.6 135 7.4 135 4.2 7.4
E84AVXxxx4024 14.3 19.0 10.7 17.6 7.3 134 4.3 7.3
E84AVxxx5524 19.5 26.0 131 24.1 9.0 15.2 4.8 9.0
E84AVXxxx7524 24.8 33.0 19.3 30.5 12.7 20.6 7.4 12.7
E84AVxxx1134 35.3 47.0 24.7 43.5 16.2 25.6 9.6 16.2
E84AVxxx1534 48.0 64.0 349 49.0 234 33.6 131 20.8
E84AVxxx1834 58.5 78.0 56.2 78.0 41.1 61.2 24.3 41.1
E84AVxxx2234 70.5 89.3 57.6 89.3 41.5 63.7 25.3 41.5
E84AVxxx3034 82.6 112.1 57.1 74.9 44.4 62.2 31.7 44.4
E84AVxxx3734 108.0 136.8 79.0 97.6 66.6 82.1 449 60.4
E84AVxxx4534 133.5 169.1 105.3 124.4 82.3 101.5 55.5 70.8

1)  Die dargestellten Werte gelten fiir den Betrieb bei einer Umgebungstemperatur bis +45 °C bei 2/4 kHz und bis +40 °C
bei 8/16 kHz. Bei Umgebungstemperaturen, die zwischen +40/45 °C und +55 °C liegen ist ein Derating von 2.5 %/K
auf den angegebenen Wert zu beriicksichtigen.
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Technische Daten
Stromkennlinien

Typ

E84AVXxx2512
E84AVXxxx3712
E84AVXxxx5512
E84AVXxx7512
E84AVXxxx1122
E84AVXxxx1522
E84AVXxx2222

Typ

E84AVXxxx3714
E84AVXxxx5514
E84AVXxxx7514
E84AVXxxx1124
E84AVXxxx1524
E84AVXxxx2224

E84AVXxx3024xxS
E84AVXxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVXxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVXxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

lamov
3.4

4.8
6.0
8.0
8.3
10.5
143

lamov
2.6

3.6
4.8
4.8
5.9
8.4
11.0
11.0
143
195
24.8
353
48.0
58.5
70.5
88.5
108.0
1335

ULN =230V

lamv
3.4

4.8
6.0
8.0
11.0
14.0
19.0

lamv
2.6

3.6
4.8
6.4
7.8
11.2
14.6
14.6
19.0
26.0
33.0
47.0
64.0
78.0
89.3
1121
136.8
169.1

Maximale Ausgangsstrome [A]Y bei variabler Schaltfrequenz

Maximale Ausgangsstrome [A]Y bei variabler Schaltfrequenz
ULN =400 V/ULN =500V

1)  Die dargestellten Werte gelten fiir den Betrieb bei einer Umgebungstemperatur bis +45 °C bei 2/4 kHz und bis +40 °C
bei 8/16 kHz. Bei Umgebungstemperaturen, die zwischen +40/45 °C und +55 °C liegen ist ein Derating von 2.5 %/K
auf den angegebenen Wert zu beriicksichtigen.

Lenze
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Technische Daten 4
Uberstrombetrieb

4.4 Uberstrombetrieb

Die Antriebsregler konnen tiber den Bemessungsstrom hinaus mit hoheren Stromstarken
betrieben werden, wenn die Dauer dieses Uberstrombetriebs zeitlich begrenzt ist. Defi-
niert sind zwei Auslastungszyklen von 15 s und 180 s Dauer. Innerhalb dieser Auslastungs-
zyklen ist jeweils fiir eine bestimmte Dauer der Uberstrom méglich, wenn anschlieBend
eine entsprechend lange Erholphase folgt. Fur beide Auslastungszyklen erfolgt separat
eine gleitende Mittelwertbildung.

Die Uberwachung der Gerdteauslastung (I x t) 16st die eingestellte Fehlerreaktion (Trip
oder Warnung) aus, wenn einer der beiden Auslastungswerte die Schwelle von 100 %
Uberschreitet. Die aktuelle Gerdteauslastung (I x t) wird unter Parameter C00064/x ange-
zeigt:

» C00064/1: Gesamtwert der Gerateauslastung
» C00064/2: Impulsauslastung im 15-s-Zyklus
» C00064/3: Dauerauslastung im 180-s-Zyklus

Uberwachungsfunktion

Art der Auslastung Auslastungszyklus ~ Bedingung Codestelle

Impulsauslastung 15s lanx > 160 % ® Anzeige in C00064/2
® Anzeige des Maximalwer-
tes in C00064/1
Dauerauslastung 180s Die Uberwachungsfunktion Anzeige in C00064/3
ist dauerhaft aktiv. e Anzeige des Maximalwer-
tes in C00064/1
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Technische Daten
Uberstrombetrieb

Die Verlaufe von typischen Lastfunktionen und die Nachbildung der "Ixt”-Funktion sind in
der folgenden Abbildung dargestellt:

ls [%]

h

@:_/®_

T

5 i

100%+ - —H|--——— - — - :

c 4 —

0 t

840012180

Abb. 4-2 Uberstromfahigkeit im 230/400 V-Betrieb bei 45° C

®  Impulsauslastung (15-s-Zyklus) Berechnungsgleichung:
[A]  Spitzenstrom A-T,+C-T,

-_ = =< [
€]  Entlastungsstrom T,+T, = 100%

T, Zeitdauer Spitzenstrom
T, Zeitdauer Entlastungsstrom

@  Dauerauslastung (180-s-Zyklus) Berechnungsgleichung:
Spitzenstrom B-T,+#C-T, < 100%
[€]  Entlastungsstrom T:4+T,

T;  Zeitdauer Spitzenstrom
T4  Zeitdauer Entlastungsstrom
lanx Bemessungswert Dauerausgangsstrom

15-s-Zyklus ® f=2kHz f=4kHz f=8kHz f=16 kHz
&) @] Y @
lamax/!ang [%] 200 75 200 75 200 75 133 50
180-s-Zyklus @ f=2kHz f=4kHz f =8 kHz f=16 kHz
© [C]
lamax/lang [%] 150 75 150 75 150 75 100 50

@ Tipp!

Fiir Berechnungen anwendungsspezifischer Zyklen kontaktieren Sie lhren
Lenze-Ansprechpartner.

Lenze EDSB4ASCSS2 DE 11.1



Technische Daten 4
Anschlussbeschreibung

Ubersicht
45 Anschlussbeschreibung
45.1 Ubersicht
Grundgerat in der GerategroBe GG 1 ... 3 Grundgerét in der GerategroRe GG 4 ... 6

L]

[x105] [x106]
8400HLCO58 8400HLCO57

Anschluss

Pos. Beschreibung Anzahl

Netz/Zwischenkreisspannung (bei 400-V-Geraten)
X100 — Bei Gerdten in GerategroRe 6 (18.5 ... 22 kW) ist diese Klemmen- 1
leiste nicht steckbar.
X101 Relaisausgang 1

Motor/externer Bremswiderstand
X105 — Bei Gerdten in GerategroRe 6 (18.5 ... 22 kW) ist diese Klemmen- 1
leiste nicht steckbar.

X106 Motortemperaturiiberwachung
(@) Schutzleiter (netzseitig/motorseitig)
IT Kontaktschraube fiir die Funkentstérung (netzseitig/motorseitig)

EDS84ASC552 DE 11.1 '-enze 75



4 Technische Daten
Anschlussbeschreibung
Ubersicht

Grundgerat in der GerategroRe GG 7

8400GG101

Anschluss
Pos. Beschreibung
X100 N et stcoar
X101 Relaisausgang
X105 Motor/externer Bremswiderstand
— nicht steckbar.
X106 Motortemperaturiiberwachung
(@) Schutzleiter (netzseitig/motorseitig)
IT Kontaktschraube fiir die Funkentstérung (netzseitig/motorseitig)

76 Lenze
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1

N N
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Steueranschliisse bei Geraten in der Ausfiihrung

StatelLine

X3

X4 |———

Anschluss
Pos.

X1

S1

X3

X4

X5

X107

EDS84ASC552 DE 11.1

8400HLC0O80a

Beschreibung

Systembus (CANopen)

Einstellungen Systembus (CANopen)
analoge Eingdnge (Spannung/Strom)
analoge Ausgange (Spannung/Strom)
10-V-Referenzspannung

digitale Eingange

digitale Ausgange

Reglerfreigabe

24-V-Versorgung der Steuerelektronik
24-V-Spannungsausgang

digitale Eingange

Reglerfreigabe

24-V-Versorgung der Steuerelektronik
24V interne Versorgung
Motorhaltebremse

Lenze

Technische Daten 4
Anschlussbeschreibung
Ubersicht
Steueranschlisse bei Geraten in der Ausfiihrung
HighLine
[ X5 |— s
(X3 —
=
(x| —— -~
8400HLCO81a
Anzahl
StateLine C HighLine C
1 1
1 1
1/1 2/2
1/- 2/2
1 1
4 _
1 3
1 -
1 -
1 1
- 7
- 1
- 1
- 1
- 1
77



4 Technische

Daten

Anschlussbeschreibung

Ubersicht

Steueranschliisse bei Geraten in der Ausfiihrung

TopLine
I
w80
X
[x10] [ x7 ][ xs | [ s1]
8400TLCO32a
Anschluss
Pos. Beschreibung
X1 Systembus (CANopen)
S1 Einstellungen Systembus (CANopen)
analoge Eingange (Spannung/Strom)
X3 analoge Ausgange (Spannung/Strom)
10-V-Referenzspannung
X digitale Ausgange
4
24-V-Spannungsausgang
digitale Eingange
« Reglerfreigabe
5 .
24-V-Versorgung der Steuerelektronik
24V interne Versorgung
X6 Diagnose
X7 Resolver (D-Sub 9-polig)
X8 Multi-Encoder (D-Sub 15-polig)
Achsbus
X10 — Sync/State
— CAN
X107 Motorhaltebremse

78

Lenze

Anzahl
TopLine C
1
1
2/2
2/2

P R R R R P RN PR WR
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Technische Daten
Steueranschliisse StateLine C

Externe Versorgungsspannung 24V

4.6 Steueranschlisse StatelLine C

4.6.1 Externe Versorgungsspannung 24V
Beschriftung  Merkmal
X4/24E Anschluss fiir externe 24-V-Versor-

X4/GIO

Beschriftung
X4/24l

X4/GIO

EDS84ASC552 DE 11.1

gungsspannung durch ein sicher
getrenntes

Netzteil (erforderlich bei netzunab-
hangiger Versorgung der Steuerelek-
tronik und des Kommunikations-
moduls)

Unterdriickung v. Spannungsimpulsen
Verpolungsschutz
Stromaufnahme

Aufzuladende Kapazitat
GND, Bezugspotenzial Digitalsignale

Merkmal
24-V-Spannungsausgang
zum Anschuluss der digitalen
Eingdnge Uber potenzialfreie
Kontakte

max. Ausgangsstrom
Fremdspannungsfestigkeit
Uberstromabsicherung

GND, Bezugspotenzial Digitalsignale

Lenze

Bemessungswert

24V nach IEC 61131-2
19.2..28.8V
Restwelligkeit max. £ 5 %
SELV/PELV

Suppressor-Diode 36V, bidirektional

Bei Verpolung keine Funktion und keine Zerstorung

ca. 0.6 A im Betrieb
max. 1.5 A Einschaltstrom fiir 100 ms
1000 pF

Bemessungswert

externe Versorgung an 24E: Spannungsabfall < 2.5V

interne Versorgung: DC 18 ... 28V

50 mA
+30V
automatisch riickstellend
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4 Technische Daten
Steueranschliisse StateLine C
Analoge Eingange

46.2 Analoge Eingéange
Beschriftung Merkmal
X3/A1U Eingang

X3/A1l

X3/GA

Eingangswiderstand
Eingangsspannung bei Drahtbruch
Abtastfrequenz

Genauigkeit
Fremdspannungsfestigkeit
A/D-Wandler

Eingang

Eingangswiderstand
Eingangsstrom bei Drahtbruch
Abtastfrequenz

Genauigkeit
Fremdspannungsfestigkeit
A/D-Wandler

GND, Bezugspotenzial Analogsignale

46.3 Analoge Ausgange

Beschriftung
X3/01U

X3/AR

X3/GA

80

Merkmale
Ausgangsspannung
Ausgangsstrom

kapazitive Last

Spannung bei Ausgabe 0V
Ausgangsspannung bei Reset
Genauigkeit
Kurzschlussfestigkeit
Fremdspannungsfestigkeit
Referenz 10 V

Toleranz

kapazitive Last
Kurzschlussfestigkeit
Fremdspannungsfestigkeit
Strombelastbarkeit

GND, Bezugspotenzial Analogsignale

Lenze

Bemessungswert

+10V

> 80 kQ

Anzeige "0” (U < 0.2V, abs.)
1 kHz (1 ms)

+0.1V

+15V, permanent

Aufldsung 10 Bit + Vorzeichen
Fehler 1 Digit = 0.1 %, bezogen auf Endwert

0..+20 mA

4 ...+20 mA, drahtbruch-
sicher

2150

Anzeige "0” (1< 0.1 mA)
1 kHz (1 ms)

+0.1mA

+7V, permanent

Auflésung 10 Bit
Fehler 1 Digit = 0.1 %, bezogen auf Endwert

parametrierbar

Bemessungswert
0..10V

2 mA

max 1 pF

Anzeige 0 (U < 0.1V, abs.)
<05V

+2 % bezogen auf Endwert
zeitlich unbegrenzt

nicht gewahrleistet
105V

0.5V

max 1 pF

zeitlich unbegrenzt

nicht gewahrleistet

10 mA
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46.4 Digitale Eingange
Beschriftung Merkmale
X4/DI1, DI2 Digitaleingang 1/2
X4/DI3, Dl4 Digitaleingang 3/4
X4/RFR Reglersperre
Eingangswiderstand
Fremdspannungsfestigkeit
Isolation
Pegel
Zykluszeit
X4/GIO GND, Bezugspotenzial Digitalsignale
4.6.5 Digitale Ausgange
Beschriftung Merkmale
X4/DO1 Digitalausgang
Fremdspannungsfest
Isolation
Pegel
Zeitliches Verhalten
Verhalten bei Uberlast
Verhalten bei Reset und beim Einschalten
Zykluszeit
X4/GIO GND, Bezugspotenzial Digitalsignale
4.6.6 Anschluss Relaisausgang

Beschriftung

X101

EDS84ASC552 DE 11.1

Beschreibung/Merkmale

Technische Daten 4

Steueranschliisse StateLine C

Digitale Eingange

Bemessungswert

gemaR [EC61131-2,Typ 1

oder

Frequenzeingang zweispurig, fiir HTL-
Encoder 0 ... 10 kHz

gemaR IEC61131-2,Typ 1

gemaR IEC61131-2,Typ 1
3.3kQ(2.5kQ ... 6 kQ)

bis +30V, permanent

[ 163

LOW < +5V
HIGH > +15V

1 ms, veranderbar durch softwaresei-
tige Filterung

Bemessungswert
gemaR [EC61131-2, Typ 1, max. 50 mA
bis +30V

integrierte Verpolschutzdiode zum Schalten
induktiver Last

L 163

LOW < +5V
High > +15V

LOW - HIGH / HIGH - LOW
max. 250 ps

Verringerte Spannung oder periodisches Aus-
und Einschalten

Ausginge sind ausgeschaltet (LOW)
1ms

Bemessungswert

In der Lenze-Einstellung schaltet das Relais, wenn der Antriebsregler den Gerdtezustand "Fault” ein-

nimmt.

Beachten Sie die Hinweise im zugehorigen Software-Handbuch, wenn Sie eine von der Lenze-Einstellung

abweichende Parametrierung realisieren mdchten.

Bei induktiver oder kapazitiver Last ist eine entsprechende Schutzbeschaltung notwendig!

oM Relais-Mittelkontakt
NC Offner (normally closed)
NO SchlieRer (normally open)

Lenze

AC250V,3A

DC24V,2A

DC240V,0.16 A

® gemal UL508C:
—3 A, 250V AC (General Purpose)
— 2 A, 24V DC (Resistive)
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4.7

4.7.1

82

Technische Daten
Steueranschliisse HighLine C
Externe Versorgungsspannung 24V

Steueranschlisse HighLine C

Externe Versorgungsspannung 24V

Merkmal

Anschluss flr externe 24-V-Versor-
gungsspannung durch ein sicher
getrenntes

Netzteil (erforderlich bei netzunab-
hangiger Versorgung der Steuerelek-
tronik und des Kommunikations-
moduls)

Unterdriickung v. Spannungsimpulsen

Beschriftung
X5/24E

Verpolungsschutz
Stromaufnahme

Aufzuladende Kapazitat
X5/Gl GND, Bezugspotenzial Digitalsignale

Merkmal

Anschluss fiir externe 24-V-Versor-
gungsspannung durch ein sicher
getrenntes

Netzteil (erforderlich zur Versorgung
der digitalen Ausgénge)

Unterdriickung v. Spannungsimpulsen

Beschriftung
X4/240

Verpolungsschutz
Stromaufnahme

X4/GO GND, Bezugspotenzial Digitalsignale

Merkmal

24-V-Spannungsausgang

zum Anschluss der digitalen Eingdnge
Uiber potenzialfreie Kontakte

max. Ausgangsstrom

Beschriftung
X5/24l

Fremdspannungsfestigkeit
Uberstromabsicherung
X5/Gl GND, Bezugspotenzial Digitalsignale

Lenze

Bemessungswert

24V nach IEC 61131-2
19.2..28.8V
Restwelligkeit max. £ 5 %
SELV/PELV

Suppressor-Diode 36V, bidirektional

Bei Verpolung keine Funktion und keine Zerstorung
ca. 0.6 Aim Betrieb

max. 1.5 A Einschaltstrom fiir 100 ms

1000 pF

Bemessungswert

24V nach IEC 61131-2
19.2..28.8V
Restwelligkeit max. +5 %
SELV/PELV

Suppressor-Diode 36V, bidirektional
Bei Verpolung keine Funktion und keine Zerstorung

ca. 0.15 A bei Belastung aller digitalen Ausgange mit
Nennstrom

Bemessungswert

externe Versorgung an 24E: Spannungsabfall < 2.5V
interne Versorgung: DC 18 ...28 V

50 mA
+30V
automatisch riickstellend
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Analoge Eingange

Merkmal

Eingang

Eingangswiderstand
Eingangsspannung bei Drahtbruch
Abtastfrequenz

Genauigkeit
Fremdspannungsfestigkeit
A/D-Wandler

Beschriftung
X3/A1U, A2U

X3/A1l, A2l Eingang

Eingangswiderstand
Eingangsstrom bei Drahtbruch
Abtastfrequenz

Genauigkeit
Fremdspannungsfestigkeit
A/D-Wandler

X3/GA GND, Bezugspotenzial Analogsignale

Analoge Ausgange
Beschriftung Merkmale
X3/01U,02U  Ausgangsspannung
Ausgangsstrom

kapazitive Last

Spannung bei Ausgabe 0V
Ausgangsspannung bei Reset
Genauigkeit
Kurzschlussfestigkeit
Fremdspannungsfestigkeit
X3/01l, 02I

Ausgangsstrom

Ausgangsspannung
Strom bei Ausgabe 0 mA
Ausgangsstrom bei Reset
Genauigkeit
Kurzschlussfestigkeit
Fremsspannungsfestigkeit
Referenz 10V

Toleranz

X3/AR

kapazitive Last
Kurzschlussfestigkeit
Fremdspannungsfestigkeit
Strombelastbarkeit

X3/GA GND, Bezugspotenzial Analogsignale

Lenze

Technische Daten 4
Steueranschliisse HighLine C
Analoge Eingange

Bemessungswert

+10V

>80 kQ

Anzeige "0” (U < 0.2V, abs.)

1 kHz (1 ms)

+0.1V

+15V, permanent

Auflésung 10 Bit + Vorzeichen

Fehler 1 Digit = 0.1 %, bezogen auf Endwert
0..+20 mA

4 ...+20 mA, drahtbruchsicher
215Q

Anzeige "0” (1 < 0.1 mA)

1 kHz (1 ms)

+0.1 mA

+ 7YV, permanent

Auflésung 10 Bit
Fehler 1 Digit = 0.1 %, bezogen auf Endwert

parametrierbar

Bemessungswert

0..10V

2mA

max 1 pF

Anzeige 0 (U < 0.1V, abs.)
<05V

+ 2 % bezogen auf Endwert
zeitlich unbegrenzt

nicht gewahrleistet
0..20mA

4 ...20 mA, drahtbruchsicher,
realisierbar liber FB-Verschal-
tung

0..10V

1< 0.1 mAabs.

<1mA

+ 2% bezogen auf Endwert

parametrierbar

zeitlich unbegrenzt
nicht gewahrleistet
105V

0.5V

max 1 puF

zeitlich unbegrenzt
nicht gewahrleistet
10 mA

83



4 Technische Daten
Steueranschliisse HighLine C
Digitale Eingange

4.7.4 Digitale Eingange
Beschriftung Merkmale Bemessungswert
X5/DI1, DI2 Digitaleingang 1/2 gemaR [EC61131-2, Typ 1
oder
Frequenzeingang zweispurig, fiir HTL-Encoder
0...200 kHz
X5/DI3,DI4,DI5  Digitaleingang 3/4/5 gemal IEC61131-2, Typ 1
X5/Dle, DI7 Digitaleingang 6/7 gemaR [EC61131-2,Typ 1
oder
Frequenzeingang zweispurig, fiir HTL-Encoder 0 ... 10 kHz
X5/RFR Reglersperre gemaR [EC61131-2,Typ 1
Eingangswiderstand 3.3kQ(2.5kQ ... 6 kQ)
Fremdspannungsfestigkeit bis #30V, permanent
Pegel LOW < +5V
HIGH > +15V
Zykluszeit 1 ms, veranderbar durch softwareseitige Filterung
Isolation o 163
X5/Gl GND, Bezugspotenzial Digitalsignale
47.5 Digitale Ausgange
Beschriftung Merkmale Bemessungswert
X4/D01,D02, Digitalausgang 1/2/3 - zum Betrieb der digita- gem3aR IEC61131-2, Typ 1, max. 50 mA
DO3 len Ausgdnge ist eine externe Spannungs-
quelle erforderlich (EQ 82)
Fremdspannungsfest bis +30V
Isolation o 163
Pegel LOW < +5V
High > +15V
Zeitliches Verhalten LOW - HIGH / HIGH - LOW
max. 250 ps
Verhalten bei Uberlast Verringerte Spannung oder periodisches Aus-
und Einschalten
Verhalten bei Reset und beim Einschalten Ausgénge sind ausgeschaltet (LOW)
Zykluszeit 1ms
X4/GO GND, Bezugspotenzial Digitalsignale
4.7.6 Anschluss Relaisausgang
Beschriftung Beschreibung/Merkmale Bemessungswert
X101 Inder Lenze-Einstellung schaltet das Relais, wenn der Antriebsregler den Geratezustand "Fault” ein-
nimmt.

Beachten Sie die Hinweise im zugehorigen Software-Handbuch, wenn Sie eine von der Lenze-Einstellung
abweichende Parametrierung realisieren mdchten.
Bei induktiver oder kapazitiver Last ist eine entsprechende Schutzbeschaltung notwendig!

CcCOM Relais-Mittelkontakt AC250V,3A
DC24V,2A
NC Offner (normally closed) DC240V,0.16 A
e gemal UL508C:
NO SchlieBer (normally open) —3 A, 250V AC (General Purpose)

— 2 A, 24V DC (Resistive)
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4.7.7

Beschriftung

X107/24B
X107/GB

X107/BD1
X107/BD2

EDS84ASC552 DE 11.1

Technische Daten

Steueranschliisse HighLine C
Anschluss Motorhaltebremse

Anschluss Motorhaltebremse

Merkmal

Anschluss fiir externe 24-V-Versorgungsspan-
nung durch ein sicher getrenntes Netzteil
(erforderlich zur Versorgung des Bremsenaus-

gangs)

Unterdriickung v. Spannungsimpulsen
Verpolungsschutz

Bemessungsstrom

Aufzuladende Kapazitat

® 24-V-Spannungsausgang zum Anschluss
einer Motorhaltebremse Uber potential-
freie Kontakte

e Der Bremsenausgang kann auch als poten-
zialfreier, hochstromfahiger digitaler Aus-
gang, z.B. zum Schalten eines Relais oder
Ventils verwendet werden.

max. Ausgangsstrom

max. Spannungsabfall im High-Zustand
Abschaltenergie

Isolation

Pegel

zeitliches Verhalten
Verhalten bei Uberlast

Verhalten bei Reset und beim Einschalten
Zykluszeit
Schalthdufigkeit

Lenze

Bemessungswert

24V nach IEC 61131-2
19.2..28.8V
Restwelligkeit max. +5 %
SELV/PELV

Suppressor-Diode 36V, bidirektional
kein

2.5ADC

1uF

25A

< 3V bei Bemessungsstrom
max. 5 Ws

Basisisolierung (1 163)

Low < +5V

High > +15V
Low-High/High-Low
max. 500us

Verringerte Spannung oder periodisches Aus-
und Einschalten

Ausgange sind ausgeschaltet
1ms
max. 6/min bei max. Abschaltenergie
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Technische Daten
Steueranschliisse TopLine C
Achsbus

Steueranschlisse TopLine C

Gerate in der Ausfuihrung TopLine C sind mit den unter "Steueranschliisse HighLine C”
beschriebenen Anschliissen identisch ausgestattet (L1 82). Die zusatzlichen Steueran-
schlusse der Ausfiihrung TopLine C sind nachfolgend beschrieben.

Achsbus

® . .

1| Hinweis!
Dieser Anschluss wird erst ab 8400 TopLine, SW-Version 02.00, unterstiitzt. Bis
dahin darf dieser Anschluss nicht verdrahtet werden.

Mit dem Anschluss Achsbus kdnnen zwei Funktionalitaten realisiert werden:
» Synchronisation lber Statebus

» Synchronisation CAN

|O-Achsbus

Der Statebus ist ein ausschlieBlich fiir Lenze-Antriebsregler konzipiertes Bussystem, tiber
das bis zu 20 Antriebsregler miteinander verbunden werden knnen und mit dem sich die
Funktion einer "ReiBleine” nachbilden lasst. Der Zustand wird liber den Systembaustein
SFBDigitalOutput gesteuert.

» Der Statebus kennt die beiden Zustande "OK” und "Stérung”.

» Der Statebus ist multimasterfahig, d. h. jeder am Statebus angeschlossene
Teilnehmer kann den Statebus durch Setzen auf LOW-Pegel in den Zustand
"Storung” versetzen.

» Im Zustand "Storung” leiten alle Teilnehmer ihre programmierte Reaktion ein, z. B.
ein synchronisiertes Abbremsen des Antriebsverbundes.

Stop!

Keine Fremdspannung an den Statebus anschlieBen, damit die Funktion nicht
gestort wird.

Beschriftung  Merkmal Bemessungswert
X10/AS Anschluss 10-Achsbus TTL-Pegel: 5V
X10/AG GND, Bezugspotenzial 10-Achsbus

Lenze EDSB4ASCSS2 DE 11.1



Technische Daten
Steueranschliisse TopLine C
Achsbus

Datenlbertragungs-Achsbus

Beschriftung
X10/AH, AL

X10/AG

EDS84ASC552 DE 11.1

Merkmal Bemessungswert
Anschluss Dateniibertragungs-Achsbus nach Spezifikation CAN
Kabel- und Leitungslangen: siehe CAN on board

Baudrate ab Version 12.00: 800 kbit/s, fest
bis Version 2.xx: 500 kbit/s, fest
Abschlusswiderstand 120 Q, schaltbar tGiber DIP-Schalter

GND, Bezugspotenzial Dateniibertragungs-Achsbus

Lenze
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Technische Daten
Steueranschliisse TopLine C
Anschluss Multi-Encoder

Anschluss Multi-Encoder

Encoder werden an X8 (15-polige SUB-D-Buchse) angeschlossen.

Verwenden Sie zur Vermeidung von Storeinkopplungen beim Einsatz eines Gebers nur

geschirmte Motor- und Geberleitungen.

» Unterstutzt werden absolute und inkrementelle Encoder:

—TTL-Encoder 5V (inkrementell)
— SinCos-Encoder 1 Vs (inkrementell)

—SinCos-Absolutwertgeber 1 V¢ mit Hiperface-Protokoll
— SSI-Absolutwertgeber mit Stegmann-Protokoll

» Verbesserte Erfassung kleiner Drehzahlen mit TTL-Gebern durch zusatzliches

Zeitmessverfahren.

» SinCos-Absolutwertgeber werden beim Initialisieren (Einschalten der
Versorgungspannung) seriell ausgelesen und danach die SinCos-Signale

ausgewertet.

» Drahtbruchiiberwachung:

— bei SinCos-Gebern durch Vergleich der SinCos-Signale mit der Sinusform

(Radiusuiberwachung)

— bei TTL-Gebern durch Mittelwert- und Amplitudeniberwachung

— nicht mit SSI-Gebern

» Nicht unterstiitzt werden:
— HTL-Encoder -

diese werden nicht Gber den Multi-Encoder-Eingang angeschlossen, sondern tber
die digitalen Eingange des Antriebsreglers.

— Motoren mit einem eingebauten ETS und KTY -
bei diesen Motoren ist mit 8400 keine korrekte Temperaturauswertung und kein

Motorschutz moglich.

Beschriftung  Merkmal
X8/ Leitungslange (Systemleitung empfoh-
Allgemein len)

Gebertypen

Protokolle

Strichzahl

Eingangsfrequenz
Abtastung Drehzahl/Lage

X8/4,2 Versorgungsspannung Vcc/GND fiir
Encoder
max . Leistungsabgabe/Strom
max. kapazitive Einschaltlast
X8/12, 10 n. c.
X8/14,7 +KTY, -KTY

Lenze

Bemessungswert
max. 150 m

TTL
SinCos 1Vsg

Hiperface
SSI

1..16384
max. 500 kHz

TTL: 4 kHz (250 us-Zyklus)
SSI: max. 4 kHz (250 us-Zyklus)

5..12V

bis 45 °C: 3 W/600 mA
45 ..55°C: 1.6 W/320 mA
450 uF

TypK: TY 83-110, TY84
frei definierte Kennlinie

EDS84ASC552 DE 11.1



Technische Daten 4
Steueranschliisse TopLine C
Anschluss Multi-Encoder

X8 Pin Beschreibung
Leitung Leitung Leitung
EYFOO1... EYF002... EYDxxxxAxxxx510S09
TTLY 1Vgs ) 1 Vg Ssl DFIn DFOut
Hiperface 1)
1 A A Cos n.c A -
3 2 GND GND GND GND GND -
gg 3 B B Sin n.c. B -
‘ 4 Ve Ve Ve Us Ve -
5 z z +RS485 Data + z -
6 n.c n.c. n.c n.c n.c.
7 -KTY -KTY -KTY n.c. - A
8 n.c n.c. n.c Clock + - Z
9 /A /A Ref COS n.c. A -
10 n.c n.c n.c n.c - B
11 /B /B Ref SIN n.c B -
12 n.c. n.c n.c n.c - B
13 /Z /Z -RS485 Data - zZ -
14 +KTY +KTY +KTY n.c - A
94005sP000X8 13 n.c. n.c. n.c. Clock - - z

1) Bei zusitzlicher Nutzung von DFOut kann an X8 kein KTY-Temperaturgeber angeschlossen werden. Ein Anschluss ist
jedoch an X7 maglich. Fiir eine korrekte Auswertung muss C01193 eingestellt werden.

Einstellen der Versorgungsspannung

In Abhangigkeit der Leitungslange miuissen Sie die Versorgungsspannung des Encoders an-
passen.

Die Anpassung erfolgt mit dem Parameter "Encoder Spannung”, C00421.
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Technische Daten
Steueranschliisse TopLine C
Anschluss Multi-Encoder

Encoder Un Spannungseinstellung [V] in C00421 bei Leitungslange [m]

Produktschliissel V] 0-10 10-30 30-50 50-70

TTL
1G2048-5V-T
1G4096-5V-T
1K2048-5V-T
1K4096-5V-T

Sin-Cos
1G1024-5V-V
1G2048-5V-S

Sin-Cos (Hiperface)

5+5% 5.0 5.0 51 51

5+5% 5.0 5.0 51 51

8

AM1024-8V-H 8.0

(7 ..12)
Tab. 4-1

Un Nennspannung des Encoders

90 -100 100 -150

5.2 5.3

5.2 53

Die inTab. 4-1 angegebenen Werte gelten bei Einsatz von Lenze-Systemleitungen unter ty-

pischen Umgebungstemperaturen.

Andere Leitungen, andere Leitungsquerschnitte oder extreme Umgebungstemperaturen

konnen messtechnisch ermittelte Anpassungen erfordern.

Bei hoherer Versorgungsleistung von Gebern, z. B. Laser-basierten Lingenmesssystemen,

ist eine externe Versorgung der Geber zu realisieren.

Lenze
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4.8.3 Anschluss Resolver

Technische Daten
Steueranschliisse TopLine C
Anschluss Resolver

Resolver werden an X7 (9-polige SUB-D-Buchse) angeschlossen.

Verwenden Sie zur Vermeidung von Storeinkopplungen beim Einsatz eines Gebers nur
geschirmte Motor- und Geberleitungen.

Angeschlossen und betrieben werden konnen:

» Resolver

— Parametrierung der Polpaarzahl in C00925
— Lenze-Einstellung: Polpaarzahl = 1.

>

» Resolver anderer Hersteller

Mehrpolige Resolver mit Resolver-Polpaarzahl > 2

Beachten Sei die Einhaltung der technischen Grenzwerte des Resolvers:

Beschreibung

Leitungslange (Systemleitung empfohlen)

Resolver-Polpaarzahl

Tragerfrequenz der Erregerspannung

Impedanz

X7/

Pinl,2 +REF, -REF
Erregerspannung
Maximaler Erregerstrom

Pin4,5 +COS, -COS

Pin6,7 +SIN, -SIN

Pin 8,9 +KTY, -KTY

EDS84ASC552 DE 11.1

Lenze

Bemessungswert

max. 150 m

1l..n

4 kHz

Zro = (Rro + j Xro) = 90.9 Ohm (max.)

Bei Anschluss eines Resolvers mit kleinerer Rotor-Impe-
danz (Zgp) begrenzt der integrierte Uberlastschutz den

Erregerstrom, wodurch die Signalqualitat leidet und die
ermittelten Istwerte verfalscht werden kdnnen.

Effektivwert: U =7.07 V
Scheitelwert: =10V

Effektivwert: | = 77.78 mA
Scheitelwert: T= 110 mA

Typ: KTY 83-110, KTY 84, einstellbar
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Mechanische Installation
Wichtige Hinweise

Mechanische Installation

Wichtige Hinweise

A Gefahr!

Der Aufkleber mit Warnhinweis muss gut sichtbar und nahe am Gerat
angebracht werden!

Hinweis!

Sie mussen die Gerate in Gehduse (z. B. Schaltschranke) einbauen, um
geltende Bestimmungen zu erfillen.

o

» Bei verunreinigter Kiihlluft (Flusen, (leitfahiger) Staub, RuB, Fette, aggressive Gase)
ausreichende GegenmalRnahmen treffen, z. B.:

— Separate Luftfiihrung
— Einbau von Filtern
—RegelmaRige Reinigung der Filter
» Mogliche Einbaulage:
—Senkrecht auf der Montageplatte (Netzanschliisse oben, Motoranschluss unten)
» Angegebene Einbaufreiraume oberhalb und unterhalb der Antriebsregler zu
anderen Installationen einhalten!

—Ungehinderten Zutritt der Kiihlluft und ungehinderten Austritt der Abluft
gewahrleisten.

— Mehrere Antriebsregler der Produktreihe L-force Inverter Drives 8400 sind im
Schaltschrank ohne Zwischenraum nebeneinander anreihbar.

» Die Montageplatte des Schaltschranks muss eine sehr gut leitfahige Oberflache
haben.

» Beidauerhaften Schwingungen oder Erschiitterungen den Einsatz von
Schwingungsdampfern vorsehen.

Lenze EDSB4ASCSS2 DE 11.1



Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage in Einbau-Technik (Standard)

5.2 Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW

5.2.1 Montage in Einbau-Technik (Standard)
Die Anriebsregler der Ausfiihrung "Einbaugerat” konnen in drei Varianten montiert
werden:

» Montage ohne Filter
—in ”Standard”-Technik

» Montage mit Filter:
—in "Standard”-Technik (Unterbau)
—in Montagevariante (Nebenbau)
Fir die Antriebsregler sind folgende Filter anwendbar:

» netzseitig
— Funk-Entstorfilter
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Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage ohne Filter in ”Standard”-Technik

Montage ohne Filter in "Standard"-Technik

Fur die Montage benotigen Sie zwei Schrauben M5 x >10 mm. Der Montageort und das
Montagematerial muss die mechanische Verbindung dauerhaft gewahrleisten.

» Empfohlen werden Kombischrauben oder Innensechskantschrauben mit
Unterlegscheiben.

So gehen Sie vor:

1. Befestigungsbohrungen in der Montageflache vorbereiten.

2. Antriebsregler direkt mit der Montageflache verschrauben.

StatelLine, HighLine

E84AVXxxxxxx

h

165

215

270

165

215

270

@
97 |
CH T
Abb. 5-1 Abmessungen der Gerate
(kw]
E84AVXXE2512xXx 0.25
E84AVXXE3712xXx 0.37
E84AVXXE3714xXx 0.37
E84AVXXE551xx XX 0.55
E84AVXXE751xx XX 0.75
E84AVXXE112xxXX 11
E84AVXXE152xx XX 1.5
E84AVXXE222xx XX 2.2
E84AVxXE3024xXS 3.0
E84AVxxE2512xBx 0.25
E84AVxxE3712xBx 0.37
E84AVxxE3714xBx 0.37
E84AVxXE551xxBx 0.55
E84AVxXE751xxBx 0.75
E84AVxxE112xxBx 11
E84AVxXE152xxBx 15
E84AVxxE222xxBx 2.2
E84AVxxE3024xBS 3.0

)

E84AVxxxxxx

b t hy
70 199 194
70 199 244
70 199 304
70 219 194
70 219 244
70 219 304

92

[mm]

235

285

340

235

285

340

D

186

186

186

206

206

206

-9

-9

J1

8400GG105m

92 g3
11 12
11 12
11 12
11 12
11 12
11 12
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StatelLine, HighLine
Z

C1]¢2

T 1]

dq

d3

dz‘

i21

0°

il

0°

2x LI M5
7, >10 mm
Abb. 5-2 Abmessungen fiir die Montage
dq do ds c

(kw]
E84AVxxE2512xXx 0.25
E84AVXXE3712xXx 0.37 2 > 180 70
E84AVXXE3714xXx 0.37
E84AVXXE551xxXx 0.55 9 5 230 70
E84AVXXE751xx XX 0.75
E84AVXXE112xx XX 11
E84AVXXE152xx XX 1.5
E84AVXXE222xxXX 2.2 8 10 285 70
E84AVxxE3024xXS 3.0
E84AVxxE2512xBx 0.25
E84AVxXE3712xBx 0.37 9 > 180 70
E84AVxxE3714xBx 0.37
E84AVXXE551xxBx 0.55 9 5 230 70
E84AVXXE751xxBx 0.75
E84AVXxxE112xxBx 11
E84AVXXE152xxBx 1.5
E84AVxxE222xxBx 2.2 8 10 285 0
E84AVxxE3024xBS 3.0

EDS84ASC552 DE 11.1

Lenze

C34Nm
(30 Ib-in)

C1

[mm]

35

35

35

35

35

35

C2

35

35

35

35

35

35

Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage ohne Filter in "Standard”-Technik

j1a

>95

>95

>95

>95

>95

>95

J21

>95

>95

>95

>95

>95

>95

8400GG105k

[ke]

13

1.8

21

1.4

1.9

2.2

95
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Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage ohne Filter in ”Standard”-Technik

TopLine

®

F

hy
hq
h
T—
DI:O:
i

L ]

Abb. 5-3

E84AVTCE2512xXx
E84AVTCE371xxXx
E84AVTCE551xxXx
E84AVTCE751xxXx
E84AVTCE112xxXx
E84AVTCE152xxXx
E84AVTCE222xxXx
E84AVTCE3024xXS
E84AVTCE2512xBx
E84AVTCE371xxBx
E84AVTCE551xxBx
E84AVTCE751xxBx
E84AVTCE112xxBx
E84AVTCE152xxBx
E84AVTCE222xxBx
E84AVTCE3024xBS

(kw]
0.25
0.37
0.55
0.75
11
15
2.2
3.0
0.25
0.37
0.55
0.75
11
15
2.2
3.0

215

270

215

270

E84AVxxxxxx@

Abmessungen der Gerate

E84AVXxxxXXX (}

b t
70 214
70 214
70 234
70 234
Lenze

Q/ﬂ

hy

244

304

244

304

h; ty
[mm]
285 201
340 201
285 221
340 221

D

-9

93

t

240

240

260

260

01

8400GG105n

92 g3
11 12
11 12
11 12
11 12
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TopLine
Z

C1]¢2

dq

d3

dz‘

i21

T 1]

Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage ohne Filter in "Standard”-Technik

0°

il

0°

2% LI M5
7, >10 mm
Abb. 5-4 Abmessungen fiir die Montage
dq do ds c

(kw]
E84AVTCE2512xXx  0.25
E84AVTCE371xxXx  0.37
E84AVTCE551xxXx  0.55 ? > 230 70
E84AVTCE751xxXx  0.75
E84AVTCE112xxXx 11
E84AVTCE152xxXx 1.5
E84AVTCE222xxXx 2.2 8 10 285 70
E84AVTCE3024xXS 3.0
E84AVTCE2512xBx 0.25
E84AVTCE371xxBx 0.37
E84AVTCE551xxBx 0.55 9 > 230 70
E84AVTCE751xxBx 0.75
E84AVTCE112xxBx 11
E84AVTCE152xxBx 1.5
E84AVTCE222xxBx 22 8 10 285 70
E84AVTCE3024xBS 3.0

Lenze
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C34Nm
(30 Ib-in)

C1

[mm]

35

35

35

35

C2

35

35

35

35

j1a

>95

>95

>95

> 95

J21

>95

>95

>95

> 95

[ke]

2.0

2.3

2.1

2.4

8400GG105k
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW

Montage mit Filter in "Standard”-Technik

Montage mit Filter in "Standard™-Technik

Fur die Montage benotigen Sie zwei Schrauben M5 x >10 mm. Der Montageort und das
Montagematerial muss die mechanische Verbindung dauerhaft gewahrleisten.

» Empfohlen werden Kombischrauben oder Innensechskantschrauben mit

Unterlegscheiben.

Zuordnung

Typ
E84AVXxxx2512
E84AVXxxx3712
E84AVxxx5512
E84AVXxxx7512
E84AVxxx1122
E84AVxxx1522
E84AVXxxx2222
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224
E84AVxxx3024xxS

@&l

E84AZESR3712xx
E84AZESR7512xx
E84AZESR7514xx

E84AZESR2222xx
E84AZESR2224xx
E84AZESR3024xx

SD

E84AZESR3712SD

E84AZESR7512SD

E84AZESR2222SD

E84AZESR7514SD

E84AZESR2224SD

E84AZESR3024SD

Unterbaufilter

Lenze

190

240

295

Funk-Entstorfil ter
LD

E84AZESR3712LD

E84AZESR7512LD

E84AZESR2222LD

E84AZESR7514LD

E84AZESR2224LD

E84AZESR3024LD

[mm]

45

LL

E84AZESR3712LL

E84AZESR7512LL

E84AZESR2222LL

E84ZESRO10

bl

70
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Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage mit Filter in ”Standard”-Technik

E84ZESR007

Abb. 5-5 Montage mit Unterbaufilter

So gehen Sie bei der Montage vor:

1.

Bereiten Sie auf der Montageplatte M5-Gewindebohrungen vor und bestiicken Sie
diese mit Schrauben und Unterlegscheiben.

— Vier Kombischrauben M5 oder Innensechskantschrauben M5 mit
Unterlegscheiben verwenden.

— Schrauben noch nicht ganz eindrehen.

Montieren Sie das Filter auf die vorbereitete Montageplatte.
—Schrauben vorerst nur handfest anziehen.

Losen Sie die beiden Kombischrauben fur die Befestigung des Grundgerates auf dem
Filter.

— Zwei Kombischrauben M5 x 14 mm.

Montieren Sie das Grundgerat auf das Filter und ziehen Sie die Schrauben fest an.
— Beachten Sie dabei die Hinweise in der Dokumentation zum Grundgerat.

— Anzugsmoment: 3.4 Nm (30 Ib-in)

5. Montieren Sie ggf. weitere Einheiten vor.

Richten Sie alle Einheiten miteinander aus.

7. Schrauben Sie alle Einheiten auf der Montageplatte fest.

EDS84ASC552 DE 11.1

— Anzugsmoment: 3.4 Nm (30 Ib-in)
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage mit Filter in Montagevariante

Montage mit Filter in Montagevariante

Fur die Montage benétigen Sie zwei Schrauben M5 x >10 mm. Der Montageort und das
Montagematerial muss die mechanische Verbindung dauerhaft gewahrleisten.

» Empfohlen werden Kombischrauben oder Innensechskantschrauben mit
Unterlegscheiben.

Zuordnung
Funk-Entstorfil ter
Typ SD LD LL
E84AVXxxx2512
E84AZESR3712SD E84AZESR3712LD E84AZESR3712LL
E84AVXxxx3712
E84AVxxx5512
E84AZESR7512SD E84AZESR7512LD ES84AZESR7512LL
E84AVXxxx7512
E84AVxxx1122
E84AVxxx1522 E84AZESR2222SD E84AZESR22221D E84AZESR2222LL
E84AVXxxx2222
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514 E84AZESR7514SD E84AZESR7514LD -
E84AVXxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524 E84AZESR2224SD E84AZESR2224LD -
E84AVXxxx2224
E84AVXxxx3024xxS E84AZESR3024SD E84AZESR3024LD -
9 b b1 9
A ‘ ‘ A
A = 1 0
[ [
[ [
w | ‘ ! - ] B
| | ®
! -o0o0—)
[ ! i
| | D il
bolod o) e 2
& ‘ M5 ‘ 3 "
A A

E84ZESRO11

@ Nebenbaufilter
E Grundgerat
a al b bl
[mm]
E84AZESR3712xx 190 180
E84AZESR7512xx
240 230
E84AZESR7514xx 60 70
E84AZESR2222xx
E84AZESR2224xx 295 285
E84AZESR3024xx
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Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage mit Filter in Montagevariante

E84ZESR008

Abb. 5-6 Montage mit Nebenbaufilter

So gehen Sie bei der Montage vor:

1.

EDS84ASC552 DE 11.1

Bereiten Sie auf der Montageplatte Gewindebohrungen M5 vor und bestiicken Sie
diese mit Schrauben und Unterlegscheiben.

— Fur Filter zwei Kombischrauben M5 oder Innensechskantschrauben M5 mit
Unterlegscheiben.

— Fiir Grundgerat zwei Kombischrauben M5 oder Innensechskantschrauben M5 mit
Unterlegscheiben.

—Schrauben noch nicht ganz eindrehen.

Entfernen Sie am Filter die beiden Kombischrauben zur Befestigung des
Grundgerates

Montieren Sie das Filter auf der vorbereiteten Montageplatte.
— Schrauben vorerst nur handfest anziehen.

Montieren Sie das Grundgerat auf der vorbereiteten Montageplatte.
— Beachten Sie dabei die Hinweise in der Dokumentation zum Grundgerat.
— Schrauben vorerst nur handfest anziehen.

Montieren Sie ggf. weitere Einheiten vor.
Richten Sie alle Einheiten miteinander aus.

Schrauben Sie alle Einheiten auf der Montageplatte fest.
— Anzugsmoment: 3.4 Nm (30 Ib-in)

Lenze 101



5 Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage in DurchstoB-Technik (thermische Separierung)

5.2.2 Montage in Durchstof3-Technik (thermische Separierung)

Die Antriebsregler E84AVxxD... sind fiir die Montage in DurchstoB-Technik bestimmt. Der
Lieferumfang enthalt alle benétigten Teile fuir die Montage.

Montageschritte
So gehen Sie vor:

1. Montageausschnitt und Befestigungslocher (Gewindelcher M5 empfohlen)
vorbereiten.

2. Der Frequenzumrichter 8400 in den Montageausschnitt einschieben.
3. Mit 6 Kombischrauben M5 x 10 festschrauben (Kreuzverschraubung empfohlen).

4. Die Schrauben geeignet abdichten, damit die Schutzart IP54 oder UL Type 12 erreicht
werden kann.

102 Lenze EDS84ASC552 DE 11.1



StatelLine, HighLine

b
b1

0)
ol

|

Abb. 5-7

E84AVxxD2512xXx
E84AVXxD3712xXx
E84AVXxxD3714xXx
E84AVXxD551xxXx
E84AVXXD751xxXx
E84AVXxD112xxXx
E84AVXxxD152xxXx
E84AVXxD222xxXx
E84AVXxxD2512xBx
E84AVXxxD3712xBx
E84AVXxxD3714xBx
E84AVxxD551xxBx
E84AVXxxD751xxBx
E84AVXxxD112xxBx
E84AVXxxD152xxBx
E84AVXxxD222xxBx
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E84AVxxxxxx@

Abmessungen der Gerdte

(kw]
0.25
0.37
0.37
0.55
0.75
11
15
2.2
0.25
0.37
0.37
0.55
0.75
11
15
2.2

165

215

270

165

215

270

b t
102 185
102 163
137 163
102 205
102 183
137 183

Lenze
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E84AVxxxxxx

hy

186

236

295

186

236

295

D

+ —_ 1
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage in DurchstoR-Technik (thermische Separierung)
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW

Montage in DurchstoB-Technik (thermische Separierung)

StatelLine, HighLine

Y

__ °3 |, 0° 0°
T SR
s I i(i" |
ol fe
! i !
R
s Ll
&
7 o y150mmo
Abb. 5-8 Abmessungen fiir die Montage
a e R dp dy ds3
[kw]
E84AVxxD2512xXx 0.25
E84AVxxD3712xXx 0.37 J_Z?L 117:? > |10 108
E84AVXxxD3714xXx 0.37
E84AVXXD551xxXx 0.5 351 1211 5 85 125 110
E84AVXXD751xxXx 0.75
E84AVXxD112xxXx 11
E84AVXXD152xXXX 15 1019 i7f 5 125 125 135
E84AVXxxD222xxXx 2.2
E84AVxxD2512xBx 0.25
E84AVXxxD3712xBx 0.37 Zi li7](.) > |10 |10]8
E84AVXxxD3714xBx 0.37
E84AVXXD551xxBx 0.5 351 1211 5 85 12.5 110
E84AVxxD751xxBx 0.75
E84AVxxD112xxBx 11
E84AVXXD152xxBx 15 1+019 i7f 5 125 125 135
E84AVXxxD222xxBx 2.2
Lenze

34Nm
(30 Ib-in)

dg
[mm]

80

105

135

80

105

135

c

12

12

12

12

12

12

C3

90

90

125

90

90

125

8400GG105g

iz A
[ke]

0 >95 14

0 >95 19

0 >95 3.5

0 >95 15

0 >95 2.0

0 >95 3.6
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Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW

F
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Abb. 5-9

E84AVTCD2512xXx
E84AVTCD371xxXx
E84AVTCD551xxXx
E84AVTCD751xxXx
E84AVTCD112xxXx
E84AVTCD152xxXx
E84AVTCD222xxXx
E84AVTCD2512xBx
E84AVTCD371xxBx
E84AVTCD551xxBx
E84AVTCD751xxBx
E84AVTCD112xxBx
E84AVTCD152xxBx
E84AVTCD222xxBx
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E84AVxxxxxx@

Abmessungen der Gerate

(kw]
0.25
0.37
0.55
0.75
11
15
22
0.25
0.37
0.55
0.75
11
15
22

215

270

215

270

b t
102 179
137 179
102 199
137 199

Lenze

hy

236

295

236

295

N

E84AVxxxxxx

hy

276

335

276

335

92

by

[mm]

70

70

70

70

€]

166

166

186

186

91

t

206

206

226

226

Montage in DurchstoR-Technik (thermische Separierung)
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36

60
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW

Montage in DurchstoB-Technik (thermische Separierung)

TopLine
Z

Cq c3

—

d3

d4
So

da |

i21

dq
par —
!
R

0°

0°

B,

7 & y150mmo
Abb.5-10  Abmessungen fiir die Montage
a e R d]_ d2 d3
[kw]
E84AVTCD2512xXx 0.25
E84AVTCD371xxXx 0.37
E84AVTCD551xxXx 0.55 i7§. 12]:.[ > |85 ]125(110
E84AVTCD751xxXx 0.75
E84AVTCD112xxXx 11
E84AVTCDL52xxXx 15 iof i7f 5 125 125 135
E84AVTCD222xxXx 2.2
E84AVTCD2512xBx 0.25
E84AVTCD371xxBx 0.37
E84AVTCD551xxBx 0.55 Zi zizil:} > |85 ]125(110
E84AVTCD751xxBx 0.75
E84AVTCD112xxBx 11
E84AVTCD152xxBx 15 ﬁ°19 i7f 5 125 125 135
E84AVTCD222xxBx 2.2
Lenze

3.4 Nm
(30 Ib-in)

dg

[mm]

105

135

105

135

c

12

12

12

12

90

125

90

125

8400GG105g

iz A
[ke]

0 >95 21

0 >95 3.7

0 >95 2.2

0 >95 3.8
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Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

5.2.3 Montage in "Cold Plate"-Technik

Die Antriebsregler E84AVxxC... sind fiir die Montage auf Kiihlern (z. B. Summenkiihlern) in
”Cold-Plate”-Technik bestimmt.

Anforderungen an den Summenkihler
Fir den storungsfreien Betrieb des Antriebsreglers ist eine gute thermische Anbindung
an den Kihler wichtig:
» Die Kontaktflache zwischen Summenkiihler und Antriebsregler muss
—mindestens so grol} sein wie die Kiihlplatte des Antriebsreglers.
—eben sein; die Abweichung darf max. 0.05 mm betragen.

» Der Summenkihler muss mit allen vorgeschriebenen Schraubverbindungen mit
dem Antriebsregler verbunden sein.

» Derthermische Widerstand Ry, muss eingehalten werden, siehe Tabelle.
Die Werte in der Tabelle gelten fiir den Betrieb der Antriebsregler unter
Bemessungsbedingungen.
Die Werte enthalten bereits den Warmeubergang zwischen Kiihler und Gerat.
Der Warmelbergang betragt bei handelstiblicher Warmeleitpaste und einer
Schichtdicke von 50 um etwa

—0.03 K/W bei Antriebsreglern bis 5.5 kW
—0.02 K/W bei Antriebsreglern bis 15 kW
—0.01 K/W bei Antriebsreglern bis 22 kW.

Verlustleistung thermischer Tmax Verlustleistung
Widerstand (Schaltschrank)
Typ Pv1 [W] Rin [K/W] [*C] Pvz2 [W]
E84AVxxC2512 15 <15
E84AVxxC3712 20 <15
E84AVXxxC5512 30 <1.0
E84AVXxx(C7512 40 <1.0
E84AVxxC1122 60 <0.6
E84AVXxx(C1522 75 <0.5
E84AVXxx(C2222 100 <04
E84AVXxxC3714 25 <15
E84AVxxC5514 35 <1.0
E84AVxxC7514 50 <0.8
E84AVxxC1124 60 <0.6
E84AVxxC1524 70 <0.5
E84AVxx(C2224 100 <04
E84AVxxC3024xxS 100 <0.4
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

Umgebungsbedingungen

» Fur die Umgebungstemperatur der Antriebsregler gelten weiterhin die

Bemessungsdaten und die Deratingfaktoren bei erhohter Temperatur.

i Hinweis!

Bevor Sie den Antriebsregler auf den Kiihler schrauben, unbedingt
handelsiibliche Warmeleitpaste oder Warmeleitfolie auf Kiihler und Kiihlplatte

des Antriebsreglers auftragen.

StateLine, HighLine

b
b1

0
ol

hy
hq

Abb. 5-11

E84AVxxC2512xX0
E84AVXxC3712xX0
E84AVXxC3714xX0
E84AVxxC551xxX0
E84AVxxC751xxX0
E84AVxxC112xxX0
E84AVxxC152xxX0
E84AVxxC222xxX0
E84AVxxC2512xB0
E84AVxxC3712xB0
E84AVxxC3714xB0
E84AVxxC551xxB0
E84AVxxC751xxB0
E84AVxxC112xxB0
E84AVxxC152xxB0
E84AVxxC222xxB0

E84AVxxxxxx@

(kw]
0.25
0.37
0.37
0.55
0.75
11
15
2.2
0.25
0.37
0.37
0.55
0.75
11
15
2.2

Abmessungen der Gerate

215

270

165

215

270
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102 185
102 163
137 163
102 205
102 183
137 183
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E84AVxxxxxx
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236
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236
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6 5
6 5
6 5
6 5
6 5
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StatelLine, HighLine
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d3

d4

dz‘

i21

Abb. 5-12

E84AVxxC2512xX0
E84AVxxC3712xX0
E84AVxxC3714xX0
E84AVxxC551xxX0
E84AVxxC751xxX0
E84AVxxC112xxX0
E84AVxxC152xxX0
E84AVxxC222xxX0
E84AVxxC2512xB0
E84AVxxC3712xB0
E84AVxxC3714xB0
E84AVXxxC551xxB0
E84AVxxC751xxB0
E84AVxxC112xxB0
E84AVxxC152xxB0
E84AVxxC222xxB0
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0.25
0.37
0.37
0.55
0.75
11
1.5
2.2
0.25
0.37
0.37
0.55
0.75
11
1.5
2.2

d;

10

8.5

125

10

8.5

12.5

7

Abmessungen fiir die Montage

d

10

125

12.5
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12.5
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d3
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110
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85

110

135

Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik
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6x M5 C 3.4 Nm
>10mm (30 Ib-in)
dg c C1 C2 C3
[mm]
80 12 6 6 20 0
105 12 6 6 20 0
135 12 6 6 125 0
80 12 6 6 920 0
105 12 6 6 90 0
135 12 6 6 125 0
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J11

>95

>95
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>95

>95

>95

>95
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1.5
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Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW

Montage in "Cold Plate”-Technik
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Abb. 5-13

E84AVTCC551xxX0
E84AVTCC751xxX0
E84AVTCC112xxX0
E84AVTCC152xxX0
E84AVTCC222xxX0
E84AVTCC551xxB0
E84AVTCC751xxB0
E84AVTCC112xxB0
E84AVTCC152xxB0
E84AVTCC222xxB0

E84AVxxxxxx@
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Abb. 5-14

E84AVTCC551xxX0
E84AVTCC751xxX0
E84AVTCC112xxX0
E84AVTCC152xxX0
E84AVTCC222xxX0
E84AVTCC551xxB0
E84AVTCC751xxB0
E84AVTCC112xxB0
E84AVTCC152xxB0
E84AVTCC222xxB0
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Abmessungen fiir die Montage
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Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW

Montage in "Cold Plate”-Technik
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

"Slim"

StatelLine, HighLine
b

—a

ho
hq

Abb. 5-15

E84AVxxC3714xXS
E84AVxxC551xxXS
E84AVxxC751xxXS
E84AVxxC112xxXS
E84AVXxxC152xxXS
E84AVXxxC222xxXS
E84AVXxxC3024xXS
E84AVxxC3714xBS
E84AVXxxC551xxBS
E84AVxxC751xxBS
E84AVxxC112xxBS
E84AVxxC152xxBS
E84AVxxC222xxBS
E84AVxxC3024xBS

E84AVxxxxxx@

Abmessungen der Gerate
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"Slim"

StatelLine, HighLine
7

Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

Cq C3

-
-

dz

d
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Abb. 5-16

E84AVXxxC3714xXS
E84AVXxxC551xxXS
E84AVXxxC751xxXS
E84AVXxxC112xxXS
E84AVxxC152xxXS
E84AVxxC222xxXS
E84AVxxC3024xXS
E84AVxxC3714xBS
E84AVXxxC551xxBS
E84AVxxC751xxBS
E84AVxxC112xxBS
E84AVxxC152xxBS
E84AVxxC222xxBS
E84AVxxC3024xBS
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Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW

Montage in "Cold Plate”-Technik

"Slim"

TopLine
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Abb. 5-17

E84AVTCC2512xXS
E84AVTCC371xxXS
E84AVTCC551xxXS
E84AVTCC751xxXS
E84AVTCC112xxXS
E84AVTCC152xxXS
E84AVTCC222xxXS
E84AVTCC3024xXS
E84AVTCC2512xBS
E84AVTCC371xxBS
E84AVTCC551xxBS
E84AVTCC751xxBS
E84AVTCC112xxBS
E84AVTCC152xxBS
E84AVTCC222xxBS
E84AVTCC3024xBS

E84AVxxxxxx@

Abmessungen der Gerate
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0.25
0.37
0.55
0.75
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15
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"Slim"

TopLine
Z

Cq C3 Co

-
-

dz

dz

i21

Abb. 5-18

E84AVTCC2512xXS
E84AVTCC371xxXS
E84AVTCC551xxXS
E84AVTCC751xxXS
E84AVTCC112xxXS
E84AVTCC152xxXS
E84AVTCC222xxXS
E84AVTCC3024xXS
E84AVTCC2512xBS
E84AVTCC371xxBS
E84AVTCC551xxBS
E84AVTCC751xxBS
E84AVTCC112xxBS
E84AVTCC152xxBS
E84AVTCC222xxBS
E84AVTCC3024xBS
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 0.25 ... 3 kW

Montage in "Cold Plate”-Technik
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Abmessungen fiir die Montage
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in Einbau-Technik (Standard)

Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW

Montage in Einbau-Technik (Standard)
Die Anriebsregler der Ausfiihrung "Einbaugerat” konnen in drei Varianten montiert
werden:

» Montage ohne Filter
—in ”Standard”-Technik

» Montage mit Filter:
—in "Standard”-Technik (Unterbau)
—in Montagevariante (Nebenbau)

Fur die Antriebsregler sind folgende Filter anwendbar:

» netzseitig
— Funk-Entstorfilter

Montage ohne Filter in "Standard"-Technik
Fur die Montage bendtigen Sie vier Schrauben

» M5 x 12 mm (fiir Gerdte im Leistungsbereich 3 kW ... 15 kW) bzw.
» M6 x 16 mm (fiir Gerdte im Leistungsbereich 18.5 kW .... 22 kW).

Empfohlen werden Kombischrauben oder Innensechskantschrauben mit Unterleg-
scheiben.

Der Montageort und das Montagematerial muss die mechanische Verbindung dauerhaft
gewabhrleisten.

So gehen Sie vor:
1. Befestigungsbohrungen in der Montageflache vorbereiten.

2. Antriebsregler direkt mit der Montageflache verschrauben.

Lenze EDSB4ASCSS2 DE 11.1
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Abb. 5-19

E84AVXXE3024xXx
E84AVXXE4024xXx
E84AVXXE5524xXx
E84AVXXE7524xXx
E84AVXxxE1134xXx
E84AVXXE1534xXx
E84AVXXE1834xXx
E84AVXxE2234xXx
E84AVxxE3024xBx
E84AVxxE4024xBx
E84AVXXE5524xBx
E84AVXxXE7524xBx
E84AVxxE1134xBx
E84AVxxE1534xBx
E84AVxxE1834xBx
E84AVXxxE2234xBx
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage ohne Filter in "Standard”-Technik

199

199

250

219

219

270

Lenze

Y

hy

303

359

359

303

359

359

\

E84AVxxxxxx

hy

[mm]
360
416
430

360

416

430

t

186

186

237

206

206

257

D

91

-9

01

92

11

11

10

11

11

10

8400GG106h

g3

12

12

13

12

12

13

117



118

Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW

Montage ohne Filter in ”Standard”-Technik

StatelLine, HighLine
Z
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- © 3 c2
********** B 0° 0° i i
| | AN
\ \
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1 do o
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& 3...15kW
4x C3IM5 C 3.4 Nm
7 >12mm (30 Ib-in)
Abb. 5-20 Abmessungen fiir die Montage
dj_ d2 d3 C Cq Co
[kw] [mm]
E84AVXXE3024xXx 3
E84AVXXE4024xXx 4 9 9 285 20 10 10
E84AVXXE5524xXx 5.5
E84AVXXE7524xXx 7.5
E84AVXxE1134xXx 11 10 9 340 20 10 10
E84AVXXE1534xXx 15
E84AVXXE1834xXx 18.5
E84AVXXE2234xXX 22 1 8 340 | 25 | 125 1125
E84AVxxE3024xBx
E84AVxxE4024xBx 4 9 9 285 20 10 10
E84AVXXE5524xBx 5.5
E84AVXxXE7524xBx 7.5
E84AVxxE1134xBx 11 10 9 340 20 10 10
E84AVxxE1534xBx 15
E84AVxxE1834xBx 18.5
E84AVxxE2234xBx 22 1 8 340 2 125 | 125
Lenze

18.5 ... 22 kW
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[kel
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Abb. 5-21

E84AVTCE3024xXx
E84AVTCE4024xXx
E84AVTCE5524xXx
E84AVTCE7524xXx
E84AVTCE1134xXx
E84AVTCE1534xXx
E84AVTCE1834xXx
E84AVTCE2234xXx
E84AVTCE3024xBx
E84AVTCE4024xBx
E84AVTCE5524xBx
E84AVTCE7524xBx
E84AVTCE1134xBx
E84AVTCE1534xBx
E84AVTCE1834xBx
E84AVTCE2234xBx
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Abmessungen der Gerate

270

325

350

270

325

350

140

140

205

140

140

205

214

214

265

234

234

285

Lenze

L]

1

E84AVXxxxxx

hy

303

359

359

303

359

359

-

h; ty
[mm]
360 201
416 201
430 252
360 221
416 221
430 272

AD

240

240

291

260

260

311

Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage ohne Filter in "Standard”-Technik

91

9

J1

92

11

11

10

11

11

10

8400GG106i

93

12

12

13

12

12

13

119
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW

Montage ohne Filter in ”Standard”-Technik

TopLine
%
C
- “ c3 c2
********** ol 0° 0° i i
| | AN
i i
| |
| |
1 do o
5
& 3. 15kW
4x T5IM5 C3.4Nm
7 >12mm (30 Ib-in)
Abb. 5-22 Abmessungen fiir die Montage
dj_ d2 d3 C Cq Co
[kw] [mm]
E84AVTCE3024xXx 3
E84AVTCE4024xXx 4 9 9 285 20 10 10
E84AVTCE5524xXx 5.5
E84AVTCE7524xXx 7.5
E84AVTCE1134xXx 11 10 9 340 20 10 10
E84AVTCE1534xXx 15
E84AVTCE1834xXx 18.5
E84AVTCE2234xXx 22 1 8 340 25 125 | 125
E84AVTCE3024xBx
E84AVTCE4024xBx 4 9 9 285 20 10 10
E84AVTCE5524xBx 5.5
E84AVTCE7524xBx 7.5
E84AVTCE1134xBx 11 10 9 340 20 10 10
E84AVTCE1534xBx 15
E84AVTCE1834xBx 18.5
E84AVTCE2234xBx 22 1 8 340 25 125 125
Lenze

18.5 ... 22 kW

4x

C3

120

120

180

120

120

180

C34Nm
(30 Ib-in)

8400GG106g

jn 2 [ ]
[kel

>95 >95 46
>95 >95 6.0
>95 >95

12.2

>95 >95 47

>95 >95 6.1

>95 >95 123
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Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage mit Filter in ”Standard”-Technik

Montage mit Filter in "Standard™-Technik

Der Montageort und das Montagematerial muss die mechanische Verbindung dauerhaft
gewabhrleisten.

» Empfohlen werden Kombischrauben oder Innensechskantschrauben mit
Unterlegscheiben.

L

-~ Tipp!
Zum Lieferumfang des Filters gehort eine Montageanleitung. Darin finden Sie

technische Daten und Informationen zur mechanischen und elektrischen
Montage dieses Zubehorteils beschrieben.

Zuordnung

Funk-Entstorfil ter
Typ SD LD LL
E84AVxxx3024xx0
E84AVXxxx4024 E84AZESR5524SD E84AZESR5524LD -
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134 E84AZESR1534SD E84AZESR1534LD -
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834 - E84AZESR1834LD -
E84AVxxx2234 - E84AZESM2234LD -

1) Netzfilter (Netzdrossel mit Funk-Entstorfilter)

>95

S —

=P I S )
[
> 95

E84ZESR022

@ Unterbaufilter
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Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW

Montage mit Filter in "Standard”-Technik

Typ
E84AZESR5524xx

E84AZESR1534xx
E84AZESR1834xx
E84AZESM2234xx

285
340
415
415

Lenze

[mm]
80
80

160
160

bl

140
140
205
205
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Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage mit Filter in ”Standard”-Technik

E84ZESR020

Abb.5-23  Montage mit Unterbaufilter

So gehen Sie bei der Montage vor:

1.

EDS84ASC552 DE 11.1

Bereiten Sie auf der Montageplatte M5-Gewindebohrungen vor und bestlicken Sie
diese mit Schrauben und Unterlegscheiben.

—Vier Kombischrauben M5 oder Innensechskantschrauben M5 mit
Unterlegscheiben verwenden.

— Schrauben noch nicht ganz eindrehen.

Montieren Sie das Filter auf die vorbereitete Montageplatte.
—Schrauben vorerst nur handfest anziehen.

Losen Sie die beiden Kombischrauben fuir die Befestigung des Grundgerates auf dem
Filter.

— Zwei Kombischrauben M5 x 14 mm.

Montieren Sie das Grundgerat auf das Filter und ziehen Sie die Schrauben fest an.
— Beachten Sie dabei die Hinweise in der Dokumentation zum Grundgerat.
— Anzugsmoment: 3.4 Nm (30 Ib-in)

Montieren Sie ggf. weitere Einheiten vor.
Richten Sie alle Einheiten miteinander aus.

Schrauben Sie alle Einheiten auf der Montageplatte fest.
— Anzugsmoment: 3.4 Nm (30 Ib-in)

Lenze 123



5 Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage mit Filter in Montagevariante

Montage mit Filter in Montagevariante

Der Montageort und das Montagematerial muss die mechanische Verbindung dauerhaft
gewabhrleisten.

» Empfohlen werden Kombischrauben oder Innensechskantschrauben mit
Unterlegscheiben.

L

-~ Tipp!
Zum Lieferumfang des Filters gehort eine Montageanleitung. Darin finden Sie
technische Daten und Informationen zur mechanischen und elektrischen
Montage dieses Zubehorteils beschrieben.

Zuordnung

Funk-Entstorfil ter
Typ SD LD LL
E84AVxxx3024xx0
E84AVXxxx4024 E84AZESR5524SD E84AZESR5524LD -
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134 E84AZESR1534SD E84AZESR1534LD -
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834 - E84AZESR1834LD -
E84AVxxx2234 - E84AZESM2234LD -

1) Netzfilter (Netzdrossel mit Funk-Entstorfilter)

Y22 7 7

b1 ©
b b2 o
el | 1
ot Bk | ‘ a .
B I
[ [
[ [ 5
[A] © | | © B!
I
\ \
[ [ {
[ [ D jj
s 5 ; )
M5 & .
A o
7
E84ZESR023
@ Nebenbaufilter
E Grundgerat
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Typ
E84AZESR5524xx

E84AZESR1534xx
E84AZESM1834xx
E84AZESM2234xx

EDS84ASC552 DE 11.1

Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage mit Filter in Montagevariante

a al b bl
[mm] [mm] [mm] [mm]
285 285 60 140
340 340 60 140
415 340 90 205
415 340 90 205
Lenze

b2
[mm]
120
120
180
180

125
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage mit Filter in Montagevariante

E84ZESR021

Abb.5-24  Montage mit Nebenbaufilter

So gehen Sie bei der Montage vor:
1. Bereiten Sie auf der Montageplatte Gewindebohrungen M5 vor und bestiicken Sie
diese mit Schrauben und Unterlegscheiben.

— Fur Filter zwei Kombischrauben M5 oder Innensechskantschrauben M5 mit
Unterlegscheiben.

— Fiir Grundgerat zwei Kombischrauben M5 oder Innensechskantschrauben M5 mit
Unterlegscheiben.

—Schrauben noch nicht ganz eindrehen.

2. Entfernen Sie am Filter die beiden Kombischrauben zur Befestigung des
Grundgerates

3. Montieren Sie das Filter auf der vorbereiteten Montageplatte.
— Schrauben vorerst nur handfest anziehen.

4. Montieren Sie das Grundgerat auf der vorbereiteten Montageplatte.
— Beachten Sie dabei die Hinweise in der Dokumentation zum Grundgerat.
— Schrauben vorerst nur handfest anziehen.

5. Montieren Sie ggf. weitere Einheiten vor.
6. Richten Sie alle Einheiten miteinander aus.

7. Schrauben Sie alle Einheiten auf der Montageplatte fest.
— Anzugsmoment: 3.4 Nm (30 Ib-in)

Lenze EDSB4ASCSS2 DE 11.1



Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in DurchstoR-Technik (thermische Separierung)

53.2 Montage in Durchstof3-Technik (thermische Separierung)

Die Antriebsregler E84AVxxD... sind fiir die Montage in DurchstoB-Technik bestimmt. Der
Lieferumfang enthalt alle benétigten Teile fuir die Montage.

Montageschritte
So gehen Sie vor:

1. Montageausschnitt und Befestigungslocher (Gewindelcher M5 empfohlen)
vorbereiten.

2. Der Frequenzumrichter 8400 in den Montageausschnitt einschieben.
Mit 6 Kombischrauben M5 x 10 festschrauben (Kreuzverschraubung empfohlen).

4. Die Schrauben geeignet abdichten, damit die Schutzart IP54 oder UL Type 12 erreicht
werden kann.

StateLine, HighLine
b t t
bq t3 t4 t3 t4

I
|
il

=

E84AVxxxxxx@ E84AVxxxxxx

Abb.5-25  Abmessungen der Gerate

h1

ho
=

=)

1

8400GG106e

h b t hy hz by t t3 g1 92
[kw] [mm]

E84AVXxxD3024xXx 3
E84AVXxxD4024xXx 4 270 174 141 318 366 140 128 64 6 5
E84AVXxxD5524xXx 5.5
E84AVxxD3024xBx
E84AVxxD4024xBx 4 270 174 161 318 366 140 148 64 6 5
E84AVxxD5524xBx 5.5
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5 Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in DurchstoB-Technik (thermische Separierung)
StatelLine, HighLine
%
C
< ©1_,._¢°% _,_ c || %@
=5 .
T,
| ! i 3 /+\ rjﬁ
e f e | |
o 1 ;! o |
I Hol ke
| I
< ‘
© \ M ‘ M
| ; 1 ; :
T OJO,,? ,,,,, J ?
| — 9
8x M5 C'3.4Nm
7, >10mm (30 Ib-in)
Abb.5-26 ~ Abmessungen fiir die Montage
a e €1 €o R dl, dz d3, d4 c
[kw] [mm]
E84AVXxxD3024xXx 3
E84AVXXDA024xXXX 4 1+416 173 125 85 5 9 150 15
E84AVxxD5524xXx 5.5 T
E84AVXxxD3024xBx 3
E84AVxXXD4024xBx 4 1+416 i7f 125 85 5 9 150 15
E84AVxxD5524xBx 5.5 T
128 Lenze

C1,C2

C3,Cq

80

80

8400GG106d

i iz M
[kg]

0 >95 4.9

0 >95 5.0
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TopLine

Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in DurchstoR-Technik (thermische Separierung)

ho
h1

Abb. 5-27

E84AVTCD3024xXx
E84AVTCD4024xXx
E84AVTCD5524xXx
E84AVTCD3024xBx
E84AVTCD4024xBx
E84AVTCD5524xBx

EDS84ASC552 DE 11.1

[kw]
3
4

5.5

5.5

E84AVxxxxxx@

Abmessungen der Gerate

h b t
270 174 156
270 174 176

Lenze

E84AVxxxxxx

hy

318

318

hy by ty t t3
[mm]

366 140 143 182 64

366 140 163 202 64

01

8400GG106f

92

129



5 Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in DurchstoB-Technik (thermische Separierung)
TopLine
%
C
< ©1_,_° _,_ %% ||
=5 .
T,
! :\ i : ,%\ ,%«
e f e | |
o 1 ;! o |
I Hol ke
| I
< ‘
© \ M ‘ M
| ; 1 ; :
T OJO,,? ,,,,, J ?
| — 9
8x M5 C'3.4Nm
Z >10mm (30 Ib-in)
Abb.5-28  Abmessungen fiir die Montage
a e €1 €o R dl, dz d3, d4 c
[kw] [mm]
E84AVTCD3024xXx 3
E84AVTCDA024xXx 4 1+416 173 125 85 5 9 150 15
E84AVTCD5524xXx 5.5 T
ES84AVTCD3024xBx 3
E84AVTCDA4024xBx 4 1+416 i7f 125 85 5 9 150 15
E84AVTCD5524xBx 5.5 T
130 Lenze

C1,C2

C3,Cq

80

80

8400GG106d

i 121 i
[kg]

0 >95 51

0 >95 5.2
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Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW

Montage in DurchstoR-Technik (thermische Separierung)

StatelLine, HighLine
b

by t3 t4 t3 t4
b 0 I I
| |
0 0
& il ] T -2
| &l N o«
i 3 1
i H ] _J:)
— 1 -ﬁ —ﬂK
E84AVxxxxxx@ E84AVxxxxxx
Abb.5-29  Abmessungen der Gerate
h b t hy ho by €] t3
[kw] [mm]
E84AVXxxD7524xXx 7.5
E84AVXxxD1134xXx 11 325 174 141 378 426 140 128 64
E84AVXxxD1534xXx 15
E84AVxxD7524xBx 7.5
E84AVxxD1134xBx 11 325 174 161 378 426 140 148 64
E84AVxxD1534xBx 15

EDS84ASC552 DE 11.1

Lenze

g1

8400GG107e

92

131



5 Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in DurchstoB-Technik (thermische Separierung)

StatelLine, HighLine

Z
(]
- €1 _,.© ¢ || ¢
=5 ‘ ‘ ‘_j
/o
"
\ : \ \
S ‘ —1" } 51" | ‘ 0° 0° i i
; oio ‘ o)
! 1 \ !
3 o i N
i o!o ‘ oi |
) | . 1
g ‘ o‘L’ . : o’k ’
) | ! .
i ———— ol
S N B —
o~ J\—‘ a ?‘)1
S ]

i21

10% M5 C3.4Nm
7/ >10mm (30 Ib-in)

8400GG107d

Abb.5-30  Abmessungen fiir die Montage

a e er € R dy,dy dgdgds ¢ cpCp  c3gCa 0 ojinda M
[kew] [mm] [ke]
E84AVXXxD7524xXx 7.5
E84AVXXD1134xXx 11 1+4f 1313 17 10 5 9 120 15 7 80 0 >95 62
E84AVxXxD1534xXx 15 B -
E84AVxxD7524xBx 7.5
145 333
E84AVxxD1134xBx 11 oe L. 17 105 9 120 15 7 80 0 >95 63
E84AVxxD1534xBx 15 B -
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Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in DurchstoR-Technik (thermische Separierung)

TopLine
t2 t2
b t t
b t3 t t3 t
0 0 L0 L0
[l T T
0 0
c| = ’ _ 91
& Eﬂ 3 1
[ E | 8, ]
2 1 ()
b QZD |
5 L L
’U O ﬁ ] JK

E84AVxxxxxx@ E84AVxxxxxx

Abb.5-31  Abmessungen der Gerate

8400GG107f

h b t hy hz by t t t3 g1 92
[kw] [mm]

E84AVTCD7524xXx 7.5
E84AVTCD1134xXx 11 325 174 156 378 426 140 143 182 64 6 5
E84AVTCD1534xXx 15
E84AVTCD7524xBx 7.5
E84AVTCD1134xBx 11 325 174 176 378 426 140 163 202 64 6 5
E84AVTCD1534xBx 15
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in DurchstoB-Technik (thermische Separierung)
TopLine
2
C
< ©1_,._©° % || %@
s . Ej
[T s
! : | \
_g) ‘ ’1,0 ‘ ’(i,o ‘ ‘ 0° 0° i
: O‘O ‘ O: "\»\\
| : |
. | ‘ i —
< ‘ . | ‘ ®
1 o!o ‘ oi |
| | i ]
e e R
e SR
—|& °
A
10x M5 C 3.4 Nm
7/ >10mm (30 Ib-in)
Abb.5-32  Abmessungen fiir die Montage
a e €1 €n R dl, d2 d3, d4, d5
[kw] [mm]
E84AVTCD7524xXx 7.5
E84AVTCD1134xXx 11 i“f 1313 17 10 5 9 120
E84AVTCD1534xXx 15 -
E84AVTCD7524xBx 7.5
E84AVTCD1134xBx 11 i415 135’ 17 10 5 9 120
E84AVTCD1534xBx 15 -
134 Lenze

c

15

15

8400GG107d

€1,C €3¢ i juin M
kel

7 80 0 >95 64

7 80 0 >95 6.5
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5.3.3 Montage in "Cold Plate"-Technik

Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

Die Antriebsregler E84AVxxC... sind fiir die Montage auf Kiihlern (z. B. Summenkiihlern) in

”Cold-Plate”-Technik bestimmt.

Anforderungen an den Summenkihler

Fir den storungsfreien Betrieb des Antriebsreglers ist eine gute thermische Anbindung

an den Kuhler wichtig:

» Die Kontaktflache zwischen Summenkiihler und Antriebsregler muss

—mindestens so grol} sein wie die Kiihlplatte des Antriebsreglers.
—eben sein; die Abweichung darf max. 0.05 mm betragen.

» Der Summenkihler muss mit allen vorgeschriebenen Schraubverbindungen mit
dem Antriebsregler verbunden sein.

» Derthermische Widerstand Ry, muss eingehalten werden, siehe Tabelle.
Die Werte in der Tabelle gelten fiir den Betrieb der Antriebsregler unter

Bemessungsbedingungen.

Die Werte enthalten bereits den Warmeubergang zwischen Kiihler und Gerat.
Der Warmelbergang betragt bei handelstiblicher Warmeleitpaste und einer

Schichtdicke von 50 um etwa

—0.03 K/W bei Antriebsreglern bis 5.5 kW
—0.02 K/W bei Antriebsreglern bis 15 kW
—0.01 K/W bei Antriebsreglern bis 22 kW.

Verlustleistung

Typ Py1 [W]

E84AVxxC3024xx0
E84AVxxC4024
E84AVxxC5524
E84AVXxx(C7524
E84AVxx(C1134
E84AVxxC1534
E84AVXxx(C1834
E84AVxx(C2234

Umgebungsbedingungen

115
155
215
250
355
390
460
540

thermischer
Widerstand

Rin [K/W]

Tm ax

[

Verlustleistung
(Schaltschrank)

<0.33
<0.25
<0.18
<0.15
<0.11
<0.10

<0.057
<0.057

» Firdie Umgebungstemperatur der Antriebsregler gelten weiterhin die
Bemessungsdaten und die Deratingfaktoren bei erh6hter Temperatur.

i Hinweis!

Bevor Sie den Antriebsregler auf den Kuihler schrauben, unbedingt
handelsuibliche Warmeleitpaste oder Warmeleitfolie auf Kiihler und Kiihlplatte
des Antriebsreglers auftragen.

EDS84ASC552 DE 11.1
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5 Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

StatelLine, HighLine

b t t

b1 l1 t1
0 0 1 1
M T
E =
. O 1@0 i
- ! |
00 1~
L LE ﬁ ﬂK

E84AVxxxxxx@ E84AVxxxxxx

Abb.5-33  Abmessungen der Gerate

8400GG106b

h b t hy hz by t 01 g2
[kw] [mm]

E84AVXxxC3024xX0 3

E84AVXxxC4024xXx 4 270 174 141 318 366 140 128 6 5
E84AVXxxC5524xXx 5.5

E84AVxxC3024xB0 3

E84AVXxxC4024xBx 4 270 174 161 318 366 140 148 6 5
E84AVXxxC5524xBx 5.5
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Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

StatelLine, HighLine

7
C
< °¢1_,.°  _°c ||
=5 ‘ l
L 7‘\'7”7‘577”31
\ : \
- . | .
= ii |
7‘1@ O“O O!
\ ] \
< : I :
. i |
b o o o o
N
hel

i21

8x

7

Abb.5-34  Abmessungen fiir die Montage

[kw]
E84AVXxxC3024xX0 3
E84AVXxxC4024xXx 4 9 9 150 150
E84AVXxxC5524xXx 5.5
E84AVxxC3024xB0
E84AVXxxC4024xBx 4 9 9 150 150
E84AVXxxC5524xBx 5.5

EDS84ASC552 DE 11.1 wnze

M5

>10 mm

15

15

C34Nm
(30 Ib-in)

C1 C2
[mm]

80

80

80

8400GG106a

ju jar A
[ke]

>95 >95 27

>95 >95 28
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

TopLine

ho
h1

Abb. 5-35

E84AVTCC3024xX0
E84AVTCC4024xXx
E84AVTCC5524xXx
E84AVTCC3024xB0
E84AVTCC4024xBx
E84AVTCC5524xBx

E84AVXXXXXX

E84AVxxxxxx@

Abmessungen der Gerate

h b t hy
[kw]

3

4 270 174 156 318
5.5

4 270 174 176 318
5.5

Lenze

h; by ty

[mm]

366 140 143

366 140 163

8400GG106c

t 01 g2

182 6 5

202 6 5
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TopLine
Y,

Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

-

d3

d4

i21
do ‘

dq
|
%
i
]
i
i

8x M5 3.4 Nm

7, >10mm (30 Ib-in)

Abb.5-36  Abmessungen fiir die Montage

E84AVTCC3024xX0
E84AVTCC4024xXx
E84AVTCC5524xXx
E84AVTCC3024xB0
E84AVTCC4024xBx
E84AVTCC5524xBx

EDS84ASC552 DE 11.1

[kw]
3
4

5.5

5.5

[mm]

9 9 150 150 15 7 7

9 9 150 150 15 7 7

Lenze

80

80

80

8400GG106a

ju jar A
[ke]

>95 >95 29

>95 >95 3.0
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

StatelLine, HighLine
b

by
0 0
0 o
85T
T
0 4 (0

Abb. 5-37

E84AVxxC7524xXx
E84AVxxC1134xXx
E84AVXxC1534xXx
E84AVXxxC1834xXx
E84AVXxxC2234xXx
E84AVXxxC7524xBx
E84AVxxC1134xBx
E84AVXxxC1534xBx
E84AVxxC1834xBx
E84AVXxxC2234xBx

(kw]
7.5
11
15

18.5
22
7.5
11
15

18.5
22

[

E84AVxxxxxx@

Abmessungen der Gerate

h b t
325 174 141
350 231 164
325 174 161
350 231 184

11

E84AVXXXXXX

hy

378

407

378

407

hz

[mm]

426

458

426

458

—+
|

i

by

140

205

140

205

91

&1

128

151

148

171

8400GG107b

J1 92
6 5
6 7
6 5
6 7
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StatelLine, HighLine
Z

Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

—
=

5 ‘ l ‘
P T
K ‘ | ‘ 0° 0° i i
74}6 o‘}o oi
S| ! i —
b g
i | N
& ! : !
\ . [
S IR I Sl
|
N
10x LI M5 C 3.4Nm
7/ >10mm (30 Ib-in)
Abb.5-38  Abmessungen fiir die Montage
dg d2 d3 d4g ds ¢ ¢ c ¢z ¢4 i jun
[kw] [mm]
E84AVXxC7524xXx 7.5
E84AVxxC1134xXx 11 9 9 120 120 120 15 7 7 8 8 0 >95
E84AVXxxC1534xXx 15
E84AVXxC1834xXx 18.5
85 85 130 130 130 15 55 55 110 110 O >95
E84AVXx(C2234xXx 22
E84AVXxxC7524xBx 7.5
E84AVxxC1134xBx 11 9 9 120 120 120 15 7 7 8 8 0 >95
E84AVXxxC1534xBx 15
E84AVXxxC1834xBx 18.5
85 85 130 130 130 15 55 55 110 110 O >95
E84AVXxxC2234xBx 22
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5 Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

TopLine

by t t

= E N g1
f ey i ——
T

0 Hmo

b 105

e n L IO BN

E84AVxxxxxx@ E84AVxxxxxx

Abb.5-39  Abmessungen der Gerate

h2
hq

i

o

=l
i
|

8400GG107c

h b t hy hz by t t g1 92
[kw] [mm]
E84AVTCC7524xXx 7.5
E84AVTCC1134xXx 11 325 174 156 378 426 140 143 182 6 5
E84AVTCC1534xXx 15
E84AVTCC1834xXx 18.5
ESAAVTCC2234xXx 2 350 231 179 407 458 205 166 205 6 7
E84AVTCC7524xBx 7.5
E84AVTCC1134xBx 11 325 174 176 378 426 140 163 202 6 5
E84AVTCC1534xBx 15
E84AVTCC1834xBx 18.5
ESAAVTCC2234xBx 22 350 231 199 407 458 205 186 225 6 7
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 3 ... 22 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

TopLine
Z
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N
10x L3 M5 C'3.4Nm
7/ >10mm (30 Ib-in)
Abb.5-40  Abmessungen fiir die Montage
dg d2 d3 d4g ds ¢ ¢ c ¢z ¢4 i jun
[kw] [mm]
E84AVTCC7524xXx 7.5
E84AVTCC1134xXx 11 9 9 120 120 120 15 7 7 80 80 0 >95
E84AVTCC1534xXx 15
E84AVTCC1834xXx 18.5
. . . . >
ESAAVTCC2234xXX 2 85 85 130 130 130 15 55 55 110 110 O 95
E84AVTCC7524xBx 7.5
E84AVTCC1134xBx 11 9 9 120 120 120 15 7 7 80 80 0 >95
E84AVTCC1534xBx 15
E84AVTCC1834xBx 18.5
85 85 130 130 130 15 55 55 110 110 O >95
E84AVTCC2234xBx 22
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5 Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW
Montage in Einbau-Technik (Standard)

5.4 Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW

54.1 Montage in Einbau-Technik (Standard)
Die Anriebsregler der Ausfiihrung "Einbaugerat” konnen in drei Varianten montiert
werden:

» Montage ohne Filter
—in ”Standard”-Technik

» Montage mit Filter:
—in "Standard”-Technik (Unterbau)
—in Montagevariante (Nebenbau)

Fur die Antriebsregler sind folgende Filter anwendbar:

» netzseitig
— Funk-Entstorfilter
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW
Montage ohne Filter in "Standard”-Technik

Montage ohne Filter in "Standard"-Technik

Fur die Montage bendtigen Sie vier Schrauben M8 x >16 mm. Der Montageort und das
Montagematerial muss die mechanische Verbindung dauerhaft gewahrleisten.

» Empfohlen werden Kombischrauben oder Innensechskantschrauben mit

Unterlegscheiben.

So gehen Sie vor:

1. Befestigungsbohrungen in der Montageflache vorbereiten.

2. Antriebsregler direkt mit der Montageflache verschrauben.

StatelLine, HighLine

hy
hq

[ ]

®9 cc o o

"l b

Abb. 5-41

E84AVXXE3034xXx
E84AVXXE3734xXx
E84AVXXE4534xXx
E84AVxxE3034xBx
E84AVxxE3734xBx
E84AVxxE4534xBx
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37
45
30
37
45
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T
°

T
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E84AVxxxxxx@

Abmessungen der Gerdte

T
°

T
°

h b t
450 250 250
450 250 270
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW
Montage ohne Filter in ”Standard”-Technik

StatelLine, HighLine
Z

¢

-
-

dq

i i
i i
j \
S \ \ o
i ! \
i i |
i i |
1o __ _ojo_ . _c
s
&
7 E >20 mm
Abb. 5-42 Abmessungen fiir die Montage
dl d2 d3 C
[kw]
E84AVXXE3034XxXx 30
E84AVXXE3734xXx 37 8 12 500 40
E84AVXXE4534XxXX 45
E84AVXxXE3034xBx 30
E84AVXxXE3734xBx 37 8 12 500 40
E84AVXXE4534xBx 45

Lenze

C7Nm
(62 Ib-in)

C1

C2

[mm]

20

20

20

20

8400GG108d

3 i jun 2 [ ]
[kel

210 0 >95 >120 17.2

210 0 >95 >120 17.3
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Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW
Montage ohne Filter in "Standard”-Technik

TopLine
t2 2
b t t
t4 Y
A D O O
@, 0 0 0 0O 0 0
] ]
= e ]
=7 i
NE i U
i ] |
b (07 :
®@. co a o I I
1 H H O O
;ug W, 0 o
E84AVxxxxxx@ E84AVxxxxxx
Abb.5-43  Abmessungen der Gerate
h b t hy hy t
[kw] [mm]
E84AVTCE3034xXx 30
E84AVTCE3734xXx 37 450 250 265 520 636 252
E84AVTCE4534xXx 45
E84AVTCE3034xBx 30
E84AVTCE3734xBx 37 450 250 285 520 636 272
E84AVTCE4534xBx 45
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW
Montage ohne Filter in ”Standard”-Technik

TopLine
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&
7 E >20 mm
Abb. 5-44 Abmessungen fiir die Montage
dl d2 d3 C
[kw]
E84AVTCE3034xXx 30
E84AVTCE3734xXx 37 8 12 500 40
E84AVTCE4534xXx 45
E84AVTCE3034xBx 30
E84AVTCE3734xBx 37 8 12 500 40
E84AVTCE4534xBx 45

Lenze

C7Nm
(62 Ib-in)

C1

C2

[mm]

20

20

20

20

8400GG108d

3 i jun 2 [ ]
[kel

210 0 >95 >120 174

210 0 >95 >120 175
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Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW
Montage mit Filter in ”Standard”-Technik

Montage mit Filter in "Standard™-Technik

Der Montageort und das Montagematerial muss die mechanische Verbindung dauerhaft
gewabhrleisten.

» Empfohlen werden Kombischrauben oder Innensechskantschrauben mit
Unterlegscheiben.

L

-~ Tipp!
Zum Lieferumfang des Filters gehort eine Montageanleitung. Darin finden Sie

technische Daten und Informationen zur mechanischen und elektrischen
Montage dieses Zubehorteils beschrieben.

Zuordnung Filter = Antriebsregler

Antriebsregler
E84AVXXE... 3034LD

Funk-Entstorfilter EB4AZESM...

3734LD 45341D 4534LD001
3034 X x1)

3734 X x1)

4534 X x1)

1)

Bei Betrieb mit erhohter Leistung

Lenze
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Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW
Montage mit Filter in "Standard”-Technik

VA
<
A
@ &/; 777777777777777
3
o c1 Q
c3 A
a 7
@ Nebenbaufilter
Grundgerat
a cl c3 d3
[mm] [mm] [mm] [mm]
E84AZESM3034LD
E84AZESM3734LD
E84AZESM4534LD 250 20 210 570
E84AZESMA4534LDNO
01

Lenze

k1

[mm]

55

E84AZESX003

k2

[mm]

60
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Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW
Montage mit Filter in ”Standard”-Technik

E84ZESx007

So gehen Sie bei der Montage vor:

1.
2.

EDS84ASC552 DE 11.1

Auf der Montageplatte Gewindebohrungen vorbereiten.

Gewindebohrungen mit Schrauben und Unterlegscheiben bestlicken.

— 4 Kombischrauben oder Innensechskantschrauben mit Unterlegscheiben
verwenden.

—Schrauben nicht ganz eindrehen.

Filter auf die vorbereitete Montageplatte montieren.
— Schrauben vorerst nur handfest anziehen.

Grundgerat auf das Filter montieren.

— 4 Kombischrauben oder Innensechskantschrauben mit Unterlegscheiben
verwenden.

Ggf. weitere Einheiten vormontieren.
Alle Einheiten ausrichten.

Alle Einheiten auf der Montageplatte festschrauben.
— Anzugsmoment: 7 Nm (62 |b-in)
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Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW
Montage mit Filter in Montagevariante

Montage mit Filter in Montagevariante

Der Montageort und das Montagematerial muss die mechanische Verbindung dauerhaft
gewabhrleisten.

» Empfohlen werden Kombischrauben oder Innensechskantschrauben mit
Unterlegscheiben.

_@_

A

> k1

Tipp!

Zum Lieferumfang des Filters gehort eine Montageanleitung. Darin finden Sie
technische Daten und Informationen zur mechanischen und elektrischen

Montage dieses Zubehorteils beschrieben.

d3

k2

c5

|

/AR

c6

d5,

c4

@ Nebenbaufilter
Grundgerat

c4

E84AZESM3034LD
E84AZESM3734LD
E84AZESM4534LD 65
E84AZESM4534LDNO

01

E84AZESM3034LD
E84AZESM3734LD
E84AZESM4534LD 105
E84AZESM4534LDNO

01

c5 c6
20 20
el
210
Lenze

c7

[mm]

210

[mm]

d3

570

k1

55

E84AZESXx004

d5 dé

37 495

k2

60
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Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW
Montage mit Filter in Montagevariante

E84ZESx008
So gehen Sie bei der Montage vor:
1. Aufder Montageplatte Gewindebohrungen vorbereiten.

2. Gewindebohrungen mit Schrauben und Unterlegscheiben bestuicken.

— 8 Kombischrauben oder Innensechskantschrauben mit Unterlegscheiben
verwenden.

— Schrauben nicht ganz eindrehen.

3. Filter auf die vorbereitete Montageplatte montieren.
— Schrauben vorerst nur handfest anziehen.

4. Grundgerat auf die vorbereitete Montageplatte montieren.
— Schrauben vorerst nur handfest anziehen.

5. Ggf. weitere Einheiten vormontieren.
6. Alle Einheiten ausrichten.

7. Alle Einheiten auf der Montageplatte festschrauben.
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5 Mechanische Installation
Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

5.4.2 Montage in "Cold Plate"-Technik

Die Antriebsregler E84AVxxC... sind fiir die Montage auf Kiihlern (z. B. Summenkiihlern) in
”Cold-Plate”-Technik bestimmt.

Anforderungen an den Summenkihler

Fir den storungsfreien Betrieb des Antriebsreglers ist eine gute thermische Anbindung
an den Kuhler wichtig:

» Die Kontaktflache zwischen Summenkiihler und Antriebsregler muss
—mindestens so grol} sein wie die Kiihlplatte des Antriebsreglers.
—eben sein; die Abweichung darf max. 0.05 mm betragen.

» Der Summenkihler muss mit allen vorgeschriebenen Schraubverbindungen mit
dem Antriebsregler verbunden sein.

» Derthermische Widerstand Ry, muss eingehalten werden, siehe Tabelle.
Die Werte in der Tabelle gelten fiir den Betrieb der Antriebsregler unter
Bemessungsbedingungen.
Die Werte enthalten bereits den Warmeubergang zwischen Kiihler und Gerat.
Der Warmelbergang betragt bei handelstiblicher Warmeleitpaste und einer
Schichtdicke von 50 um etwa 0.007 K/W.

Verlustleistung thermischer Tmax Verlustleistung
Widerstand (Schaltschrank)
Typ Py [W] Rin [K/W] [*C] Pyvz2 [W]
E84AVxxC3034 720 <0.053
E84AVxxC3734 810 <0.047
E84AVxxC4534 1080 <0.035

Umgebungsbedingungen

» Firdie Umgebungstemperatur der Antriebsregler gelten weiterhin die
Bemessungsdaten und die Deratingfaktoren bei erhohter Temperatur.

® . .
1| Hinweis!
Bevor Sie den Antriebsregler auf den Kiihler schrauben, unbedingt

handelsiibliche Warmeleitpaste oder Warmeleitfolie auf Kiihler und Kiihlplatte
des Antriebsreglers auftragen.
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Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

StatelLine, HighLine

ha

FT‘;D

®9 coc o o

;o!!!!oo@@ E
0000000
E84AVxxxxxx@ E84AVxxxxxx

Abb.5-45  Abmessungen der Gerate

e
Va4

—"03

8400GG108b

h b t hy hz t g1 92 g3
(kW] [mm]

E84AVXxxC3034xXx 30
E84AVXxx(C3734xXx 37 450 250 184 520 636 171 8.5 16 18
E84AVXxxC4534xXx 45
E84AVxxC3034xBx 30
E84AVxx(C3734xBx 37 450 250 204 520 636 191 8.5 16 18
E84AVXxxC4534xBx 45
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Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW

Montage in "Cold Plate”-Technik

StatelLine, HighLine
Z

< °1, c3 |2
o T T oTo o' &
i i i
: ! : //~\
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| | |
s | |
i i i
i i i
| | |
| | |
Tt _ . _ . ._ . ._0i0_ . . _. o
s
8
4x CIM8
>20 mm
Abb. 5-46 Abmessungen fiir die Montage
d]_ d2 d3 C
[kw]
E84AVXxxC3034xXx 30
E84AVXxC3734xXx 37 8 12 500 40
E84AVXxxC4534xXx 45
E84AVxxC3034xBx 30
E84AVXxxC3734xBx 37 8 12 500 40
E84AVxxC4534xBx 45

C7Nm
(62 Ib-in)

C1

C2

[mm]

20

20

20

20

C3

210

210

8400GG108a

jun 2 [ ]
[kel

>95 >120 16.7

>95 >120 16.8
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Mechanische Installation 5
Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik

TopLine

hq

h2

91
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®@. 00 O O

QQ@@@@QJ@ E
2000000 =0
E84AVxxxxxx@ E84AVxxxxxx

Abb.5-47  Abmessungen der Gerate

ya

8400GG108c

h b t hy hz t t g1 g2 03
[kw] [mm]

E84AVTCC3034xXx 30
E84AVTCC3734xXx 37 450 250 199 520 636 186 225 8.5 16 18
E84AVTCC4534xXx 45
E84AVTCC3034xBx 30
E84AVTCC3734xBx 37 450 250 219 520 636 206 245 8.5 16 18
E84AVTCC4534xBx 45
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Mechanische Installation

Grundgerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW

Montage in "Cold Plate”-Technik
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Abb.5-48  Abmessungen fiir die Montage
d]_ d2 d3 C
(kw]
E84AVTCC3034xXx 30
E84AVTCC3734xXx 37 8 12 500 40
E84AVTCC4534xXx 45
E84AVTCC3034xBx 30
E84AVTCC3734xBx 37 8 12 500 40
E84AVTCC4534xBx 45
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>95 >120 17.0
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Elektrische Installation
Wichtige Hinweise

6 Elektrische Installation

6.1 Wichtige Hinweise

A Gefahr!

EDS84ASC552 DE 11.1

Gefahrliche elektrische Spannung

Je nach Gerat konnen alle Leistungsanschlisse bis zu 3 Minuten nach
Netzabschaltung spannungsfiihrend sein.

Mdogliche Folgen:
» Tod oder schwere Verletzungen beim Berlihren der Leistungsanschlusse.
SchutzmafRnahmen:

» Warten sie mindestens 3 Minuten, bevor Sie mit Arbeiten an den
Leistungsanschliissen beginnen.

» Priifen ob alle Leistungsanschliisse spannungsfrei sind.

Gefahr!

Gefahrliche elektrische Spannung

Der Ableitstrom gegen Erde (PE) ist > 3.5 mA AC bzw. > 10 mA DC.
Magliche Folgen:

» Tod oder schwere Verletzungen beim Berlihren des Gerates im Fehlerfall.
Schutzmalnahmen:

» Diein der EN 61800-5-1 geforderten MalRnahmen umsetzen. Insbesondere:

— Festinstallation

— PE-Anschluss normgerecht ausfiihren (PE-Leiterdurchmesser > 10 mm?2
oder PE-Leiter doppelt auflegen)

Lenze
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6 Elektrische Installation
Wichtige Hinweise

Stop!

Kein Gerateschutz gegen zu hohe Netzspannung

Der Netzeingang ist intern nicht abgesichert.
Madogliche Folgen:

» Zerstorung des Gerates bei zu hoher Netzspannung.
SchutzmafRnahmen:

» Beachten Sie die maximal zulassige Netzspannung.

» Sichern Sie das Gerat netzseitig fachgerecht gegen Netzschwankungen und
Spannungsspitzen ab.

Stop!

Uberspannung an Geraten mit 230-V-Netzanschluss

Unzuldssige Uberspannung kann auftreten, wenn bei Anschluss der Gerédte an
ein TN-Drehstromnetz die zentrale Zuflihrung des N-Leiters unterbrochen
wird.

Mdgliche Folgen:

» Zerstorung des Gerates

SchutzmalRnahmen:

» Einsatz von Trenntransformatoren vorsehen.

Stop!

Das Produkt enthalt elektrostatisch gefahrdete Bauelemente.

Vor Arbeiten im Bereich der Anschllisse muss sich das Personal von
elektrostatischen Aufladungen befreien.

Stop!

Steckbare Klemmleisten oder Steckverbindungen

Stecken oder ziehen der Klemmleisten oder Steckverbindungen im Betrieb
kann zu hohen Spannungen und Lichtbogenbildung fiihren.

Mdgliche Folgen:

» Beschadigung der Gerate
Schutzmalnahmen:

» Gerat ausschalten.

» Klemmenleisten oder Steckverbindungen nur im spannungslosen Zustand
stecken oder ziehen.
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Elektrische Installation 6
Wichtige Hinweise

Stop!

o

EDS84ASC552 DE 11.1

Verwendung von Funk-Entstorfiltern im IT-Netz

Der Betrieb der Antriebsregler mit Netzfiltern und Funk-Entstorfiltern von
Lenze ist nicht erlaubt, da diese Komponenten Bauelemente enthalten, die
gegen PE verschaltet sind.

Magliche Folgen:

» Die Filter konnen bei Erdschluss zerstort werden.

» Die Uberwachung des IT-Netzes kann ausgelost werden.
SchutzmalRnahmen:

» Funk-Entstorfilter von Lenze nicht im IT-Netz einsetzen.

» Vor Einsatz des Antriebsreglers im IT-Netz die beiden Kontaktschrauben fiir
die Funkentstorung (netzseitig und motorseitig) entfernen.

Stop!
Uberspannung an Bauteilen:

In IT-Netzen kénnen bei einem Erdschluss in der Anlage unvertragliche
Uberspannungen entstehen.

Maogliche Folgen:
Zerstorung des Gerates.
SchutzmafRnahmen:

Vor Einsatz des Antriebsreglers im IT-Netz miissen die netzseitigen und die
motorseitigen Kontaktschrauben entfernt werden (CQ Abb. 6-14).

Hinwels!

Das Schalten auf der Motorseite des Antriebsreglers ist zulassig zur
Sicherheitsabschaltung (Not-Aus) und bei Betrieb von mehreren Motoren (nur
in U/f-Betriebsart!) am Antriebsregler.

Beachten Sie:

» Beim Schalten mit freigegebenem Regler kénner!.Uberwachungsfunktionen
des Antriebsreglers ansprechen. Sprechen keine Uberwachungsfunktionen
an, ist das Schalten zulassig.

» Die Schaltelemente auf der Motorseite miissen entsprechend der maximal
auftretenden Belastung ausgelegt sein.
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6 Elektrische Installation
Wichtige Hinweise

A Gefahr!

Einsatz des Antriebsreglers an einem auf3enleitergeerdeten Netz mit einer
Netz-Nennspannung = 400 V:

» Die Beruihrsicherheit ist ohne externe MalRnahme nicht sichergestellt.

» Ist Berlihrsicherheit nach EN 61800-5-1 fiir die Steuerklemmen des

Antriebsreglers und fiir die Anschliisse der gesteckten Geratemodule
gefordert,

— muss eine zusatzliche Basisisolierung vorhanden sein.

—miissen die anzuschlieBenden Komponenten die zweite Basisisolierung
aufweisen.
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Elektrische Installation 6
Wichtige Hinweise
Potenzialtrennung

6.1.1 Potenzialtrennung

Die Schutzisolierung der Antriebsregler "Inverter Drives 8400” ist nach EN 61800-5-1
realisiert. Die folgende Abbildung zeigt das Isolationskonzept.

E84AVSC... E84AVHC... EB4AVTC...
MCI MCI
X100 |f........ X100 ..., X100
Exti Ext;
DC ; DC ; X101
MM M :
X6 i i X6
: X3 X3
preseee X4§ X5 i
i X4 S S PR
X105 X105 X107 X105 X107
| E X1 : T . ey .
|| xwo6 | 7 || X106 X1 || X106 |.X1
8400SLC005
Abb. 6-1 Potenzialtrennung zwischen Leistungsanschliissen, Steueranschliissen und Gehduse

[ ] q .
1| Hinwels!
Storungsfreien Betrieb gewahrleisten

Die gesamte Verdrahtung immer so ausfiihren, dass die Trennung der
Potenzialinseln erhalten bleibt.

Hinweis!

Bei Verwendung der Klemme X106, z.B. zum Anschluss eines externen
Kaltleiters (PTC) oder eines Thermokontaktes ist mindestens eine
Basisisolierung zum Motor- oder Netzpotential sicherzustellen um die
Schutztrennung der Steuerklemmen nicht einzuschranken.

o

Hinweis!

Bei Verwendung der Klemme X107 zum Anschluss einer Motorhaltebremse, ist
mindestens eine Basisisolierung zum Motor- oder Netzpotenzial
sicherzustellen, um die Schutztrennung der Steuerklemmen nicht
einzuschranken.

s
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Elektrische Installation

Wichtige Hinweise

Gerateschutz

Legende

Trennung durch Funktionsisolierung

[}
'
[}
I Trennung durch Basisisolierung

I | sichere Trennung durch doppelte oder verstarkte Isolierung
Beriihrungssicherheit ist ohne weitere MaBnahmen gewahrleistet.
Bereich Anschluss Benennung Erlauterung
Leistung X100 Netz
@ Zwischenkreis Schutztrennung zu X101, X106 und allen Steueran-
X105 Motor schliissen
Bremswiderstand
X101 Relaiskontakt Schutztrennung zu X100, X105 und allen Steueran-
schliissen
X106 Motortemperatur Schutztrennung zu X100, X105 und X101
Trennung durch Basisisolierung zu allen Steueran-
schliissen
Isolierungsgrad von Thermokontakt, PTC oder
Leitung kann die Trennung beinflussen.
Steuerung X1 Systembus (CANopen)
@ X3 Analog 10 Trennung durch Funktionsisolierung zu anderen
o & Steueranschliissen
X4 Digital 10
24V externe Versor-
gung Der Isolierungsgrad der Spannungsquelle beein-
flusst den Isolierungsgrad des Antriebsreglers.
X5 Digitaleingange Trennung durch Funktionsisolierung zu anderen
Steueranschliissen
24V externe Versor- Der Isolierungsgrad der Spannungsquelle beein-
gung flusst den Isolierungsgrad des Antriebsreglers.
X6 Diagnose Trennung durch Funktionsisolierung zu anderen
Steueranschliissen
X107 24-V-Bremsenversor-  Trennung durch Basisisolierung zu anderen Steue-
gung ranschliissen
Mcl Kommunikation Trennung durch Funktionsisolierung zu anderen
MMI Speicher Steueranschliissen
Steuerung zusatzliche Anschliisse TopLine:
@ X7 Resolver L
X8 Encoder Trennung du[ch Funktionsisolierung zu anderen
Steueranschliissen
X10 Achsbus
Geréateschutz

» BeiBetauung der Antriebsregler die Netzspannung erst einschalten, wenn die
Feuchtigkeit vollstandig verdunstet ist.

Der Antriebsregler ist Uiber netzseitige externe Sicherungen zu schitzen.

Nicht benutzte Steuereingange und Steuerausgange mit Klemmenleisten versehen.

Lenze
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Elektrische Installation 6
Wichtige Hinweise
Maximale Lange der Motorleitung

6.1.3 Maximale Lange der Motorleitung

» Halten Sie die Motorleitung moglichst kurz, da sich dies positiv auf das
Antriebsverhalten auswirkt.

» Bei Gruppenantrieben (mehrere Motoren an einem Antriebsregler) ist die
resultierende Leitungslange l,es ausschlaggebend:

les[m] = (g + 1, + 15 + 1) - Ji Ix Lange der einzelnen Motorleitung
o+l
les Resultierende Lange der Motorleitung
i Anzahl der einzelnen Motorleitungen

» Die "Technische Daten” (Kap. 4.1) zur Lange der Motorleitung miissen beachtet
werden.

6.1.4 Motorschutz

» Weitgehender Schutz gegen Uberlastung:
— Durch Uberstromrelais oder Temperaturiiberwachung.

— Wir empfehlen, zur Temperaturiiberwachung des Motors PTC (Kaltleiter) oder
Temperaturschalter einzusetzen.

— PTC oder Temperaturschalter konnen am Antriebsregler angeschlossen werden.
— Wir empfehlen, zur Uberwachung des Motors die I2xt-Uberwachung einzusetzen.
» Nur Motoren einsetzen, deren Isolation fiir den Umrichterbetrieb geeignet ist:

—Isolationsfestigkeit: min. G = 1.5 kV, min. du/dt = 5 kV/us

— Beim Einsatz von Motoren, deren Isolationsfestigkeit nicht bekannt ist, nehmen
Sie bitte Ruicksprache mit lhrem Motorenlieferanten.

6.1.5 Wechselwirkungen mit Kompensationseinrichtungen

» Antriebsregler nehmen aus dem speisenden AC-Netz nur sehr geringe
Grundschwingungs-Blindleistung auf. Eine Kompensation ist deshalb nicht
erforderlich.

» Betreiben Sie Antriebsregler an Netzen mit Kompensationseinrichtungen, miissen
Sie die Kompensationseinrichtungen mit Drosseln ausfiihren.

—Wenden Sie sich hierzu an den Lieferanten der Kompensationseinrichtung.
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6 Elektrische Installation

Sicherheitshinweise fiir die Installation nach UL/CSA

6.1.6 Sicherheitshinweise fur die Installation nach UL/CSA

Original - Englisch

Warnings!

» The integral solid state protection does not provide branch circuit protection
and that branch circuit protection has to be provided externally in
accordance with manufacturers instructions, the National Electrical Code
and any additional codes.

» Branch circuit protection (240 V devices)

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than:

— 5000 rms symmetrical amperes, 240 V maximum (240 V devices).

— 200k rms symmetrical amperes, 240 V. maximum when protected by
CGC, J, T or R class fuses.

— 50k rms symmetrical amperes, 240 V. maximum when protected by a
circuit breaker having an interrupting rating not less than 50k rms
symmetrical amperes, 240 V maximum.

» Branch circuit protection (400 V/500 V devices, 0.37 ... 22 kW)

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than:

—5000 rms symmetrical amperes, 400 V/500 V maximum.

— 200k rms symmetrical amperes, 500 V maximum when protected by
CGC, J, T or R class fuses.

— 50k rms symmetrical amperes, 500 V maximum when protected by a
circuit breaker having an interrupting rating not less than 50k rms
symmetrical amperes, 480 V/277 V ¥ maximum.

» Branch circuit protection (400 V/500 V devices, 30 ... 45 kW)

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than:

— 10k rms symmetrical amperes, 500 V maximum, when protected by
CC,J or T class fuses.

— 200k rms symmetrical amperes, 500 V maximum when protected by
CC, Jor T class fuses.

» Branch circuit short circuit protection with fuses in accordance with UL248
or circuit breaker, 400 V/480 V Y maximum, in accordance with UL489.
Voltage of the fuses or circuit breakers must at least be suitable with the
input voltage of the drive. The specific fuse/circuit breaker sizes and classes
for each inverter are shown in the table below.
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Elektrische Installation

Sicherheitshinweise fiir die Installation nach UL/CSA

Warnings!
» Control card protection:

—24V DCclass 2 supply or external fuse for 24 V DC supply voltage of
control terminal X107.

— Rated 4 A DC fuse UL248-14.

— Functional Safety is evaluated according to standards listed in section
"Safety engineering”.

» The device is provided with internal overload protection. For information on
the protection level of the internal overload protection for a motor load, see
the corresponding Software Manual or Online Help under the topic ”"Motor
load monitoring (12xt)”. This function has to be activated; i. e. the reaction
must be changed from "Warning” (factory setting) to "Fault”.

» For information on rating and proper connection of the thermal protector
(only for connection to motors having integral thermal protection), see the
corresponding Manual or Online Help.

Warnings!

» The device shall be installed in a pollution degree 2 macro-environment.
» Maximum surrounding air temperature: 55 °C.

» Use 75 °C copper wire only, except for control circuits.

Warnings!
» Safety card protection:

—24V DC class 2 supply or external fuse for 24 V DC supply voltage of
control terminal X80.

—Rated 4 A DC fuse UL248-14.
— Functional Safety is not evaluated by UL.
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Elektrische Installation

Sicherheitshinweise fiir die Installation nach UL/CSA

Die Werte der zu verwendenden Sicherungen durfen gleich oder kleiner zu denen der fol-

genden Tabelle sein:

Type

E84AVXxxx2512
E84AVxxx3712
E84AVxxx5512
E84AVXxxx7512
E84AVXxxx1122
E84AVxxx1522
E84AVxxx2222
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224

E84AVXxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

with mains choke

6
10
10
15
20
25
30

10
10
10
15
15
20
20
20
30
50
60
60
80
100
125

Lenze

Branch circuit protection

without mains choke

6
10
10
15
20
25
30

10
10
10
15
15
20
20
25
40

60

Circuit breaker [A]

15
15
15
15
20
25
30
15
15
15
15
15
15
15
15
20
20
25
40
50
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Elektrische Installation

Sicherheitshinweise fiir die Installation nach UL/CSA

Warnings!

For CSA Certification drives are intended to be used with Chokes -
UL Recognized (XPTQ2/8, FOKY2/8) or CSA Certified (XPTQ2, FOKY2), File
Number E103521 or E198787, mounted on the line side of the devices.

The chokes are listed in chapter 4.2 Rated Data and chapter 12.2 Accessories.
Alternatively - For Canadian Certification drives are intended to be used as
follows:
Transient surge suppression for 240 V models
shall be installed on the line side of this equipment and shall have met the
requirements of CSA C22.2 No. 8.
It shall be suitable for overvoltage category lIl.
It shall be rated
— phase to ground: 240V,

— phase to phase: 2400V.
It shall provide protection for a rated impulse withstand voltage peak of
—line to line: 2.5kV.

Transient surge suppression for 400/500 V models

shall be installed on the line side of this equipment and shall have met the
requirements of CSA C22.2 No. 8.

It shall be suitable for overvoltage category Ill.

It shall be rated
— phase to ground: 500V,

— phase to phase: 500 V.
It shall provide protection for a rated impulse withstand voltage peak of
—line to line: 2.5 kV.

Lenze
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Elektrische Installation

Sicherheitshinweise fiir die Installation nach UL/CSA

Sicherheitshinweise fur die Installation nach UL/CSA

Original - Franzosisch

Avertissement !

» La protection statique intégrée n’offre pas la méme protection qu’un
disjoncteur. Une protection par disjoncteur externe doit étre fournie,
conformément aux indications du fabricant, au National Electrical Code et
aux autres dispositions applicables.

» Protection par disjoncteur (appareils 240 V)

Convient aux circuits non susceptibles de délivrer plus de :

— 5000 ampéres symétriques eff., maximum 240V (appareils 240 V).

— 200k amperes symétriques eff., maximum 240V, avec protection par des
fusibles CC de calibre J, T ou R.

— 50k amperes symétriques eff., maximum 240V, avec protection par
disjoncteur a pouvoir de coupure nominal d’au moins 50k ampeéres
symétriques eff., maximum 240 V.

» Protection par disjoncteur (appareils 400 V/500V, 0,37 ... 22 kW)

Convient aux circuits non susceptibles de délivrer plus de :

— 5000 ampéres symétriques eff., maximum 400 V/500 V.

— 200k amperes symétriques eff., maximum 500V, avec protection par des
fusibles CC de calibre J, T ou R.

— 50k ampeéres symétriques eff., maximum 500V, avec protection par
disjoncteur a pouvoir de coupure nominal d’au moins 50k ampeéres
symétriques eff., maximum 480V/277V .

» Protection par disjoncteur (appareils 400 V/500V, 30 ... 45 kW)

Convient aux circuits non susceptibles de délivrer plus de :

— 10k ampeéres symétriques eff., maximum 500V, avec protection par des
fusibles CC de calibreJouT.

— 200k amperes symétriques eff., maximum 500V, avec protection par des
fusibles CC de calibre Jou T.

» Protéger le circuit de dérivation contre les court-circuits a I'aide de fusibles
(norme UL248) ou d’un disjoncteur, maximum 400 V/480 V ¥ (norme
uL489).

La tension des fusibles doit étre adaptée a la tension d’entrée de

I’entrainement (exigence minimale). Se reporter au tableau ci-apres pour

connaitre le dimensionnement spécifique des fusibles/disjoncteurs et les

classes agréés pour chaque variateur.
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Elektrische Installation

Sicherheitshinweise fiir die Installation nach UL/CSA

Avertissement !

» Protection de |la carte de commande :

— Fusible externe pour tension d’alimentation 24 V CC du bornier de
commande X107.

— Fusible CC 4 A UL248-14 (tension assignée).

— La sécurité fonctionnelle n’est pas évaluée suivant les normes énumérées
a la section ”Systéeme de sécurité”.

» L'équipement est doté d’un dispositif de protection intégré contre les
surcharges. Pour obtenir des informations sur le niveau de protection offert
par la protection intégrée contre les surcharges du moteur, se reporter au
manuel du logiciel ou a I'aide en ligne correspondante, rubrique
"Surveillance de la charge du moteur (I2xt)”. Cette fonction doit étre activée.
En d’autres termes, la réaction doit étre modifiée de ”Avertissement”
(réglage usine) a "Défaut”.

» Pour obtenir des informations sur les caractéristiques assignées et sur le
raccordement correct du dispositif de protection thermique (uniquement
pour raccordement a des moteurs dotés d’une protection thermique
intégrée), se reporter au manuel correspondant ou a I'aide en ligne.

Avertissement !

» L'équipement est destiné a étre installé dans un macro-environnement
caractérisé par le degré de pollution 2.

» Température ambiante maximale : 55 °C.

» Utiliser exclusivement des conducteurs en cuivre 75 °C, sauf pour la partie
commande.

Avertissement !

» Protection de la carte de sécurité :

— Fusible externe pour tension d’alimentation 24 V CC du bornier de
commande X80.

— Fusible CC 4 A UL248-14 (tension assignée).

— La sécurité fonctionnelle n’est pas évaluée dans le cadre de ’lhomologation
UL.
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Sicherheitshinweise fiir die Installation nach UL/CSA

Die Werte der zu verwendenden Sicherungen durfen gleich oder kleiner zu denen der fol-

genden Tabelle sein:

Type

E84AVXxxx2512
E84AVxxx3712
E84AVxxx5512
E84AVXxxx7512
E84AVXxxx1122
E84AVxxx1522
E84AVxxx2222
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224

E84AVXxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

with mains choke

6
10
10
15
20
25
30

10
10
10
15
15
20
20
20
30
50
60
60
80
100
125

Lenze

Branch circuit protection

without mains choke

6
10
10
15
20
25
30

10
10
10
15
15
20
20
25
40

60

Circuit breaker [A]

15
15
15
15
20
25
30
15
15
15
15
15
15
15
15
20
20
25
40
50
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Elektrische Installation

Sicherheitshinweise fiir die Installation nach UL/CSA

Avertissement !

Pour obtenir la certification CSA, les entrainements doivent étre destinés a une

utilisation avec des selfs homologuées UL (XPTQ2/8, FOKY2/8) ou certifiées

CSA (XPTQ2, FOKY2), n° de dossier E103521 ou E198787, montées coté
alimentation des équipements.

Ces selfs sont répertoriées sous les 4.2 Caractéristiques assignées ainsi qu’au

chapitre 12.2 Accessoires.

Sinon - Pour les lecteurs de certification canadiens sont destinés a étre utilisés

comme suit:

Les dispositif de suppression des tensions transitoires pour modeéles a 240 V

doit étre installé c6té alimentation de I'équipement et répondre aux
exigences de la norme CSA C22.2 n° 8.

Il doit étre compatible avec la catégorie de surtension lIl.

Il doit en outre offrir les caractéristiques assignées suivantes :
—delaphasealaterre: 240V

—de phase a phase: 240V

Le dispositif doit fournir une protection contre le pic de tension de choc
assigné

—deligne aligne : 2,5 kV.

Les dispositif de suppression des tensions transitoires pour modéles a
400/500 V

doit étre installé coté alimentation de I'équipement et répondre aux
exigences de la norme CSA C22.2 n° 8.

Il doit étre compatible avec la catégorie de surtension Ill.

Il doit en outre offrir les caractéristiques assignées suivantes :
—delaphasealaterre: 500V

—de phase a phase: 500V

Le dispositif doit fournir une protection contre le pic de tension de choc
assigné

—deligne aligne : 2,5 kV.

Lenze
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Elektrische Installation
EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Schirmung

EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)

Ausfihrung der Leitungen

» Die Vorschriften liber Mindestquerschnitte von PE-Leitern sind unbedingt
einzuhalten. Der Querschnitt des PE-Leiters muss mindestens so grol3 sein wie der
Querschnitt der Leistungsanschlisse.

» Die verwendeten Leitungen mussen den geforderten Approbationen am Einsatzort
geniigen (z. B. UL).

Schirmung

Anforderungen
» Die Wirksamkeit einer abgeschirmten Leitung wird erreicht durch:
— Gute Schirmanbindung durch groRflachige Schirmauflage herstellen.

— Nur Schirmgeflecht mit niedrigem Schirmwiderstand aus verzinntem oder
vernickeltem Kupfer-Geflecht verwenden.

— Schirmgeflecht mit Uberdeckungsgrad > 70 % und Uberdeckungswinkel 90 °
verwenden.

— Ungeschirmte Leitungsenden so kurz wie moglich ausfiihren.
Diese Anschliisse mit Systemleitungen oder geschirmt ausfuhren:
» Motor
» Rickflhrsysteme

» Motorhaltebremse (Schirmung erforderlich, wenn innerhalb der Motorleitung
gefiihrt; Anschluss an optionaler Motorbremsen-Ansteuerung)

» Motortemperaturiiberwachung
» Analogsignale (Ein- und Ausgange; Schirmauflage einseitig am Antriebsregler)
» Systembus (CANopen)
Diese Anschliisse kdnnen Sie ungeschirmt ausfiihren:
» 24-V-Versorgung
» Digitalsignale (Eingdnge und Ausgange).
—Ab ca. 5 m Leitungslange oder in stark gestérten Umgebungen empfehlen wir die

Verwendung von geschirmten Leitungen.

Anschlusstechnik

» Schirmung groRflachig auflegen und mit Metallkabelbinder oder leitender Schelle
befestigen. ((112.11)

» Schirmung direkt am vorgesehenen Gerateschirmblech auflegen.

— Schirmung ggf. auf der leitenden und geerdeten Montageplatte im Schaltschrank
zusatzlich auflegen.

— Schirmung ggf. an der Kabelabfangschiene zusatzlich auflegen.
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Elektrische Installation

EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)

Schirmung

Umsetzen in die Praxis

Abb. 6-2

EDS84ASC552 DE 11.1

EMV-gerechte Verdrahtung

[ m B o @ F

€= =B

Montageplatte mit elektrisch leitender Oberflache

Steuerleitungen, Schirmung groRflachig auf dem oberen Schirmblech (PES) auflegen
Klemme fiir Motor-PE

PE der Motorleitung

Schirm der Motorleitung

geschirmte Motorleitung, kapazitdtsarm

(Ader/Ader 1.5 mm2 <75 pF/m; ab 2.5 mm2 < 100 pF/m; Ader/Schirm < 150 pF/m)
geschirmte PTC-Leitung oder Thermokontaktleitung (bevorzug separat verlegt)
Leitungsschirme groRflichig auf dem unteren Schirmblech (PES) auflegen. Bevorzugt
Metallkabelbinder aus dem Zubehor verwenden.

Stern- oder Dreieckschaltung wie auf dem Motor-Typenschild angegeben
EMV-Kabelverschraubung (nicht im Lieferumfang enthalten)

Lenze
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6 Elektrische Installation

EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Netzanschluss, DC-Einspeisung

6.2.2 Netzanschluss, DC-Einspeisung
» Antriebsregler, Netzdrossel oder Netzfilter diirfen liber ungeschirmte Einzeladern
oder ungeschirmte Leitungen an das Netz angeschlossen werden.

» Bei Einsatz eines Netzfilters oder Funkentstorfilters die Leitung zwischen Netzfilter
oder Funkentstorfilter und Antriebsregler geschirmt verlegen, wenn sie langer als
300 mm ist. Ungeschirmte Adern mussen verdrillt sein.

Bei DC-Verbundbetrieb oder DC-Einspeisung geschirmte Leitungen verwenden.

Der Leitungsquerschnitt muss fur die zugeordnete Absicherung bemessen sein
(nationale und regionale Vorschriften beachten).
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Elektrische Installation 6
EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Motorleitung

6.2.3 Motorleitung

» Nur geschirmte Motorleitungen mit Schirmgeflecht aus verzinntem oder
vernickeltem Kupfer verwenden. Schirme aus Stahlgeflecht sind ungeeignet.

— Der Uberdeckungsgrad des Schirmgeflechts muss mindestens 70 % betragen mit
einem Uberdeckungswinkel von 90 °.

» Die verwendeten Leitungen mussen den Anforderungen am Einsatzort entsprechen
(z. B.EN 60204-1).

» Die Leitung fiir die Motortemperatur-Uberwachung (PTC oder Thermokontakt)
geschirmt ausfuhren und getrennt von der Motorleitung verlegen.

— Bei Lenze-Systemleitungen ist die Leitung fur die Bremsenansteuerung in die
Motorleitung integriert. Wird diese Leitung zur Bremsenansteuerung nicht
bendtigt, lasst sie sich alternativ bis zu einer Lange von 50 m zum Anschluss der
Motortemperatur-Uberwachung nutzen.

» Schirmung groRflachig auflegen und mit Metallkabelbinder oder leitender Schelle
befestigen.
» Schirmung direkt am vorgesehenen Gerateschirmblech auflegen.
— Schirmung ggf. auf der leitenden und geerdeten Montageplatte im Schaltschrank
zusatzlich auflegen.
» Die Motorleitung ist optimal verlegt, wenn sie
— getrennt von Netzleitungen und Steuerleitungen gefiihrt wird,
— Netzleitungen und Steuerleitungen nur rechtwinklig kreuzt,
— nicht unterbrochen wird.
» Muss die Motorleitung dennoch aufgetrennt werden (z. B. durch Drosseln, Schiitze
oder Klemmen):
— Die ungeschirmten Leitungsenden diirfen hochstens 100 mm lang sein (je nach
Leitungsquerschnitt).
— Drosseln, Schiitze, Klemmen etc. raumlich getrennt von anderen Komponenten
aufbauen (min. 100 mm Abstand).
— Den Schirm der Motorleitung unmittelbar vor und hinter der Trennstelle
grolflachig auf die Montageplatte auflegen.

» Im Klemmenkasten des Motors oder am Motorgehause den Schirm grof3flachig mit
PE verbinden.

— Metallische EMV-Kabelverschraubungen am Motorklemmkasten gewahrleisten
eine grofflachige Verbindung des Schirms mit dem Motorgehause.

Motorzuleitung Kabeldurchfiihrung

max. 500mm

Schirmgeflecht

=

groEfIéqhige Schrumpfschlauch EMV-gerechte Verschraubung
Kontaktierung des fiir Kabeldurchfiihrungen mit hoher
Kabelschirmes Schutzart.

8200EMV023 8200EMV024

Abb. 6-3 Schirmung der Motorleitung
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Elektrische Installation
EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Steuerleitungen

Steuerleitungen

Steuerleitungen geschirmt ausfiihren, um Storeinkopplungen zu minimieren.

» Abca.5m Lange nur geschirmte Leitungen fiir die analogen und digitalen Eingange
und Ausgange verwenden. Unter 5 m Lange konnen ungeschirmte, aber verdrillte
Leitungen verwendet werden.

» Schirm richtig auflegen:

— Die Schirmauflagen der Steuerleitungen miissen mindestens 50 mm von den
Schirmanschliissen der Motorleitungen und DC-Leitungen entfernt sein.

— Bei Leitungen fiir die digitalen Eingange und Ausgange den Schirm zweiseitig
auflegen.

— Bei Leitungen fiir die analogen Eingange und Ausgange den Schirm einseitig am
Antriebsregler auflegen.

» Um eine bessere Schirmwirkung zu erreichen (bei sehr langer Leitung, bei hoher
Storbeeinflussung) kann bei Leitungen fiir die analogen Eingdnge und Ausgange das
eine Schirmende Uber einen Kondensator (z. B. 10 nF/250 V) an PE-Potential gelegt
werden (siehe Skizze).

9300vec043

Abb. 6-4 Schirmung langer analoger Steuerleitungen
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Elektrische Installation 6
EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Installation im Schaltschrank

6.2.5 Installation im Schaltschrank

Anforderungen an die Montageplatte

» AusschlieBlich Montageplatten mit elektrisch leitender Oberflache (verzinkt oder
aus V2A) verwenden.

» Lackierte Montageplatten sind ungeeignet, selbst wenn an den Kontaktflachen der
Lack entfernt wird.

» Mehrere Montageplatten miissen groRflachig leitend miteinander verbunden
werden (z. B. mit Masseband).
Montage der Komponenten

» Antriebsregler und Funkentstorfilter groRflachig zur geerdeten Montageplatte
kontaktieren.

» Keine Hutschienenmontage!

Optimale Leitungsfiihrung

» Die Motorleitung ist optimal verlegt, wenn sie
— getrennt von Netzleitungen und Steuerleitungen gefiihrt wird,
— Netzleitungen und Steuerleitungen rechtwinklig kreuzt.

» Leitungen immer nahe an der Montageplatte (Bezugspotential) verlegen, da frei
schwebende Leitungen wie Antennen wirken.

» Leitungen geradlinig zu den Anschlussklemmen fiihren (keine “Kabelknauel”
bilden).

» Getrennte Kabelkanale fiir Motorleitungen und Steuerleitungen verwenden.
Unterschiedliche Leitungsarten in einem Kabelkanal nicht mischen.

» Koppelkapazitaten und Koppelinduktivitaten durch unnétige Leitungslangen und
Reserveschleifen minimieren.

Nicht benutzte Adern zum Bezugspotential kurzschliel3en.
Plusleitungen und Minusleitungen fir DC 24 V liber die gesamte Lange eng
beieinander verlegen, damit sich keine Schleifen bilden.

Anschlusstechnik der Erdung

» Alle Komponenten (Antriebsregler, Filter, Drosseln) an einen zentralen Erdungspunkt
(PE-Schiene) anschlielRen.

» Erdungssystem sternférmig aufbauen.

» Die entsprechenden Mindestquerschnitte der Leitungen einhalten.
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6 Elektrische Installation
EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Installation im Schaltschrank

Weitere Leitungsfuihrung
Separierung der “heiflen” Motorleitung von Steuer-, Signal- und Netzleitungen:
» Motor- und Signalleitungen nie parallel verlegen und nur rechtwinkelig kreuzen.

» Die Leitungen einer 24 V-Netzteilversorgung (Plus- und Minusleitung) sind in ihrer
gesamten Lange eng beieinander zu verlegen, damit keine Schleifen gebildet

werden.
Netzsicherungen Netzschiitze
[ ) ]
—— 005 o’ g% =
—] SISIS) 000| [

Sicherungen

HEEERE netzseitige netzseitige
SEEEE Filter Filter

24V-Netzteil

@ 8400 8400

000 00O
Motor-
sctl)wi?trze U U
00O 000

SPS

Kabelkanal fur Motorleitungen

©00] [T000] [[oo0] [[ooo .
0 0 [} o | Relais
000] | |ooo|||ooof[]odo

Kabelkanal fur Signal- und Netzleitungen

Verdrahtungsklemmen

8400GGx008

Abb. 6-5 Leitungsfiihrung im Schaltschrank
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Elektrische Installation
EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Verdrahtung aulRerhalb des Schaltschrankes

6.2.6 Verdrahtung auf3erhalb des Schaltschrankes

Hinweise fiir Verlegung von Leitungen aulRerhalb des Schaltschrankes:

» Ein groRRerer Leitungsabstand zwischen den Leitungen bei groReren Leitungslangen
ist notwendig.

» Bei paralleler Leitungsfiihrung (Kabeltrassen) von Leitungen mit unterschiedlicher
Signalart kann die Storbeeinflussung durch eine metallische Trennwand oder durch

getrennte Leitungskanale minimiert werden.

Deckel

Trennsteg ohne
Durchbruch

Signalleitungen Starkstromleitungen

Abb. 6-6 Leitungsfiihrung im Kabelkanal mit Trennwand

N

.\\
N

AN

— Deckel

Kommunikationsleitungen
Kabelkanal

[coocee T Messleitungen
Analogleitungen

Steuerleitungen

0000 Starkstromleitungen

i

Abb. 6-7 Leitungsfiihrung in getrennten Kabelkandlen
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6 Elektrische Installation

EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Verdrahtung aulBerhalb des Schaltschrankes

Netzseitige Verdrahtung

» Antriebsregler, Netzdrossel oder Funkentstorfilter diirfen tiber Einzeladern oder
ungeschirmte Leitungen an das Netz angeschlossen werden.

» Der Leitungsquerschnitt muss fuir die zugeordnete Absicherung bemessen sein
(VDE 0160).

Motorseitige Verdrahtung

Stop!

Die Motorleitung hat eine hohe Storintensitat. Deshalb erzielen Sie eine
optimale motorseitige Verdrahtung, wenn Sie

» auschlieBlich geschirmte und kapazitatsarme Motorleitungen verwenden.

» in der Motorleitung keine weiteren Leitungen mitfiihren (z. B. fiir
Fremdlufter usw.).

» die Zuleitung fiir die Temperaturiiberwachung des Motors (PTC oder

Thermokontakt) abgeschirmt ausfiihren und getrennt von der Motorleitung
verlegen.

Unter besonderen Bedingungen konnen Sie die Zuleitung fiir die Temperaturiiberwa-
chung des Motors in der Motorleitung mitfiihren. (3 177)
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Elektrische Installation

EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
EMV-Storungen erkennen und beseitigen

6.2.7

Storung

Stérungen analoger Soll-
werte des eigenen oder
anderer Gerate und Mess-
systeme

Leitungsgebundener Stor-
pegel wird netzseitig tiber-
schritten

EDS84ASC552 DE 11.1

EMV-Stérungen erkennen und beseitigen

Ursache
Ungeschirmte Motorleitung

Schirmauflage nicht grol3flachig ausge-
fihrt

Schirm der Motorleitung durch Klem-
menleisten, Schalter usw. unterbrochen

Zusatzliche, ungeschirmte Leitungen in-
nerhalb der Motorleitung verlegt (z. B.
fur die Motortemperatur-Uberwachung)

Zu lange ungeschirmte Leitungsenden
der Motorleitung

Klemmenleisten fiir die Motorleitung di-
rekt neben Netzklemmen aufgebaut

Montageplatte lackiert

HF-Kurzschluss

Lenze

Abhilfe

Geschirmte Motorleitung verwenden
Schirmung nach Vorgabe optimal aus-
fihren

o Komponenten mindestens 100 mm
von anderen Bauteilen raumlich tren-
nen

o Motordrossel/Motorfilter einsetzen

Zusatzliche Leitungen getrennt verlegen
und abschirmen

Ungeschirmte Leitungsenden auf maxi-
mal 40 mm verkiirzen

Klemmenleisten fiir die Motorleitung
von Netz- und anderen Steuerklemmen
mindestens 100 mm raumlich trennen
PE-Anbindung optimieren:

e Lackierung griindlich entfernen

e Verzinkte Montageplatte verwenden

Leitungsfiihrung tiberpriifen
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6.3

6.3.1

184

Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 0.25 ... 2.2 kW (1/N/PE AC 230 V)
Schaltungsbeispiele

Gerate im Leistungsbereich 0.25 ... 2.2 kW (1/N/PE AC 230 V)

Schaltungsbeispiele

L1
N
PE

1/N/PE AC 230 V
® ]
r2[] «
z
|£| x100| N [ 12 x101 Jcom ne [ no
----------- =
E84AVSCxxxx2... GND-A WM enpIo GNDIO
T
[x1oslrbalrb2] u | v [w [ Pe| & [[12]72]x106] [x30r ca[ari[arfar] |  |x4 a0 DQ1|D|4|...|D|1|RFR|24||24E||
S o 9] Ay Lel Ll
e : ------- o 7/\‘
o ! 1k .. 10k At
H DC 24V
: (+192 ... +30V)

Abb. 6-8

84005LC023 230

Verdrahtung fiir Antriebsregler in der Ausfiihrung StateLine C mit 230-V-Netzanschluss
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PE

Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 0.25 ... 2.2 kW (1/N/PE AC 230 V)
Schaltungsbeispiele

Fl[]

i
1]

[PE] x100[ N L1

X101 | com NC NO|
[

T

X5 LED BRETRRTS
24E +10V/ — > AR | O
10 mA
24 T+ ALU
—|RFR All 0.10V
N g E84AVHCXXXX2 -+ A
DC 24v<> - — 1 A2l
(+19.2..+28.8V) > ——|DI3 A GA
——|Dl4
jb— O1U}--teteme et
——|DI5 —H
—:’—m O1l (!\ 0..10V
——|Dl6 =
jb— 02U
——|DI7 —_—H
Gl _DE_OZI
X4
bcaav _ _, | X107 240] ~
(+19.2..428.8 v)& 248 W| o
GB +— i
2 e 003
i iy ¥

X105 X106

Rbl Rb2 U V W ||PE A [ TL T2

e o |

Abb. 6-9
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+

Verdrahtung fiir Antriebsregler in der Ausfiihrung HighLine C mit 230-V-Netzanschluss

Lenze

DC24V
(#19.2..428.8V)

8400HLC023
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Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 0.25 ... 2.2 kW (1/N/PE AC 230 V)
Schaltungsbeispiele

L1

PE

(+19.2..+28.8V) >

]|

K
z
PE X100 N L1
oA [DAR
o A1U
o—_H All
4 {1 A2U
Dmvo E84AVTCxxxx2 | — |
GA
— o
p-Dt—p Ol
——H
o
o

U4l [x10 i
AEEY t8
—
o
>
A
| Rbl Rb2 U V W||PE

1k .. 10k
~

Saten L8

Rb1]Rb2!

Abb. 6-10

i

DC24av
+

(+19.2..+28.8V)

8400TLCPS24 230

Verdrahtung fiir Antriebsregler in der Ausfiihrung TopLine C mit 230-V-Netzanschluss
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Elektrische Installation 6
Gerate im Leistungsbereich 0.25 ... 2.2 kW (1/N/PE AC 230 V)
Schaltungsbeispiele

Betrieb mit Bemessungsleistung am 230-V-Netz, 3/PE

Stop!
Zerstorung des Gerates

Gerate mit einem 230-V-Netzanschluss diirfen nicht an ein 3-phasiges
400-V-Netz angeschlossen werden.

Maogliche Folgen:
» Das Gerat wird zerstort
SchutzmalRnahmen:

» Die Spannung zwischen den AufRenleitern L1 und L2 priifen. Sie darf nicht
mehr als 230/240 V betragen.

Die Gerate im Leistungsbereich von 0.25 kW bis 2.2 kW konnen auch an ein 3-phasiges
230-V-Netz angeschlossen werden. Dabei sind die folgenden Bedingungen zu beachten:

» Beide Netzphasen L1 und L2 mussen abgesichert werden.

» Wird der Antriebsregler liber ein Schiitz o0.a. mit dem Netz verbunden, miissen beide
Netzphasen L1 und L2 uber das Schiitz geschaltet werden.

L1

L2

L3

3/PEAC 230 V

PE

® A [

Abb. 6-11

®
1

EDS84ASC552 DE 11.1

|E| x100] N [ L1

8400GG085

Einspeisung tiber ein 3-phasiges 230-V-Netz

Hinweis!

Der Ableitstrom gegen Erde ist groRer als bei Versorgung uber ein 1-phasiges
230-V-Netz. Bei Bedarf ist die Verwendung eines Schutzschalters mit
groBerem Fehlerstrom zu berticksichtigen.
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6 Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 0.25 ... 2.2 kW (1/N/PE AC 230 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

6.3.2 Klemmenbelegung der Leistungsanschlisse

Vorbereitung der Leitungsmontage

Benutzen Sie zur Schirmauflage der Motorleitung die Schirmdse des hinteren Schirm-
blechs. So bringen Sie das Schirmblech in die verwendbare Position:

1. Halteschraube des Schirmblechs I6sen.
2. Schirmblech in die Raststellung herausziehen.

3. Zum Arretieren des Schirmblechs die Halteschraube anziehen.

/

@

Abb. 6-12 Schirmblech arretieren

1.7 Nm )

(15 Ib-in) ‘
3™ ;g

8400GG011
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Elektrische Installation 6
Gerate im Leistungsbereich 0.25 ... 2.2 kW (1/N/PE AC 230 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Leitungen abisolieren

X105 X106
f |
e
T
‘m-cn
[
84MOTLOO01_a 84MOTLO01_b
uU,VvV,W PE T1,T2
b ¢ e a d f g h
[mm] [mm] [mm]
E84AVXxxx2512
25 65 7 90 9 95 25 10
E84AVXxxx3712
E84AVxxx5512
30 65 7 90 9 95 30 10
E84AVXxxx7512
E84AVXxxx1122
E84AVxxx1522 30 65 7 920 9 95 30 10
E84AVXxxx2222

So gehen Sie vor:

1.

EDS84ASC552 DE 11.1

Motorleitung und Leitung fiir die Motortemperatur-Uberwachung nach
Mafvorgabe abisolieren.

Schirm der Motor- und Motortemperaturleitung tiber den Leitungsmantel
zurlickschlagen. Ungeschirmte Enden kurzhalten.

Schirm auf dem Leitungsmantel fixieren (z.B. mit Schrumpfschlauch).

Aderendhiilse an PE-Leitung anbringen.

— Ubrige Leitungen dirfen ohne Aderendhiilsen verdrahtet werden.

Die Schirme getrennt mit dem Schirmblech durch (Metall-)Kabelbinder oder
Schirmschellen kontaktieren.

— links: Motorleitung

— rechts: Leitung der Motortemperatur-Uberwachung

— Zur Zugentlastung der Leitungen sind MaRnahmen erforderlich.
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Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 0.25 ... 2.2 kW (1/N/PE AC 230 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschliel3en des Antriebsreglers an Schutzerde

Der motorseitige PE-Anschluss dient zur Anbindung des Antriebsreglers und der Motorlei-
tung an Schutzerde. Uber diesen Anschluss kann die zweite Schutzerdung des Antriebsreg-
lers erfolgen, um die Anforderungen an den Betrieb von Geraten mit erhohtem Ableit-
strom gegen Erde zu erfiillen.

So gehen Sie vor:
1. Die oben genannten Schritte zur Abisolierung und Schirmung beachten.

2. Eine zweite Leitung an den PE-Anschluss anbinden und erden (EJ 184).

8400GG039

Abb.6-13  AnschlieBen der Antriebsregler in der GerategroRe 1 ... 3 an Schutzerde

Netzanschluss

Klemme X100 Beschriftung Beschreibung
L1 Netzphase L
N Neutralleiter
PE netzseitiger Schutzleiter
8400GG1001b
Klemmendaten PE
Leiterquerschnitt Anzugsmoment Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[mm2] [Nm] [mm2] [Nm]
[AWG] [Ib-in] [AWG] [1b-in]
E84AVxxx2512
E84AVXxx3712 1..25 0.5 35506 1..6 1.7 PZ2
E84AVXxx5512 18..12 4.4 = X0 18..10 15 7x1
E84AVXxxx7512
E8AAVXox1122 1..6 05 1..6 1.7 PZ2
E84AVxxx1522 18 .10 44 3.5x0.6 18 . 10 15 7x1
E84AVXXX2222 ' X
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Elektrische Installation 6
Gerate im Leistungsbereich 0.25 ... 2.2 kW (1/N/PE AC 230 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

» Die Kontaktschrauben mussen bei Einsatz der Antriebsregler im IT-Betrieb
oder bei Verwendung von externen Filtern der Typen EB4AZESRxxxxLL oder
E84AZESRxxxxSD entfernt werden.

» Durch das Entfernen der beiden Kontaktschrauben fiir die Funkentstérung
wird die Schutzart der Umrichter E84AV ... von IP 20 auf IP 10 herabgesetzt.

» Beachten Sie hierzu auch die weiteren Angaben im Geratehandbuch, sowie
in den Montageanleitungen der Umrichter und Filter.

-~ Tipp!
Die Schutzart kann wieder auf IP 20 erhoht werden, indem
Kunststoffschrauben aus Polyamid in die offenen Gewindebohrungen
geschraubt werden. Die Kopfhohe der Schrauben inkl. Scheibe muss groRRer als
3.2mm sein wie z.B. bei Zylinderschrauben mit Innensechskant (dhnlich

DIN EN ISO 4762)

Fiir IT-Netze sind nach der malRgebenden EMV-Produktnorm EN 61800-3 keine Grenz-
werte fur die Stéraussendung im hochfrequenten Bereich festgelegt. Die Technischen Da-
ten zur EMV gelten daher nicht.

Vor Einsatz des Antriebreglers im IT-Netz entfernen Sie die beiden Kontaktschrauben fur
die Funkentstorung:

— Zwei Innensechskantschrauben M4 x 16 mm mit Unterlegscheiben.
— Einsatz fur Innensechskantschliissel: 3mm

Das Anzugsmoment der Kontaktschrauben fiir den Betrieb des Grundgerats an anderen
Netzen ist 1 Nm (8 Ib-in).

X100-IT X105-1T

8400GG002 8400GG014

Abb. 6-14  Entfernen der Kontaktschrauben bei GerdtegroRe 1 ... 3 (netzseitig und motorseitig)
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6 Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 0.25 ... 2.2 kW (1/N/PE AC 230 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschluss Motor

Klemme X105 Beschriftung Beschreibung
U Vv,w Motor
PE Schutzleiter
A Funktionserde

HF-Schirmabschluss durch Anbindung an PE

8400GGXx002b

Klemmendaten PE
Leiterquerschnitt Anzugsmoment Leiterquerschnitt Anzugsmoment \

[mm2] [Nm] [mm2] [Nm]

[AWG] [Ib-in] [AWG] [1b-in]
E84AVxxx2512
E84AVXxxx3712
E84AVxxx5512 1..25 05 1.6 1.7 PZ 2
E84AVxxx7512 18 12 44 3.5x0.6 18 .. 10 15 7x1
E84AVXxx1122 '
E84AVxxx1522
E84AVXxxx2222
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Elektrische Installation 6
Gerate im Leistungsbereich 0.25 ... 2.2 kW (1/N/PE AC 230 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Motortemperatur- Uberwachung

® . .
1| Hinweis!
In der Lenze-Einstellung ist die Temperaturiiberwachung des Motors aktiviert!
Im Auslieferzustand ist zwischen den Anschliissen X106/T1 und X106/T2 eine

Drahtbriicke. Vor dem Anschliel3en eines Temperatursensors muss die
Drahtbriicke entfernt werden.

° . .
1| Hinweis!
Bei Verwendung der Klemme X106, z.B. zum Anschluss eines externen
Kaltleiters (PTC) oder eines Thermokontaktes ist mindestens eine
Basisisolierung zum Motor- oder Netzpotential sicherzustellen um die
Schutztrennung der Steuerklemmen nicht einzuschranken.
Klemme X106 Beschriftung Beschreibung
T1 Motortemperatur-Uberwachung mit PTC-Element
T2 (Typ-A-Fiihler, Schaltverhalten gemaR EN 60947-8 fiir
2 Typ-A-Auslésegerate) oder Temperaturschalter
A 3 (Offner).

Lenze-Einstellung: aktiviert, Fehlermeldung
Einstellung in CO0585

8400GG016b
Klemmendaten
Leiterquerschnitt Anzugsmoment
ey [AWG] [Nm] [1b-in] N

E84AVXxxx2512
E84AVXxxx3712
E84AVxxx5512
E84AVXxxx7512 0.2..15 24..16 - - 2.5x0.4
E84AVxxx1122
E84AVXxxx1522
E84AVXxxx2222

L

-~ Tipp!
Fiir das einfache Entfernen der Drahtbriicke:

1. Die Drahtbriicke mit einem Seitenschneider durchtrennen.
2. Die Federkraft der Klemme mit einem Schraubendreher liberwinden.

3. Die beiden Drahtenden einzeln entfernen.
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6 Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 0.25 ... 2.2 kW (1/N/PE AC 230 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschluss externer Bremswiderstand

Klemme X105 Beschriftung Beschreibung
Rb1, Rb2 Bremswiderstand

A Funktionserde
HF-Schirmabschluss durch Anbindung an PE

8400GGXx002b

Klemmendaten PE
Leiterquerschnitt Anzugsmoment \ Leiterquerschnitt Anzugsmoment \

[mm2] [Nm] [mm2] [Nm]

[AWG] [1b-in] [AWG] [1b-in]
E84AVXxxx2512
E84AVXxxx3712
E84AVXxxx5512 1..25 05 1..6 1.7 PZ 2
EB4AVXXX7512 1812 44 33x06 48 10 15 7x1
E84AVXXX1122 '
E84AVxxx1522
E84AVXxxx2222

Beachten Sie die Informationen zur Montage und zum Anschluss eines
Bremswiderstandes in der zugehdrigen Montageanleitung.
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6.4

6.4.1

L1
L2
L3
N
PE

Schaltungsbeispiele

Elektrische Installation 6

Gerate im Leistungsbereich 0.37 ... 22 kW (3/PE AC 400 V)
Schaltungsbeispiele

Gerate im Leistungsbereich 0.37 ... 22 kW (3/PE AC 400 V)

3/PE AC 400 V/500 V

|£| [x100 [1a]12] 13 }rud-uq | X101 |com| ne [ no
wov LY $
GND-A 0mA  eNpHo GND-IO
E84AVSCxxxx4... Loy
ok W v int
= HE VA

|X4 |GIO

bt

Abb. 6-15

EDS84ASC552 DE 11.1

[x10s[rbalkb] U | v [w]]Pe] 4 [[12]72[x106| [x3]01tGa]aui]mayaR] |

At

1

>
°

- . -
H =}
.......

091| oia]..[oia[rer] 241]24]|

k.. 10k

(+19.2 ... +30V)

84005LC023 400

Verdrahtung fiir Antriebsregler in der Ausfiihrung StateLine C mit 400-V/500-V-Netzanschluss
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6 Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 0.37 ... 22 kW (3/PE AC 400 V)
Schaltungsbeispiele

L1
L2

L3

PE

F1..F3 ] Il ll

K

V1
AT

X5

+

DC 24V<>

(#19.2..+28.8V) >

DC24V _
(#19.2..+28.8V)

PE| x100|L1 L2 L3 +UG-UG

X101 | COM NC NO|
I

o e —

X3

. 1k.10k
24E IéOmVK —>— AR |-
241 24V L — A
—RFR E84AVHCxxxx4 ol 0.10V
P —1{ A2U
o 1 A2l
——DI3 GA
s D 0L ()
——|DI5 4H
—D—m 01l (!\ 0..10V
——|DI6 =
>+ 02U
——|DI7 —H
| o
AV
X4
. X107 e IR
248 DO1 |+ , DC2av
GB — |= DO2 (+19.2..+28.8V)
BD1 DO3 J
/!\ BD2 -| - . Go A

X105

X106

Rb1 Rb2 U V WE‘FL\ T1 T2

bar

Abb. 6-16
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8400HLCO25

Verdrahtung fiir Antriebsregler in der Ausfiihrung HighLine C mit 400-V/500-V-Netzanschluss
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Elektrische Installation
Gerate im Leistungsbereich 0.37 ... 22 kW (3/PE AC 400 V)
Schaltungsbeispiele

L1
L2

L3

PE

][]

K

VT
AT

X5

+
DC 24 v(
(+19.2..+28.8V) >

/)

+10V/
ng:jZ:]*?L24v 10mA
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EDS84ASC552 DE 11.1

i

Lenze

DC24V
(+19.2..+28.8V)

8400TLCPS24 400

Abb. 6-17  Verdrahtung fiir Antriebsregler in der Ausfiihrung TopLine C mit 400-V/500-V-Netzanschluss
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6 Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 0.37 ... 22 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

6.4.2 Klemmenbelegung der Leistungsanschlisse

Vorbereitung der Leitungsmontage

Benutzen Sie zur Schirmauflage der Motorleitung die Schirmdse des hinteren Schirm-
blechs. So bringen Sie das Schirmblech in die verwendbare Position:

1. Halteschraube des Schirmblechs I6sen.
2. Schirmblech in die Raststellung herausziehen.

3. Zum Arretieren des Schirmblechs die Halteschraube anziehen.

/

@

Abb. 6-18 Schirmblech arretieren

1.7 Nm )

(15 Ib-in) ‘
3™ ;g

8400GG011
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Elektrische Installation
Gerate im Leistungsbereich 0.37 ... 22 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Leitungen abisolieren

X105 X106
f |
i
T
‘m-cn
o]
84MOTLOO01_a
U, Vv,Ww PE T1, T2
b d e a d f g
[mm] [mm] [mm]
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124 30 65 7 90 9 95 30
E84AVxxx1524
E84AVXxxx2224
E84AVXxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0
E84AVxxx4024 25 70 12 .14 125 12 .14 105 25
E84AVxxx5524
E84AVXxxx7524
E84AVxxx1134 25 80 14 120 14 115 25
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
ESAAVXxX2234 30 110 16 195 16 160 30

So gehen Sie vor:

1. Motorleitung und Leitung fiir die Motortemperatur-Uberwachung nach
MaRvorgabe abisolieren.

2. Schirm der Motor- und Motortemperaturleitung tiber den Leitungsmantel

zurlckschlagen. Ungeschirmte Enden kurzhalten.
Schirm auf dem Leitungsmantel fixieren (z.B. mit Schrumpfschlauch).

4. Aderendhiilse an PE-Leitung anbringen.
— Ubrige Leitungen diirfen ohne Aderendhiilsen verdrahtet werden.

5. Die Schirme getrennt mit dem Schirmblech durch (Metall-)Kabelbinder oder

Schirmschellen kontaktieren.

— links: Motorleitung

— rechts: Leitung der Motortemperatur-Uberwachung

— Zur Zugentlastung der Leitungen sind MaRnahmen erforderlich.

EDS84ASC552 DE 11.1 mnze
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Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 0.37 ... 22 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschliel3en des Antriebsreglers an Schutzerde

Der motorseitige PE-Anschluss dient zur Anbindung des Antriebsreglers und der Motorlei-
tung an Schutzerde. Uber diesen Anschluss kann die zweite Schutzerdung des Antriebsreg-
lers erfolgen, um die Anforderungen an den Betrieb von Geraten mit erhohtem Ableit-
strom gegen Erde zu erfiillen.

So gehen Sie vor:
1. Die oben genannten Schritte zur Abisolierung und Schirmung beachten.

2. Eine zweite Leitung an den PE-Anschluss anbinden und erden (L2 195).

Rb1 Rb2 U

vV W
3.6x0.6 mm (3.0 ... 5.5 kW)

5.5x1.0 mm (7.5 ... 15.0 kW)
6.5%1.0 mm (18.5 ... 2.0 kW)

8400GG059

Abb.6-19  AnschlieBen der Antriebsregler in der GerategroRRe 4 ... 6 an Schutzerde

Netzanschluss

Klemme X100 Beschriftung Beschreibung

L1 Anschluss der Netzphasen L1, L2, L3

L2

L3

PE Anschluss fiir den Schutzleiter

8400GGx001b
Klemmendaten PE
Leiterquerschnitt Anzugsmoment \ Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[mm2] [Nm] [mm2] [Nm]
[AWG] [Ib-in] [AWG] [1b-in]

E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E8AAVI7514 1..25 0.5 1..6 17 Pz2
E84AVxxx1124 18 12 a4 3.5x0.6 18 .10 15 7x1
E84AVxxx1524 ' X
E84AVxxx2224
E84AVXxxx3024xxS
E84AVXxx3024xx0 1..6 0.5 25..16 3.4 Pz2
E84AVxxx4024 18 .10 44 3.5x0.6 12 .6 30 7x1
E84AVXXX5524 : X
EBAAVXx7524 1..16 12 25..16 3.4 PZ2
E84AVxxx1134 18 6 10.6 55x1 12 .6 30 7x1
E84AVXxx1534 : X
E84AVXxxx1834 15..25 3.5 6.5x 1 2.5..25 4.0 PZ 2
E84AVXxxx2234 16..2 31 ’ 12..2 35 7x1

Lenze EDSB4ASCSS2 DE 11.1



Elektrische Installation
Gerate im Leistungsbereich 0.37 ... 22 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

» Die Kontaktschrauben mussen bei Einsatz der Antriebsregler im IT-Betrieb
oder bei Verwendung von externen Filtern der Typen EB4AZESRxxxxLL oder
E84AZESRxxxxSD entfernt werden.

» Durch das Entfernen der beiden Kontaktschrauben fur die Funkentstorung
wird die Schutzart der Umrichter E84AV ... von IP 20 auf IP 10 herabgesetzt.

» Beachten Sie hierzu auch die weiteren Angaben im Geratehandbuch, sowie
in den Montageanleitungen der Umrichter und Filter.

Stop!
Uberspannung an Bauteilen:

In IT-Netzen kénnen bei einem Erdschluss in der Anlage unvertragliche
Uberspannungen entstehen.

Magliche Folgen:
Zerstorung des Gerates.
Schutzmalnahmen:

Vor Einsatz des Antriebsreglers im IT-Netz miissen die netzseitigen und die
motorseitigen Kontaktschrauben entfernt werden (C2 Abb. 6-20).

Tipp!

Die Schutzart kann wieder auf IP 20 erhoht werden, indem
Kunststoffschrauben aus Polyamid in die offenen Gewindebohrungen
geschraubt werden. Die Kopfhohe der Schrauben inkl. Scheibe muss groRRer als
3.2mm sein wie z.B. bei Zylinderschrauben mit Innensechskant (ahnlich

DIN EN ISO 4762)

Fur IT-Netze sind nach der maRgebenden EMV-Produktnorm EN 61800-3 keine Grenz-
werte fur die Storaussendung im hochfrequenten Bereich festgelegt. Die Technischen Da-
ten zur EMV gelten daher nicht.

Vor Einsatz des Antriebreglers im IT-Netz entfernen Sie die beiden Kontaktschrauben fiir
die Funkentstoérung:

—Zwei Innensechskantschrauben M4 x 16 mm mit Unterlegscheiben.
— Einsatz fur Innensechskantschlussel: 3mm

Das Anzugsmoment der Kontaktschrauben flir den Betrieb des Grundgerats an anderen
Netzen ist 1 Nm (8 Ib-in).

EDS84ASC552 DE 11.1
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Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 0.37 ... 22 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

X100-IT X105-1T

E8400GG006 E8400GG014

Abb.6-20  Entfernen der Kontaktschrauben bei GerdtegroRe 1 ... 3 (netzseitig und motorseitig)

X100-IT X105-1T

8400GG055 8400GG060

Abb. 6-21 Entfernen der Kontaktschrauben bei GerdtegroRe 4 ... 6 (netzseitig und motorseitig)
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Elektrische Installation 6
Gerate im Leistungsbereich 0.37 ... 22 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschluss an den DC-Zwischenkreis (+Ug, -Ug)

Klemme X100 Beschriftung Beschreibung
+UG Alternative Anschlussmoglichkeit der Zwischenkreisspannung
-UG
PE Anschluss fiir den Schutzleiter

8400GGx001b

Klemmendaten PE

Leiterquerschnitt Anzugsmoment \ Leiterquerschnitt Anzugsmoment

[mm?2] [Nm] [mm2] [Nm]

[AWG] [Ib-in] [AWG] [b-in]
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVXxxx7514 1..25 0.5 1..6 17 Pz 2
E84AVxxx1124 18 12 a2 3.5x0.6 18 .10 15 7x1
E84AVxXxx1524 ' "
E84AVXxxx2224
E84AVxxx3024xxS
E84AVxxx3024xx0 1.6 0.5 25..16 3.4 PZ 2
E84AVXxx4024 18 10 an 35x06 12.6 30 7x1
E84AVXXX5524 ' ”
E84AVxxx7524 1.16 1.2 25..16 3.4 Pz 2
E84AVxxx1134 15 e 106 >ox1 12..6 30 7x1
E84AVxXxX1534 ' "
E84AVxxx1834 15..25 35 65x 1 2.5..25 4.0 Pz2
E84AVxxx2234 16..2 31 : 12..2 35 7x1
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6 Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 0.37 ... 22 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschluss Motor

Klemme X105 Beschriftung Beschreibung
u,v,w Motor
PE Schutzleiter
Pz Funktionserde

HF-Schirmabschluss durch Anbindung an PE

8400GGXx002b

Klemmendaten PE
Leiterquerschnitt Anzugsmoment \ Leiterquerschnitt Anzugsmoment \

[mm2] [Nm] [mm2] [Nm]

[AWG] [1b-in] [AWG] [1b-in]
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVXxx7514 1. 25 05 1..6 17 PZ2
E84AVxxx1124 51 in 35x06 8" 10 15 71
E84AVxxx1524 ' *
E84AVXxxx2224
E84AVXxxx3024xxS
E84AVxxx3024xx0 1.6 05 25..16 3.4 Pz 2
E84AVxxx4024 18 .10 4.4 3.5x0.6 12 .6 30 7x1
E84AVXXX5524 ' *
E84AVxxx7524 1.16 1.2 25..16 3.4 PZ 2
E84AVxxx1134 15 e 106 >ox1 12..6 30 7x1
E84AVXxx1534 ' *
E84AVXxxx1834 15..25 3.5 6.5x 1 25..25 4.0 Pz 2
E84AVxxx2234 16..2 31 ’ 12..2 35 7x1
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Elektrische Installation
Gerate im Leistungsbereich 0.37 ... 22 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Motortemperatur- Uberwachung

® . .
1| Hinweis!
In der Lenze-Einstellung ist die Temperaturiiberwachung des Motors aktiviert!
Im Auslieferzustand ist zwischen den Anschliissen X106/T1 und X106/T2 eine

Drahtbriicke. Vor dem Anschliel3en eines Temperatursensors muss die
Drahtbriicke entfernt werden.

° . .
1| Hinweis!
Bei Verwendung der Klemme X106, z.B. zum Anschluss eines externen
Kaltleiters (PTC) oder eines Thermokontaktes ist mindestens eine
Basisisolierung zum Motor- oder Netzpotential sicherzustellen um die
Schutztrennung der Steuerklemmen nicht einzuschranken.
Klemme X106 Beschriftung Beschreibung
T1 Motortemperatur-Uberwachung mit PTC-Element
T2 (Typ-A-Fiihler, Schaltverhalten gemaR EN 60947-8 fiir
2 Typ-A-Auslésegerate) oder Temperaturschalter
A 3 (Offner).

Lenze-Einstellung: aktiviert, Fehlermeldung
Einstellung in CO0585

8400GG016b

Klemmendaten

Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[y [AWG] [Nm] [1b-in] N
E84AVXXXXXXX 0.2..15 24 .16 - - 25x04

-~ Tipp!
Fiir das einfache Entfernen der Drahtbriicke:

1. Die Drahtbriicke mit einem Seitenschneider durchtrennen.
2. Die Federkraft der Klemme mit einem Schraubendreher tiberwinden.

3. Die beiden Drahtenden einzeln entfernen.
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6 Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 0.37 ... 22 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschluss externer Bremswiderstand

Klemme X105 Beschriftung Beschreibung
Rb1, Rb2 Bremswiderstand
A Funktionserde

HF-Schirmabschluss durch Anbindung an PE

8400GGXx002b

Klemmendaten PE
Leiterquerschnitt Anzugsmoment \ Leiterquerschnitt Anzugsmoment \

[mm2] [Nm] [mm2] [Nm]

[AWG] [Ib-in] [AWG] [Ib-in]
E84AVxxx3714
E84AVXxxx5514
E84AVXxXx7514 125 05 1..6 1.7 PZ2
E84AVXXX1124 18 12 an 3.5x0.6 18..10 15 7x1
E84AVXxx1524 ' X
E84AVXXx2224
E84AVxxx3024xxS
E84AVxxx3024xx0 1.6 05 25..16 3.4 PZ2
EB4AVXxx4024 18,10 44 3:>x0.6 12..6 30 7x1
E84AVxXXX5524 ' X
E84AVXxxx7524 1.16 1.2 25 .16 3.4 PZ 2
E84AVXxx1134 1 e 106 > x1 12..6 30 7x1
E84AVxxx1534 '
E84AVxxx1834 1.5..25 3.5 65 %1 2.5..25 4.0 PZ2
E84AVxxx2234 16..2 31 ’ 12..2 35 7x1

Beachten Sie die Informationen zur Montage und zum Anschluss eines
Bremswiderstandes in der zugehorigen Montageanleitung.
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Elektrische Installation 6
Gerdte im Leistungsbereich 30 ... 45 kW (3/PE AC 400 V)
Schaltungsbeispiele

6.5 Gerate im Leistungsbereich 30 ... 45 kW (3/PE AC 400 V)

6.5.1 Schaltungsbeispiele

Verwenden Sie die Schaltungsbeispiele des vorherigen Kapitels (C2 195).
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6 Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 30 ... 45 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

6.5.2 Klemmenbelegung der Leistungsanschlisse

Vorbereitung der Leitungsmontage

Benutzen Sie zur Schirmauflage der Motorleitung die Schirmose des hinteren Schirm-
blechs. So bringen Sie das Schirmblech in die verwendbare Position:

1. Halteschraube des Schirmblechs I6sen.
2. Schirmblech in die Raststellung herausziehen.

3. Zum Arretieren des Schirmblechs die Halteschraube anziehen.

(15 Ib-in)

8400GG093

Abb. 6-22 Schirmblech arretieren
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Elektrische Installation 6
Gerdte im Leistungsbereich 30 ... 45 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Leitungen abisolieren

X105 X106
f |
il
T
r— .,
.
84MOTLOO1_a 84MOTLOOL_b
U,V W PE 1,72
b e ® C 14 ® C fghn @
[mm] [mm2]  [Nm] [mm] [mMm2]  [Nm] [mm] [mm?2]
[AWG]  [ib-in] [AWG]  [ib-in] [AWG]
E84AVxxx3034
E84AVxXxx3734 40 190 24 12'"30 2‘2 250 16 2i52"'225 ‘;50 240 40 10 02421165
ES4AVXxX4534

So gehen Sie vor:

1. Motorleitung und Leitung fiir die Motortemperatur-Uberwachung nach
Malvorgabe abisolieren.

2. Schirm der Motor- und Motortemperaturleitung tiber den Leitungsmantel
zurlickschlagen. Ungeschirmte Enden kurzhalten.

Schirm auf dem Leitungsmantel fixieren (z.B. mit Schrumpfschlauch).

4. Aderendhiilse an PE-Leitung anbringen.
— Ubrige Leitungen dirfen ohne Aderendhiilsen verdrahtet werden.
5. Die Schirme getrennt mit dem Schirmblech durch (Metall-)Kabelbinder oder
Schirmschellen kontaktieren.
— links: Motorleitung
— rechts: Leitung der Motortemperatur-Uberwachung
— Zur Zugentlastung der Leitungen sind MalRnahmen erforderlich.

EDS84ASC552 DE 11.1 '-enze 209



6 Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 30 ... 45 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschliel3en des Antriebsreglers an Schutzerde

Der motorseitige PE-Anschluss dient zur Anbindung des Antriebsreglers und der Motorlei-
tung an Schutzerde. Uber diesen Anschluss kann die zweite Schutzerdung des Antriebsreg-
lers erfolgen, um die Anforderungen an den Betrieb von Geraten mit erhohtem Ableit-
strom gegen Erde zu erfiillen.

So gehen Sie vor:
1. Die oben genannten Schritte zur Abisolierung und Schirmung beachten.

2. Eine zweite Leitung an den PE-Anschluss anbinden und erden (L2 207).

\/ Rb1 Rb2 U \
U o0 o O

-0

8400GG094a

Abb.6-23  AnschlieRen der Antriebsregler in der GerdtegroRe GG7 an Schutzerde

Netzanschluss

Klemme X100 Beschriftung Beschreibung
Ié Anschluss der Netzphasen L1, L2, L3
i L3
|
i
A
P
PE Anschluss fiir den Schutzleiter
m
8400GG096a
Klemmendaten PE

Leiterquerschnitt Anzugsmoment \ Leiterquerschnitt Anzugsmoment

[mm?2] [Nm] [mm?] [Nm]

[AWG] [1b-in] [AWG] [1b-in]
E84AV 3034 16..50 40 Inbus 25..25 4.0 PZ2
E84AVxxx3734 6.0 35 SW5 12..2 35 7x1
ES4AVXXX4534
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Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 30 ... 45 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

» Die Kontaktschrauben mussen bei Einsatz der Antriebsregler im IT-Betrieb
oder bei Verwendung von externen Filtern der Typen EB4AZESRxxxxLL oder
E84AZESRxxxxSD entfernt werden.

» Durch das Entfernen der beiden Kontaktschrauben fur die Funkentstorung
wird die Schutzart der Umrichter E84AV ... von IP 20 auf IP 10 herabgesetzt.

» Beachten Sie hierzu auch die weiteren Angaben im Geratehandbuch, sowie
in den Montageanleitungen der Umrichter und Filter.

Stop!
Uberspannung an Bauteilen:

In IT-Netzen kénnen bei einem Erdschluss in der Anlage unvertragliche
Uberspannungen entstehen.

Magliche Folgen:
Zerstorung des Gerates.
Schutzmalnahmen:

Vor Einsatz des Antriebsreglers im IT-Netz miissen die netzseitigen und die
motorseitigen Kontaktschrauben entfernt werden (C2 Abb. 6-14).

Tipp!

Die Schutzart kann wieder auf IP 20 erhoht werden, indem
Kunststoffschrauben aus Polyamid in die offenen Gewindebohrungen
geschraubt werden. Die Kopfhohe der Schrauben inkl. Scheibe muss groRRer als
3.2mm sein wie z.B. bei Zylinderschrauben mit Innensechskant (ahnlich

DIN EN ISO 4762)

Fur IT-Netze sind nach der maRgebenden EMV-Produktnorm EN 61800-3 keine Grenz-
werte fur die Storaussendung im hochfrequenten Bereich festgelegt. Die Technischen Da-
ten zur EMV gelten daher nicht.

Vor Einsatz des Antriebreglers im IT-Netz entfernen Sie die beiden Kontaktschrauben fiir
die Funkentstoérung:

—Zwei Innensechskantschrauben M4 x 16 mm mit Unterlegscheiben.
— Einsatz fur Innensechskantschlussel: 3mm

Das Anzugsmoment der Kontaktschrauben flir den Betrieb des Grundgerats an anderen
Netzen ist 1 Nm (8 Ib-in).
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Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 30 ... 45 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

X100- 1T X105-1T
O, T

@ i s Q) I (oo o

PZ2 )

*x1.0 mm ®\

e @PZZ \

7 7x1.0 mm

Oe¢?
3 >

O

5

</ [0 O ood

8400GG090b 8400GG094b

Abb. 6-24  Entfernen der Kontaktschrauben bei GerdtegroBe GG7 (netzseitig und motorseitig)
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Elektrische Installation 6

Gerdte im Leistungsbereich 30 ... 45 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschluss an den DC-Zwischenkreis (+Ug, -Ug)

Klemme X100 Beschriftung Beschreibung
+UG Alternative Anschlussmoglichkeit der Zwischenkreisspannung
1 -UG
|
i
i
A
P
N PE Anschluss fiir den Schutzleiter
il
8400GG096b
Klemmendaten PE
Leiterquerschnitt Anzugsmoment Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[mm2] [Nm] [mm2] [Nm]
[AWG] [1b-in] [AWG] [Ib-in]
E8AAVXxx3034 16...50 4.0 Inbus 25..25 4.0 PZ2
E8AAVXXx3734 6..0 35 SW5 12.2 35 7x1
E84AVxxx4534
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6 Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 30 ... 45 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschluss Motor

Klemme X105 Beschriftung Beschreibung
u,v,w Motor
PE Schutzleiter
A Funktionserde

HF-Schirmabschluss durch Anbindung an PE

8400GG097a

Klemmendaten PE
Leiterquerschnitt Anzugsmoment Leiterquerschnitt Anzugsmoment \
[mm2] [Nm] [mm2] [Nm]
[AWG] [Ib-in] [AWG] [Ib-in]
E8AAVXxx3034 16..50 4.0 Inbus 25..25 4.0 PZ2
EBAAVI3734 6..0 35 SW5 12..2 35 7x1
E84AVXXX4534 X
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Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 30 ... 45 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Motortemperatur- Uberwachung

® . .
1| Hinweis!
In der Lenze-Einstellung ist die Temperaturiiberwachung des Motors aktiviert!
Im Auslieferzustand ist zwischen den Anschliissen X106/T1 und X106/T2 eine

Drahtbriicke. Vor dem Anschliel3en eines Temperatursensors muss die
Drahtbriicke entfernt werden.

° . .
1| Hinweis!
Bei Verwendung der Klemme X106, z.B. zum Anschluss eines externen
Kaltleiters (PTC) oder eines Thermokontaktes ist mindestens eine
Basisisolierung zum Motor- oder Netzpotential sicherzustellen um die
Schutztrennung der Steuerklemmen nicht einzuschranken.
Klemme X106 Beschriftung Beschreibung
T1 Motortemperatur-Uberwachung mit PTC-Element
T2 (Typ-A-Fiihler, Schaltverhalten gemaR EN 60947-8 fiir
2 Typ-A-Auslésegerate) oder Temperaturschalter
A 3 (Offner).

Lenze-Einstellung: aktiviert, Fehlermeldung
Einstellung in CO0585

8400GG016b

Klemmendaten
Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[mm?Z] [AWG] [Nm] [Ib-in] \
E84AVXXXXXXX 0.2..15 24 .16 - - 25x04

-~ Tipp!
Fiir das einfache Entfernen der Drahtbriicke:

1. Die Drahtbriicke mit einem Seitenschneider durchtrennen.
2. Die Federkraft der Klemme mit einem Schraubendreher tiberwinden.

3. Die beiden Drahtenden einzeln entfernen.
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Elektrische Installation
Gerdte im Leistungsbereich 30 ... 45 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschluss externer Bremswiderstand

Klemme X105 Beschriftung Beschreibung
ol Rb1, Rb2 Bremswiderstand

Funktionserde
HF-Schirmabschluss durch Anbindung an PE

8400GG097b

Klemmendaten PE
Leiterquerschnitt Anzugsmoment Leiterquerschnitt Anzugsmoment \
[mm2] [Nm] [mm2] [Nm]
[AWG] [Ib-in] [AWG] [Ib-in]
E84AVI3034 16....50 4.0 Inbus 25..25 4.0 PZ2
E8AAV:ox3734 6..0 35 SW5 12..2 35 7x1
E84AVxxx4534

@ Beachten Sie die Informationen zur Montage und zum Anschluss eines

Bremswiderstandes in der zugehorigen Montageanleitung.

Lenze

EDS84ASC552 DE 11.1



Elektrische Installation 6
Gemeinsame Steueranschliisse
Wichtige Hinweise

6.6 Gemeinsame Steueranschlisse

6.6.1 Wichtige Hinweise

Stop!

Das Gerat enthalt Bauelemente, die durch elektrostatische Entladungen
zerstort werden kénnen!

Vor Arbeiten am Gerat muss sich das Personal durch geeignete Mallnahmen
von elektrostatischen Aufladungen befreien.

Hinweis!

Bei Verwendung der Klemme X106, z.B. zum Anschluss eines externen
Kaltleiters (PTC) oder eines Thermokontaktes ist mindestens eine
Basisisolierung zum Motor- oder Netzpotential sicherzustellen um die
Schutztrennung der Steuerklemmen nicht einzuschranken.

s

Ausfiuihrung der Leitungen

» Die verwendeten Leitungen missen den geforderten Approbationen am Einsatzort
geniigen (z. B. UL).

» Die Wirksamkeit einer abgeschirmten Leitung wird erreicht durch:
— Gute Schirmanbindung durch groRflachige Schirmauflage herstellen.

— Nur Schirmgeflecht mit niedrigem Schirmwiderstand aus verzinntem oder
vernickeltem Kupfer-Geflecht verwenden.

— Schirmgeflecht mit Uberdeckungsgrad > 70 % und Uberdeckungswinkel 90 °
verwenden.

—Ungeschirmte Leitungsenden so kurz wie moglich ausfuhren.
Diese Anschliisse geschirmt ausfiihren:
» Rickfluhrsysteme
» Analogsignale (Ein- und Ausgédnge; Schirmauflage einseitig am Antriebsregler)

» Systembus (CANopen)

® . .

1| Hinweis!
Die Verdrahtung flankengesteuerter digitaler Eingangssignale muss immer
geschirmt ausgefiihrt werden (schnelle Eingénge oder TouchProbe genannt).

Diese Anschliisse konnen Sie ungeschirmt ausfiihren:
» 24-V-Versorgung
» Digitalsignale (Eingdnge und Ausgange).

—Ab ca. 5 m Leitungslange oder in stark gestérten Umgebungen empfehlen wir die
Verwendung von geschirmten Leitungen.
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6 Elektrische Installation
Gemeinsame Steueranschliisse
Wichtige Hinweise

Vorbereitung der Leitungsmontage

Die Schirme der Steuerleitungen werden an der linken Schirmose des vorderen Schirm-
blechs aufgelegt. Dazu gehen Sie vor, wie in der Abbildung gezeigt.

1. Halteschraube des Schirmblechs I6sen.
2. Schirmblech in eine von zwei méglichen Raststellungen herausziehen.

3. Zum Arretieren des Schirmblechs die Halteschraube anziehen.

/

0O

S ~N
)
0.7 Nm

i

(6.2 Ib-in) i

\ |
) ! 2

|

I

min. (1 x click) @

Q\\\’\(‘

24 mm

max. (2 x cIickT

8400GG018

Abb. 6-25 Schirmblech arretieren
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Elektrische Installation
Gemeinsame Steueranschliisse
Wichtige Hinweise

Leitungen abisolieren

Passend zur gewadhlten Raststellung des Schirmblechs sind die Steuerleitungen abzuiso-

lieren. Dazu sind die Enden der Leitungen und der Kabelmantel auf Hohe der Schirmose
abzuisolieren.

Die folgende Tabelle gibt die Abisoliermale fir die Steuerleitungen in Abhangigkeit von
der gewahlten Raststellung des Schirmblechs wieder.

X1 X3, X107

a a
‘ +H—M \ | 10mm
TR e 20 mm 20 mm
——

L BLLLLE

10 mm

X4, X5

10 mm

g
:,-:‘M

ul

84MOTLOO01_e 84MOTLO01_d 84MOTLO01_f

» Stateline: Abisoliermalie

X1 X3 X4
L L &5 3 I & @
min. max. min. max.
a a [mm2] a a [mm2] [mm?2]
[mm] [mm] [AWG] [mm] [mm] [AWG] [AWG]
0.2..15 0.2..15 0.2..15
110 135 24 16 150 175 24 16 24 16
» HighLine: AbisoliermaRe
X1 X3 X4, X5 X107
3 L @ § L ® & 3 g @
min. max. min. max. min. max.
a a [mm2] a a [mm2] [mm2] a a [mm2]
[mm] [mm] [AWG] [mm] [mm] [AWG] [AWG] [mm] [mm] [AWG]
0.2..15 0.2..15 0.2..15 0.2..15
110 135 24 16 150 175 24 16 24 16 115 140 24 16
» Topline: Abisoliermalie
X1 X3/X5 X4/X107
g min. g max. @ g min. g max. @ g min. Lg max. @
a a a a a a
[mm] [mm] [mm2] [mm] [mm] [mm2] [mm] [mm] [mm2]
[AWG] [AWG] [AWG]
0.2..15 0.2..15 0.2..15
110 135 24 16 150 175 24 16 115 140 24 16
[ ] 0 .
1| Hinweis!

Bei Geraten mit Sicherheitstechnik verlangert sich das Abisoliermaf3 "a”:
» um 10 mm bei minimal herausgezogenem Schirmblech
» um 15 mm bei maximal herausgezogenem Schirmblech

EDS84ASC552 DE 11.1
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6 Elektrische Installation
Gemeinsame Steueranschliisse
Wichtige Hinweise

Leitungen schirmen und anschliel3en

Die abisolierten Steuerleitungen sind liber den freigelegten Leitungsschirm an der linken
Schirmose [Al mit einem (Metall-)Kabelbinder gut leitend zu verbinden.

Die Leitungsenden (ggf. mit Aderendhiilsen versehen) sind in die zugehorigen Federkraft-
klemmen, wie im Bild gezeigt, mit einer geeigneten Schraubendreherklinge (max. Breite
siehe Bild) einzuklinken.

84005LC018

Abb. 6-26  Steuerleitungen schirmen und anschliessen
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Elektrische Installation 6
Gemeinsame Steueranschliisse
Anschluss Systembus (CANopen)

6.6.2 Anschluss Systembus (CANopen)

Prinzipieller Aufbau des CAN-Netzwerkes

Jedes Segment des CAN-Netzwerkes muss durch Widerstande (120 Q) zwischen CAN-Low
und CAN-High abgeschlossen sein. Im Antriebsregler 8400 ist jeweils ein Busabschlusswi-
derstand integriert, der tiber einen DIP-Schalter aktiviert werden kann.

Die Busabschliisse des Systembus (CAN) sind in jedem der folgenden Beispiele mit einem
”R” gekennzeichnet.

Bei einem CAN-Netzwerk aus nur einem Segment bildet der Master (M) mit integriertem
Busabschluss den Anfang, wahrend am Ende der letzte Teilnehmer (S) den Busabschluss
hat.

S S secee S

1

Abb. 6-27 Beispiel: CAN-Netzwerk mit einem Segment

Ein aus mehreren Segmenten bestehendes CAN-Netzwerk enthalt Repeater (X) zur Kopp-
lung der Segemente. Die Repeater haben integrierte Busabschlusse.

E94YCPMO012a

R

]

S S secee S S secee

R -——
’7 X
S

2

¢
<

A
v
A

»
Lg
E94YCPM012b

Abb. 6-28  Beispiel: CAN-Netzwerk mit Repeater

Sollte am Ende des Segments kein Repeater eingesetzt werden, muss der Busabschlusswi-
derstand am letzten Teilnehmer aktiviert werden.
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Elektrische Installation
Gemeinsame Steueranschliisse
Anschluss Systembus (CANopen)

CAN-Steckerleiste (X1) verdrahten und Busabschluss herstellen

» CAN-Steckerleiste (X1) verdrahten
— Verlegen Sie zur Vermeidung von Storeinkopplungen nur geschirmte Buskabel.

— Befestigen Sie das an der Steckerleiste X1 angeschlossene Buskabel am
Schirmblech des Antriebsreglers

» Busabschluss herstellen

— Nur erforderlich, wenn der Antriebsregler erster oder letzter Teilnehmer des
CAN-Busses ist.

— Aktivieren Sie den Busabschluss tiber den DIP-Schalter "R”.

Klemmendaten

Leiterquerschnitt Anzugsmoment
lii [AWG] [Nm] [1b-in] N
flexibel
0.2..15 24 .16

mit Aderendhiilse

Spezifikation des Buskabels
Wir empfehlen CAN-Kabel nach I1SO 11898-2 zu verwenden:

CAN-Kabel nach ISO 11898-2
Kabeltyp Paarverseilt mit Abschirmung

Impedanz 120 Q(95...140 Q)
Leitungswiderstand/-querschnitt

Kabellange <300 m <70 mQ/m/0.25 ...0.34 mm2 (AWG22)
Kabelldnge 301...1000 m <40 mQ/m /0.5 mm?2 (AWG20)
Signallaufzeit <5ns/m

Stateline, HighLine

X1

CAN-High /\ /\ - r
CaNiow 7 \/ | JAVARY
CAN-Ground/  \ : ]\
Xy S
8400HLC048 84005LC041

Abb. 6-29  Anschluss CANopen
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Elektrische Installation
Gemeinsame Steueranschliisse
Anschluss Systembus (CANopen)

TopLine
X1
[ayaya) Rg
elele -104
=EE5 CA
CG CL CH &) EDS84AVxxxX
120Q
|x1 3|3|5 |
CAN-High /\ /\ ~----- . /\ /\ TooTI
CAN-Low [ \/ '\ [\ \
CAN:Ground /| /L
AT . A

2.5 % 0.4 mm

8400TLCO02a 8400TLCO08

Abb. 6-30  Anschluss CANopen
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6 Elektrische Installation
Gemeinsame Steueranschliisse
Anschluss Systembus (CANopen)

6.6.2.2 Aufbau des CAN-Netzwerkes

Master Slave 1 Slave n

0O0C00OR0000

DO000O0EO0Cacy
00000000000

Yooooooodhoood)

Yooooooodpoood)

Yooooooodhoood]

8400CAN006

Abb.6-31  Verdrahtung des Systembus (CAN)

Busleitungsléange

0 . .
1| Hinweis!
» Halten Sie die zulassigen Leitungslangen unbedingt ein.

» Beachten Sie die Reduzierung der Gesamt-Leitungslange aufgrund der
Signalverzogerung des Repeaters, siehe folgendes Bespiel (LA 225).

» Mischbetrieb liegt vor, wenn verschiedene Teilnehmer an einem Netz
betrieben werden.

» Wenn bei gleicher Ubertragungsrate die zugehérigen
Gesamt-Leitungslangen der Teilnehmer unterschiedlich sind, muss zur
Bestimmung der max. Leitungslange der kleinere Wert verwendet werden.

Gesamt-Leitungslange
1. Uberprifen Sie die Einhaltung der Gesamt-Leitungslange.
Durch die Ubertragungsrate ist die Gesamt-Leitungsldnge festgelegt:

Ubertragungsrate [kBit/s] Max. Buslange [m]
10 (zurzeit nicht unterstutzt) 8075
20 4013
50 1575
125 600
250 275
500 113
800 (HighLine und TopLine, 38
StatelLine ab FW V11.0)
1000 (HighLine und ToplLine, 13

StateLine ab FW V11.0)

Tab. 6-1 Gesamt-Leitungsldange
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Elektrische Installation 6
Gemeinsame Steueranschliisse
Anschluss Systembus (CANopen)

Segment-Leitungslange
2. Uberpriifen Sie die Einhaltung der Segment-Leitungslange.

Die Segment-Leitungslange wird durch den verwendeten Leitungsquerschnitt und die
Teilnehmeranzahl festgelegt. Ohne Repeater ist die Segment-Leitungslange gleich der Ge-
samt-Leitungslange.

Maximale Anzahl Leitungsquerschnitt

Teilnehmer je Seg-

ment 0.25 mm? 0.5 mm?2 0.75 mm?2 1.0 mm?2
2 240 m 430 m 650 m 940 m

5 230 m 420 m 640 m 920 m
10 230 m 410 m 620 m 900 m
20 210 m 390 m 580 m 850 m
32 200 m 360 m 550 m 800 m
63 170 m 310 m 470 m 690 m
Tab. 6-2 Segment-Leitungslange

3. Vergleichen Sie die beiden ermittelten Werte miteinander.

Wenn der aus Tab. 6-2 ermittelte Wert kleiner als die zu realisierende Gesamt-Leitungs-
lange aus Tab. 6-1 ist, mlissen Repeater eingesetzt werden. Repeater unterteilen die Ge-
samt-Leitungslange in Segmente.

Beispiel: Auswahlhilfe

Vorgaben

® Leitungsquerschnitt: 0.5 mm?2 (gemaR Kabel-Spezifikation 1 222)

e Teilnehmeranzahl: 63

® Repeater: Lenze-Repeater, Typ 2176 (Leitungsreduzierung: 30 m)

Bei max. Teilnehmeranzahl (63) sind aus den Vorgaben folgende Leitungslangen / Anzahl
Repeater einzuhalten:

Ubertragungsrate [kBit/s] 10 20 50 125 250 500 800 1000
Max. Leitungslange [m] 8075 4013 1575 600 275 113 38 13
Segment-Leitungsléange [m] 270 270 270 270 270 113 38 13
Anzahl der Repeater 30 15 6 2 1 - -

Repeatereinsatz prifen

i Hinweis!
Die Verwendung eines weiteren Repeaters wird empfohlen als
» Service-Schnittstelle
Vorteil: Ein stérungsfreies Ankoppeln im laufenden Bus-Betrieb ist moglich.
» Einmess-Schnittstelle
Vorteil: Das Einmess-/Programmiergerat bleibt galvanisch getrennt.

Vorgaben

e Ubertragungsrate: 125 kBit/s
® Leitungsquerschnitt: 0.5 mm?2
e Teilnehmeranzahl: 28

e Leitungslinge: 450 m
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Gemeinsame Steueranschliisse
Anschluss Systembus (CANopen)

Prufschritte Leitungsléange siehe
1. Gesamt-Leitungslidnge bei 125 kBit/s: 600 m aus Tab. 6-1
2. Segment-Leitungslange fiir 28 Teilnehmer und einem Leitungsquer- 360 m aus Tab. 6-2

schnitt von 0.5 mm2:

3. Vergleich: Der Wert in Pkt. 2 ist kleiner als die zu realisierende Leitungslange von 450 m.

Ergebnis
» Repeater-Einsatz

— Ohne Repeater-Einsatz ist die zu realisierende Leitungslange von 450 m nicht
moglich. Es muss ein Repeater nach 360 m (Pkt. 2) eingesetzt werden.

—Verwendet wird der Lenze-Repeater, Typ 2176 (Leitungsreduzierung: 30 m)
» Berechnung der max. Leitungslange:
— Erste Segment: 360 m

— Zweite Segment: 360 m (entsprechend Tab. 6-1) minus 30 m (Leitungsreduzierung
bei Einsatz eines Repeaters)

— Max. erreichbare Leitungslange mit einem Repeater: 690 m.

Damit ist die vorgegebene Leitungslange realisierbar.

226 Lenze EDS84ASC552 DE 11.1



Elektrische Installation

Gemei

6.6.3 Anschluss Relaisausgang

X101

84

Abb.6-32  Verdrahtung der Relaisausgiange

Beschriftung  Beschreibung

oM Relais-Mittelkontakt

NC Relaisausgang Offner (normally closed)
Position liber Software-Meldung TRIP angezeigt
(Lenze Einstellung)

NO Relaisausgang SchlieRer (normally open)

Klemmendaten

Leiterquerschnitt

[mm?] [AWG]
flexibel
mit Aderendhiilse 0.2..1.5 24 .16
EDS84ASC552 DE 11.1 Lenze

nsame Steueranschliisse
Anschluss Relaisausgang

ﬁ X101
com
: NC

— NO

00GG009

AC250V,3A
DC24V,2A
DC240V,0.16 A

e GemalR UL508C:

8400GG010

—3 A, 250V AC (General Purpose)

—2A, 24V DC (Resistive)

—0.16 A, 240V DC (General Purpose)

Anzugsmoment
[Nm] [1b-in]

N\

3.5x0.6

227
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Elektrische Installation
Gemeinsame Steueranschliisse
Anschluss Relaisausgang

o

o

Hinweis!
» Schalten von Steuersignalen:
— Geschirmte Leitungen verwenden
— HF-Schirmabschluss durch PE-Anbindung

— Die Mindestbelastung fiir ein einwandfreies Durchschalten der
Relaiskontakte betragt 10 V DC und 10 mA. Beide Werte miissen
gleichzeitig Uberschritten werden.

» Fur das Schalten von Steuersignalen geschirmte Leitungen verwenden und
HF-Schirmabschluss durch PE-Anbindung herstellen.

» Fiir das Schalten von Netzpotentialen sind ungeschirmte Leitungen
ausreichend.

» Zum Schutz der Relaiskontakte ist bei induktiver oder kapazitiver Last eine
entsprechende Schutzbeschaltung notwendig!

» Die Lebensdauer des Relais ist abhdngig von der Art der Belastung (ohmisch,
induktiv oder kapazitiv) und der Hohe der zu schaltenden Leistung.

Hinweis!
Folgende Hinweise sind im Softwarehandbuch ”Parametrierung” im Abschnitt

” »

”1/O-Klemmen”, "Relaisausgang” detailliert beschrieben:
» Den Relaisschaltzustand konnen Sie tiber die Codestelle C00118 definieren.

» Die Mindestdauer fur ein gultiges HIGH- bzw. LOW-Signal zur Ansteuerung
des Relais kann tiber die Codestellen C00423/3 und C00423/4 definiert
werden.
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Elektrische Installation 6
Gemeinsame Steueranschliisse
Diagnose

Diagnose

Sie konnen an die Diagnoseschnittstelle X6 wahlweise anschliefRen:
» USB-Diagnoseadapter E94AZCUS

» Keypad EZAEBK1001

» Handterminal EZAEBK2001

Mit dem Diagnoseadapter und in Verbindung mit der Lenze PC-Software »Engineer« kon-
nen Sie umfangreiche Einstellungen gefuhrt liber Dialoge vornehmen, z. B. bei der Erstin-
betriebnahme.

Mit dem Keypad ist es moglich, einzelne Einstellungen zu kontrollieren oder zu verandern.
Das Keypad wird direkt am Antriebsregler aufgesteckt.

In einem Schnellinbetriebnahme-Menii kann der Antriebsregler mit Hilfe des Keypad in
den grundlegenden Einstellungen parametriert werden.

Das Handterminal vereint das Keypad mit einem Gehause und einer Anschlussleitung. Das
Handterminal eignet sich auch zum Einbau, z. B. in eine Schaltschranktur.

Buchse X6 Beschriftung Beschreibung
DIAG Diagnoseschnittstelle zum Anschluss eines Keypad oder USB-Dia-
|:::| gnoseadapter zur Online-Diagnose

8400HLC009
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Elektrische Installation
Steueranschliisse StateLine C
Externe Versorgungsspannung 24V

Steueranschlisse StatelLine C

Externe Versorgungsspannung 24 V

X4
| (I Jae GND-IO GND-I0
~ /\w = 241 * 24 Vint.
2 N E]] %RFR . %A KA kA kA kA
d Do S HEBEE
(0 Jor HME £
J[Jos 8 8
[ Jou IﬁlGIO|DO1| DI4| DI3| DI2 MRFR| 241 |24E| |
(1 L oo ol
25x0.4mm (1 [ Jeio ; Lo
R + DC24V
v vy s1 (+19.2...
oL . - +28.8V)
p - - !__4'__3___1__L
8400SLC044 8400SLC045
Abb. 6-33  Anschluss an externer Versorgungsspannung
Beschriftung Beschreibung
24E Anschluss fiir externe 24-V -Versorgung durch ein sicher getrenntes Netzteil (SELV/PELV),
IEC 61131-2
(erforderlich zur netzunabhéngigen Versorgung der Steuerelektronik und des Kommunika-
tionsmoduls)
241 Ausgang 24V, max. 50 mA
zum Anschluss der digitalen Eingdnge liber potenzialfreie Kontakte
GIlO GND-IO Massebezugspotenzial fiir die digitalen Ein- und Ausgange
Klemmendaten
Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[orae] [AWG] [Nm] [1b-in] N
flexibel
0.2..15 24 .16 - - -

mit Aderendhiilse

Lenze
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Elektrische Installation
Steueranschliisse StateLine C
Analoge Eingange und Ausgange

Analoge Eingédnge und Ausgange

X3

2.5 x 0.4 mm

000D

84005LC042

Abb.6-34  Anschluss der analogen Eingdnge und Ausgdnge

Beschriftung
AR

Al1U

All

GA

Oo1uU

Klemmendaten

flexibel

mit Aderendhiilse

EDS84ASC552 DE 11.1

Beschreibung
Referenzspannung 10 V

) +10V (L1 80)
Analogeingang 1 0..420 mA/+4 ..+20 mA (L 80)

GND Analogsignale

Analogausgang 1 0..+10V (2 80)
Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[mm?2] [AWG] [Nm] [Ib-in]
0.2..15 24 .16 - -

Lenze
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Elektrische Installation

Steueranschliisse StateLine C
Analoge Eingange und Ausgange

Schaltungsbeispiel

Al
GND-A +10V/ GND-A +10V/
10 mA 10 mA
E84AVSC... E84AVSC...
|x3 [or[aa[ulm] ae] | |x3 [ouf e [aum] we] |
84005LC012 8400SLC011
(D]
GND-A GND-10 GND-10 GND-A +10V/
+10V/ T 10 mA
10 mA int.
E84AVSC... E84AVSC...
X3 [O1U| GA | A1l [A1U| AR GIO [o0o| 241 | 24E
[oplafufulx] [ “ ] | [oul[on [ ] |
B
84005LC009 84005LC013

Abb. 6-35  Verdrahtungsbeispiele fiir die analogen Ein- und Ausgédnge

(A

]

D)
X3
X4
GA
GIO
A
U

B

232

Potentiometer mit interner Versorgung AR

Anschlussbelegung des analogen Ausgangssignales, z.B. durch ein
Messinstrument

Externe Leitstromvorgabe am Beispiel eines Sensorsignals 0 - 20 mA. Bei
elektrischer Verbindung von GA und GIO sind auch die Digitalleitungen
geschirmt auszufihren.

Potentiometer mit externer Versorgung

Klemme fiir die analogen Ein- und Ausgdnge

Klemme fiir die digitalen Ein- und Ausgange

GND-A Massebezugspotenzial fiir die analogen Ein- und Ausgange
GND-IO  Massebezugspotenzial fiir die digitalen Ein-und Ausgange
EMV-Schirmauflage

Messgerat

Messumformer
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Steueranschliisse StateLine C
Digitale Eingange und Ausgange

6.7.3 Digitale Eingadnge und Ausgange
X4
| (I Jae GND-IO GND-I0
7 /\ *N C] DZM *—o+—9 24 Vint.
? O [rer kA R D kD A
; COe I R =
4 on - 48 B
O Jonr < <
(O Jos s 8
(] [ Jou |X4|GIO|DO1|DI4|DI3|DI2| DI1|RFR| 241 |24E| |
(J [ Joor P
2.5 x 0.4 mm C] D GIO . ! ! ! !
\ ||2| o & DC 24 V
\ \ \ \ N s1 (+19.2...
\\\\ . ! o - +28.8V)
2 4L
84005LC044 84005LC045
Abb.6-36  Anschluss der digitalen Eingdnge und Ausgange
Beschriftung Beschreibung
RFR Reglerfreigabe/Reglersperre, stets erforderlich
Di1 Digitaleingang 1 [ 81 SpurA
T IEC61131-2, Typ 1 oder Frequenzeingang zweispurig,
DI2 Digitaleingang 2 fiir HTL-Encodierung O ... 10 kHz SpurB
DI3 Digitaleingang 3
‘g. . gang 1 81
Dl4 Digitaleingang 4
DO1 Digitalausgang 1 [ 81
GlO GND Digitalsignale
Klemmendaten
Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[mm?] [AWG] [Nm] [1b-in] N

flexibel

mit Aderendhiilse 02..1.5 24..16 - } )
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Schaltungsbeispiel

Elektrische Installation 6
Steueranschliisse StateLine C
Digitale Eingange und Ausgange

@
GND-I0 GND-I0 GND-IO GND-I0
pu I pu I
DTAND LAY LA LY AN LY. Ziﬁt\( ')L kKRR kKRR Zi:t\./
E84AVSC.. |, N F \ E84AVSC.. | B
| X4 |GIO|D01| DI4|DI3|DI2|DI1|RFR| 24I|24E| | | X4 |GIO|D01 DI4|DI3|DI2|DI1|RFR| 24 I|24E| |
| Coo | | | |
! ' ' ' 1
! oy ] J s1 I 1 s1
I 1 I I I
: 1 1 1 :
| - |
e O----- i
DC24V
(+19.2 ... +28.8V)
8400SLCO15 8400SLC016
[3]
GND-I0 GND-IO GND-10 GND-I0
et T \D- e
24v
'JL :L pon :L pon i:t %A KR RER RR hR zi:tY
ES4AVSC... | .0 E ES4AVSC... [;j '
|X4 |GIO|D01 Dl4 DI3|DI2 Dll RFR 24I|24E| | |x4 |G
B -
-
DC24V
(+19.2 ... +28.8V)
DC24V
(+19.2 .. +28.8V)
84005LC017 8400xLC022
Abb. 6-37  Verdrahtungsbeispiele fiir die digitalen Eingdnge und Ausgéange
Ly Verschaltung mit einem (oder mehreren) digitalen Eingang (hier: DI1), z. B. einer
SPS; optional: externe 24 V-Versorgung
Digitale Ansteuerung (Relais, Ventil, ...) bei interner 24 V-Versorgung
] Digitale Ansteuerung (Relais, Ventil, ...) bei externer 24 V-Versorgung
(D] Anschluss eines HTL-Inkrementalgebers mit maximaler Eingangsfrequenz von
10 kHz
D1 Spur A
DI2 Spur B
RFR Eingang fiir Reglerfreigabe; Verschaltung ist stets erforderlich.
GIO GND-IO Massebezugspotenzial fiir die digitalen Ein-und Ausgdnge
X4 Klemme fiir die digitalen Ein- und Ausgange

EDS84ASC552 DE 11.1
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6 Elektrische Installation
Steueranschlisse HighLine C
Externe Versorgungsspannung 24V

6.8 Steueranschlisse HighLine C
6.8.1 Externe Versorgungsspannung 24 V
X5

N
=
m

N
= o 2
X

L 2avint.
'}'ﬁ‘ R RA R kA ks

GI DI7 DI6 DI5 DI4 DI3 DI2| DI1|RFR| 24||24E| |

50 mA

~

O U O X

=

Ixs

g
N

DI5
DI6
DI7

+ DC24V

QO @192..
+28.8V)

2.5x 0.4 mm

@
b
2

DOO00000000
0000000000

8400HLCO36 8400HLC045

Abb. 6-38  Anschluss an externer Versorgungsspannung

Beschriftung Beschreibung
24E Anschluss fiir externe 24-V-Versorgung durch ein sicher getrenntes Netzteil (SELV/PELV),
IEC 61131-2

(erforderlich zur netzunabhéngigen Versorgung der Steuerelektronik und des Kommunika-
tionsmoduls)

241 Ausgang 24V, max. 50 mA
zum Anschluss der digitalen Eingdnge Uber potenzialfreie Kontakte
Gl GND-I Massebezugspotenzial fiir die digitalen Eingdnge

Klemmendaten

Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[y [AWG] [Nm] [1b-in] N
flexibel
0.2..15 24 .16 - - -

mit Aderendhiilse
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Elektrische Installation 6
Steueranschliisse HighLine C
Externe Versorgungsspannung 24V

X4
GND-0

[ J240 |

[ Jpot 3 *Ik *Ik

[ ooz

[ Joos |x4| Go | DO3|DOZ| 001| 24o| |

[ Jeo

2.5x0.4 mm
=)+
N\
DC24V
(+19.2..+28.8V)
8400HLCO35 8400HLC045
Abb.6-39  Anschluss an externer Versorgungsspannung
Beschriftung Beschreibung
240 Anschluss fiir externe 24-V-Versorgung durch ein sicher getrenntes Netzteil (SELV/PELV),
IEC61131-2

(erforderlich zur Versorgung der digitalen Ausgéange)
GO GND-O Massebezugspotenzial fiir die digitalen Ausgange

Klemmendaten
Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[mm?2] [AWG] [Nm] [Ib-in] \
flexibel

0.2..15 24 ...16 - - -
mit Aderendhiilse
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6.8.2
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Elektrische Installation
Steueranschlisse HighLine C
Analoge Eingange und Ausgange

Analoge Eingédnge und Ausgange

X3

2.5x0.4 mm

>
P

oogog§§;>

N

DO00000000
ananaEnnne

C

=
C

N
[

o
5
<
0..10V
=
IS
=

phal +10V/

T

| X3 |02I |02U| OlI|OlU| GA | A2I | A2U| A1l |A1U| AR | |

8400HLC034

Abb.6-40  Anschluss der analogen Eingdnge und Ausgdnge

Beschriftung
AR
A1U
All
A2U
A2l
GA
Oo1uU
O1l
o2u
02l

Klemmendaten

flexibel

Beschreibung
Referenzspannung 10 V
analoger Spannungseingang 1
analoger Stromeingang 1
analoger Spannungseingang 2
analoger Stromeingang 2
GND Analogsignale

+10V
0..420 mA/+4
+10V
0..+20 mA/+4

analoger Spannungsausgangl 0..+10V
analoger Stromausgang 1 0..+20 mA/+4
analoger Spannungsausgang2 0..+10V
analoger Stromausgang 2 0..+20 mA/+4
Leiterquerschnitt
[mm?2] [AWG]
0.2..15 24..16

mit Aderendhiilse

Lenze

8400HLCO12

..+20 mA

[ 83
...+20 mA
..+20 mA

L 83
..+20 mA

Anzugsmoment

[Nm] [Ib-in] \
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Schaltungsbeispiel

EDS84ASC552 DE 11.1

Potentiometer mit interner Versorgung AR

Elektrische Installation
Steueranschliisse HighLine C
Analoge Eingange und Ausgange

E84AVHC...

GND-A

EINEEE,

+10V/
10 mA

X3 |OZI |02U| o1l |01U| GA | A2l |A2U| All |A1U| AR | |

E84AVHC...

'.‘:DA_\

ay

8400HLCO12

+10V/
10 mA

X3 |02I |02U| o1l |01U| GA | A2l |A2U| All |A1U| AR | |

Anschlussbelegung des analogen Ausgangssignales, z.B. durch ein

Externe Leitstromvorgabe am Beispiel eines Sensorsignals 0-20 mA.

Klemme fiir die analogen Ein- und Ausgange

Lenze

@l
GND-A +10V /
| | | 10 mA
D
E84AVHC... I']I] HI] q] q]
|x3 |02||ozu| 01||01u| GA | A2l |A2U| A1I|A1U| AR | |
8400HLCO12
GND-A +10V /
| | | 10 mA
ES4AVHC.. ﬁ# ﬁgjlz fé []'] q] q] []']
|X3 |02I|02U| 01||01u| GA|A2I|A2U| A1I|A1U| AR | |
8400HLCO12
Abb.6-41  Verdrahtungsbeispiele fiir die analogen Ein- und Ausgange
]
Messinstrument
€]
) Potentiometer mit externer Versorgung
X3
GA GND-A
A EMV-Schirmauflage
u Messgerat

Massebezugspotenzial fiir die analogen Ein-und Ausgange

8400HLC012
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Elektrische Installation
Steueranschliisse HighLine C
Analoge Eingange und Ausgange

Lenze
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Elektrische Installation 6
Steueranschliisse HighLine C
Digitale Eingange und Ausgange

6.8.3 Digitale Eingadnge und Ausgange

X5

Abb. 6-42

Beschriftung
RFR
DI1

DI2

DI3
Di4
DI5
][
DI7
Gl

Klemmendaten

flexibel

Beschreibung

Anschluss der digitalen Eingdnge

Reglerfreigabe/Reglersperre, stets erforderlich

Digitaleingang 1
Digitaleingang 2
Digitaleingang 3
Digitaleingang 4
Digitaleingang 5
Digitaleingang 6
Digitaleingang 7

GND digitale Eingange

GND-I
(][ Jese .
O [ . . 24Vint.
(] [ Jrer BB R kR KK kA SRR kR k
(1 Jon <
(1 [ Joi 2
[j D DI3 |X5| Gl |DI7|DI6|D|5|DI4|DI3|DI2| DI1|RFR| 241 |24E| |
[j D DI4 T H T T -] H
(1 Jois
0 D oI6 . DC24V
) (+19.2...
(] [Jor Q +28.8V)
sj=L bt
8400HLCO36 8400HLC045
L 84 SpurA
IEC61131-2, Typ 1 oder Frequenzeingang zweispurig, fiir Spur B
HTL-Encoder 0 ... 200 kHz pur

L 84
IEC61131-2, Typ 1

IEC61131-2, Typ 1 oder
Frequenzeingang zweispurig, fiir HTL-Encoder 0 ... 10 kHz

Leiterquerschnitt Anzugsmoment
(2] [AWG] [Nm] [1b-in] N
0.2..15 24 .16 - - -

mit Aderendhiilse

EDS84ASC552 DE 11.1
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Elektrische Installation
Steueranschlisse HighLine C
Digitale Eingange und Ausgange

X4
GND-O
[ J240 |
[ Jpot 3 *Ik *Ik
[ ooz
[ Joos |x4 | GO | D03| D02| D01| 24o| |
[ Jeo
2.5x0.4 mm
=)+
N\
DC24V
(+19.2..+28.8V)
8400HLCO35 8400HLC045
Abb.6-43  Anschluss der digitalen Ausgange
Beschriftung Beschreibung
240 externe 24-V-Versorgung erforderlich zur Versorgung der digitalen Ausgdnge
DO1 Digitalausgang 1
DO2 Digitalausgang 2 €D 84
R IEC61131-2, Typ 1
DO3 Digitalausgang 3
GO GND digitale Ausgange
Klemmendaten
Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[mm?] [AWG] [Nm] [1b-in] N
flexibel

2.1 24..1 - - -
mit Aderendhiilse 0 > 6
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Elektrische Installation 6
Steueranschliisse HighLine C
Digitale Eingange und Ausgange
Schaltungsbeispiel
[ ] . q
1| Hinweis!
Stabile Zustande der digitalen Ausgange, insbesondere in der Einschaltphase
des Antriebsreglers, erfordern eine externe 24-V-Versorgung der digitalen
Ausgange.
0 . .
1| Hinweis!
Digitale Eingange und digitale Ausgange haben getrennte Bezugspotenziale
(Gl und GO). Wenn Sie Eingdnge und Ausgdnge miteinander verschalten,
verbinden Sie auch die Bezugspotenziale durch eine externe Briicke.
LY
GI_\I_D—I GND-O
~ Loavint. E84AVHC... :Im
R KR RR RA RA KRB kX k
< | X4 | GO | DOS| D02| D01| 240| |
E84AVHC... s
|X5| Gl |DI7|DI6|DI5|DI4|DI3|DI2|DI1|RFR| 24I|24E| |
naug O
bt o~ DC 24V
O """" (+19.2..+28.8V)
DC24V
(+19.2..+28.8 V)
8400HLC045 8400HLC045
el
GI:I_D—I
L 24vint.
E84AVHC...
| X5 | Gl |DI7| D|6| DI5|DI4|DI3|DI2|DI1|RFR m24| 24E| |
4 i >
L
>~
S22
e
N
DC 24V
(#19.2..+28.8V)
8400xLC022
Abb. 6-44  Verdrahtungsbeispiele fiir die digitalen Eingdnge und Ausgéange
(Al Verschaltung mit einem (oder mehreren) digitalen Eingang (hier: DI1), z. B. einer
SPS; optional: externe 24 V-Versorgung
Digitale Ansteuerung (Relais, Ventil, ...) bei externer 24 V-Versorgung
] Anschluss eines HTL-Inkrementalgebers mit maximaler Eingangsfrequenz von
200 kHz
DI1 Spur A
DI2 Spur B
X4 Klemme fiir die digitalen Ausgdnge
X5 Klemme fiir die digitalen Eingdnge
Gl GND-l Massebezugspotenzial fiir die digitalen Eingdnge
GO GND-O  Massebezugspotenzial fiir die digitalen Ausgange
EDS84ASC552 DE 11.1 '-enze 243



6 Elektrische Installation
Steueranschlisse HighLine C
Anschluss Motorhaltebremse

6.8.4 Anschluss Motorhal tebremse

O . .
1| Hinweis!
Bei Verwendung der Klemme X107 zum Anschluss einer Motorhaltebremse, ist
mindestens eine Basisisolierung zum Motor- oder Netzpotenzial

sicherzustellen, um die Schutztrennung der Steuerklemmen nicht
einzuschranken.

X107
X
[ Joss 3
[ JeB "
[ Jeot HHDH
L
| X107 | BD2 | BD1| GB |24B |
A"
DC 24V
2504 mm J /' (+19.2..428.8 V)
8400HLCO37 8400HLC045
Beschriftung  Beschreibung
24B Anschluss fiir externe 24-V-Versor- DC19.2...28.8V,|IEC 61131-2
gungsspannung der Motorhalte- SELV/PELV
bremse Schaltungsbeispiel £ 266
Auf richtige Polung achten!
GB GND-Anschluss fiir externe Versorgung
BD1 pos. Anschluss der Motorhalte-
bremse (Lenze: WH)
BD2 neg. Anschluss der Motorhalte-
bremse (Lenze: BN)
Klemmendaten
Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[mm2] [AWG] [Nm] [1b-in] N

flexibel

mit Aderendhiilse 02..1.5 24..16 - ) )
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Elektrische Installation 6
Steueranschliisse TopLine C
Anschluss Resolver

6.9 Steueranschlisse TopLine C

Gerate in der Ausfuihrung TopLine C sind mit den unter "Steueranschliisse HighLine C”
beschriebenen Anschliissen identisch ausgestattet (CQ 236). Die zusatzlichen Steueran-
schlusse der Ausfiihrung TopLine C sind nachfolgend beschrieben.

6.9.1 Anschluss Resolver

X7
| | I~~~ :
T e e e |
: oL / -Ref ! !

y -

i L3 : !
] I I
s A oo AN LD |
I | 4 [ I
| '“"; 7 == s !
! o —F A !
| i—c:! J/ Sin_!! i
i R S KTY_ 8 !
1 1 T TT |
i KTX L KTy ! i
1 o= - 1
i, a !

SSP94RESX7 b

Abb. 6-45  Verdrahtungsprinzip

Klemmendaten
Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[mm?2] [AWG] [Nm] [Ib-in] \
flexibel

2.1, 24 .1
mit Aderendhiilse 0 > 6
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6.9.2
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Elektrische Installation
Steueranschlisse TopLine C
Anschluss Encoder

Anschluss Encoder

X8
ik | EEE ] e
_______ ace —— ®
j—————- ‘—-—._CA /, A Cos - & *’_CD SIN
| | - A RefCos i { 5 {
1 1 7 g ~f =
| l Iz: /,.GND GND GNDE O@ RefSIN 0.5V 25V
| ;_C" y Vee Vee uUs !
i 1 |: - B Sin IxI\F cos
, [_C,LAJ 3 | | ® RefCOS - SEy =25V
! LA - i/L@
| e — @
i el o o
' I L L. R I e F e T
! !_C: - Clock- :. O@ 2—\_'—\_'—
! | :: / = o Clock+::\/_‘
_________ 1 ‘ J,_KTY KTY H E—,_\—'_L
' i T A N e
i KTY | h /+KTY +KTY. ' /\_"_@ —
_________ 2 - z
—®; 27
Abb. 6-46  Verdrahtungsprinzip
@ Signale eines Sinus-Cosinus-Gebers
@ Signale bei Rechtslauf
Klemmendaten
Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[mm?Z] [AWG] [Nm] [Ib-in]
flexibel
0.2..15 24 .16 - -

mit Aderendhiilse

Lenze

SSP94ENCX8 b

N
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Elektrische Installation 6
Steueranschliisse TopLine C
Achsbus

6.9.3 Achsbus

® . .
1| Hinweis!
Dieser Anschluss wird erst ab 8400 TopLine, SW-Version 02.00, unterstiitzt. Bis
dahin darf dieser Anschluss nicht verdrahtet werden.

X10

oR
N

tr--

AB
&) EDS84AVxXxxXX

120Q

xof2[<[2]4] |
T W\ WAV \p— V74 e
CAN-High [ [ 1/ ™\ JAWAVAN -
cAN-Low [ [\ JIRVAR
CAN-Ground] | /1
b S ) S
2.5x0.4 mm
8400TLCO020 8400TLC0O09
Klemmendaten
Leiterquerschnitt Anzugsmoment
x| [AWG] [Nm] [1b-in] N
flexibel
0.2..15 24..16 - - -
mit Aderendhdiilse
|O-Achsbus
Beschriftung  Merkmal Bemessungswert
X10/AS Anschluss 10-Achsbus TTL-Pegel: 5V
X10/AG GND, Bezugspotenzial 10-Achsbus
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6 Elektrische Installation
Steueranschliisse TopLine C
Achsbus

Datenlbertragungs-Achsbus

Beschriftung  Merkmal Bemessungswert

X10/AH, AL Anschluss Dateniibertragungs-Achsbus nach Spezifikation CAN
Kabel- und Leitungslangen: siehe CAN on board

Baudrate ab Version 12.00: 800 kbit/s, fest
bis Version 2.xx: 500 kbit/s, fest
Abschlusswiderstand 120 Q, schaltbar tGiber DIP-Schalter
X10/AG GND, Bezugspotenzial Dateniibertragungs-Achsbus

O . .

1| Hinweis!
Ein storungsfreier Betrieb des Achsbusses ist nur moglich, wenn diese
Anforderungen eingehalten werden:
» CAN-Leitungen nach ISO 11898 verwenden

» Leitungsschirme beid-seitig auf den Schirmauflagen (Funktionserde)
auflegen

Insbesondere bei langeren Leitungen, bei Installationen tiber mehrere
Schaltschranke oder in schwierigen EMV-Umgebungen sind weitere
MaRnahmen erforderlich:

» Potenzialausgleich zwischen den Installationsorten herstellen (C2 175)
» Verwendung einer Netzdrossel am Netzanschluss
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Inbetriebnahme 7
Vor dem ersten Einschalten

7 Inbetriebnahme

0 . .
1| Hinwels!
» Beachten Sie die allgemeinen Sicherheitshinweise (Cd 13).
» Beachten Sie die Hinweise zu Restgefahren (L 20).

7.1 Vor dem ersten Einschalten

i Hinweis!
» Halten Sie die jeweilige Einschaltreihenfolge ein.
» Bei Storungen wahrend der Inbetriebnahme hilft lhnen:
—das Kapitel "Diagnose”
—die Onlinehilfe im »Engineer«
—das Softwarehandbuch zur jeweiligen Gerateausfiihrung

Um Personenschaden oder Sachschadden zu vermeiden, Uberprifen Sie ...
... vor dem Zuschalten der Netzspannung:

Die Verdrahtung auf Vollstandigkeit, Kurzschluss und Erdschluss

Die Funktion "NOT-AUS” der Gesamtanlage

Die Schaltungsart des Motors (Stern/Dreieck) muss an die Ausgangsspannung des
Antriebsreglers angepasst sein

Den phasenrichtigen Anschluss des Motors

Die Drehrichtung des Inkrementalgebers (sofern vorhanden)
... vor der Reglerfreigabe die Einstellung der wichtigsten Antriebsparameter, ob:
» die U/f-Nennfrequenz an die Schaltungsart des Motors angepasst ist!
» die fur lhre Anwendung relevanten Antriebsparameter richtig eingestellt sind!

» die Konfiguration der analogen und digitalen Eingange und Ausgange an die
Verdrahtung angepasst sind!

EDS84ASC552 DE 11.1 l-enze 249



7 Inbetriebnahme
Vor dem ersten Einschalten

Wahl des geeigneten Inbetriebnahmewerkzeuges
Zur Inbetriebnahme des Frequenzumrichters 8400 stehen lhnen zwei Moglichkeiten zur
Verfligung:
» Inbetriebnahme mit dem Keypad (bzw. Handterminal)
—fur einfache Antriebsaufgaben, z.B. Schnellinbetriebnahme der
Standardapplikation "Drehzahl-Stellen”
» Inbetriebnahme mit dem »Engineer«

—fur Antriebsaufgaben mit hoheren Anforderungen, z.B. "Tabellenpositionierung”
der Ausfiihrung HighLine

— mit Unterstiitzung durch Online-Hilfe und begleitende Software-Dokumentation
(Softwarehandbuch)

@ Tipp!

Umfangreiche Parametrierung und Konfiguration fiihren Sie mit dem
»Engineer« durch. Die fir jedes Gerat verfiigbare Online-Hilfe und die
begleitende Software-Dokumentation unterstiitzt Sie bei Ihrer Tatigkeit.

Zur Schnellinbetriebnahme und Priifung einzelner Parameter am
Antriebsregler ist das L-force Keypad niitzlich.

250 l-enze EDS84ASC552 DE 11.1



Inbetriebnahme 7
Vor dem ersten Einschalten

Hinweise zum Motorbetrieb

A Gefahr!

EDS84ASC552 DE 11.1

» Der Dauerbetrieb von eigenbellifteten Motoren bei kleiner Drehfeldfrequenz
und Motorbemessungsstrom ist aus thermischen Griinden nicht zulassig.
Gegebenfalls sollte mit C00585 eine Motortemperaturiiberwachung
aktiviert werden
— Motortemperaturiiberwachung mit I2xt (siehe Softwarehandbuch)

— Motortemperaturiiberwachung mit Motor-PTC (siehe Softwarehandbuch).

» Mit Codestelle C00015 muss der 87-Hz-Betrieb eingestellt werden, wenn ein
in Dreieck geschalteter Asynchronmotor (Typenschildangabe:

400 VY /230 VA) an einem Frequenzumrichter fiir netzseitige
Anschlussspannung von 400 V betrieben werden soll.

Tipp!

In der Lenze-Einstellung ist als Motorregelung die Betriebsart “U/f-Kennlinie
linear” eingestellt. Die Parametereinstellungen sind so voreingestellt, dass bei
leistungsmaRig passender Zuordnung von Frequenzumrichter und

50 Hz-Asynchronmaschine, der Antriebsregler ohne weiteren
Parametrierungsaufwand sofort betriebsbereit ist und der Motor
zufriedenstellend arbeitet.

Empfehlungen fiir folgende Einsatzfalle

» Wenn Frequenzumrichter und Motor zueinander leistungsmaRig
stark unterschiedlich sind

— Codestelle C00022 (Imax-Grenze-motorisch) auf 2.0 Iygmotor)
einstellen.
» Bei Forderung eines hohen Anlaufmomentes

—Im Motorleerlauf Codestelle C00016 (Up,in-Anhebung) so einstellen,
dass bei Drehfeldfrequenz von f = 3 Hz (C00058)
Motorbemessungstrom flieRt.

» Fiir Gerauschoptimierung
— Codestelle C00018 auf den Wert ”3” (Schaltfrequenz 16 kHzjy, var)
stellen.

» Soll bei kleinen Drehzahlen ein hohes Drehmoment ohne
Rickfuhrung zur Verfiigung stehen, empfehlen wir die Betriebsart
"Vektorregelung”.
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Inbetriebnahme
Schnellinbetriebnahme

Schnellinbetriebnahme

Zielsetzung

Der lastfreie Motor soll fir Test- oder Vorfiurzwecke mit moglichst wenig
Verdrahtungsaufwand und mit wenigen Einstellungen innerhalb kirzester Zeit zum
Drehen gebracht werden.

Keypad oder Sollwertpoti

Zur Steuerung des Antriebsreglers bieten sich fiir diesen einfachen Verwendungszweck
zwei Moglichkeiten an:

» Keypadsteuerung (Ed 253), d.h. als Sollwertquelle dient das Keypad X400

» Klemmensteuerung (Cd 255), d.h. als Sollwertquelle dient ein an den Klemmen des
Antriebreglers angeschlossenes Sollwertpotentiometer
Diagnose

Benutzen Sie zur Antriebsdiagnose neben dem Keypad auch die auf der Frontseite des An-
triebsreglers platzierten LEDs:

» Zwei LEDs signalisieren den Geratezustand (DRIVE READY und DRIVE ERROR)
» Zwei LEDs geben Auskunft liber den Buszustand (CAN-RUN und CAN-ERROR)

Die LEDs fiir den Buszustand sind im Rahmen der Schnellinbetriebnahme von untergeord-
neter Bedeutung.

@ Tipp!
Die Handhabung des Keypads X401 bzw. des Handterminals X401 ist in der
Bedienungsanleitung beschrieben. Die Anleitung liegt dem Keypad bei und ist

auch in elektronischer Form auf der Produkt-CD "L-force Inverter Drives 8400”
enthalten.
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7.2.1 Keypadsteuerung

Inbetriebnahmeschritte

Inbetriebnahme 7
Schnellinbetriebnahme
Keypadsteuerung

1. Leistungsanschlisse verdrahten

Nehmen Sie dem Kapite

ren.

I"

Elektrische Installation” oder die Montageanleitung zu Hilfe, um
die Leistungsanschliisse entsprechend den Erfordernissen Ihres Gerates richtig auszufiih-

2. Steueranschliisse verdrahten.
— Stateline

Digitaleingdngean Klemme X4

Belegung

X4| GIO|D01| DI4| DI3 | DI2 | DI1 | RFR| 241 | 24E|

RFR

— HighLine/TopLine

Digitaleingange an Klemme X5

Belegung

s [o o oe[oelos[oelorfel ]

RFR

3. Lenze-Einstellungin den Antriebsregler laden

)
1

Hinweis!

Info

® Reglerfreigabe

RFR =

High

o Fehler riicksetzen
High — Low (flankengesteuert)

Info

® Reglerfreigabe

RFR = High

o Fehler riicksetzen

High — Low (flankengesteuert)

Mit der Lenze-Einstellung wird die Applikation "Stellantrieb-Drehzahl”

realisiert.

MCTRL: Act. speed val.

O] . D O | o005
.
050 060 0 rpm
&Ko om o .
0>

EDS84ASC552 DE 11.1

Par1 8400 StateLineC

User - Menu
Code list

Par1 Quick commissioning

o> =g

Load Lenze setting

C00002/1

Lenze

Nach dem Aufstecken des Keypads

oder Einschalten des Antriebsreglers
mit aufgestecktem Keypad erfolgt
zundchst der Verbindungsaufbau
des Keypads mit dem Antriebsregler.
Der Vorgang ist abgeschlossen,
wenn die Codestelle C00051 im Dis-
play erscheint.

Betatigen Sie dann die linke
Funktionstaste.

Ausgehend vom "User-Menii”

mit Button nach unten scrollen

bis zum Menii "Quick commissio-

ning” (Schnellinbetriebnahme)

Button rechts anklicken.

Menii "Keypad” wahlen.

Button rechts anklicken

Codestelle 00002/1:

— Mit linker Funktionstaste "Edit”
parametrieren

— Wert ”1”- -> On/Start wahlen
und mit rechter Funktionstaste
"OK” bestatigen.
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7 Inbetriebnahme
Schnellinbetriebnahme
Keypadsteuerung

MCTRL: Act. speed val. ® Beim Laden der Lenze-Einstellung
C00051 erlischt das Display kurzzeitig.
olrpm o Nach Wiederkehr des Displays er-

scheint das Hauptmeni.

=3 — Das Hauptmenii kann mit den
Codestellen C00465 ... C00469
/éD benutzerdefiniert eingestellt
werden.

o Mit der linken Funktionstaste ge-
langt man in das User-Menii.

4. Keypadsteuerung einstellen

Weiter wie beim Inbetriebnahme-
/&u.ser-Menu schritt»3. Lenze-Einstellung in den
. ;—:} Antriebsregler laden:
Go to param Par1 Quick commissioning g — Menu ”Quick commiss]oning”
mmissioning 1 & (Schnellinbetriebnahme)
5 — Keypad
— Load Lenze setting
Mit der Navigationstaste "unten”
erreicht man die Codestelle CO0007
zur Auswahl des Steuerungsmodus:
4/’5 ® Parameter Code 00007 anwahlen

und mit "Edit” parametrieren
o Wert ”"20”- -> Keypad wahlen und
mit "OK” bestdatigen.

5. Antriebsregler freigeben:
— StateLine: Anschluss X4/RFR auf HIGH-Potenzial (Bezug: X4/241) legen.
—HighlLine/TopLine: Anschluss X5/RFR auf HIGH-Potenzial (Bezug: X5/24l) legen.

6. Mit dem Keypad die Motorgeschwindigkeit variieren oder Motordrehzahl durch
Vorgabe unterschiedlicher Festsollwerte variieren:

Keypad Codestelle Subcode  Motordrehzahl
C00728 3 Linkslauf:
-199.99 % .... 0 (von C00011)
7 o
L]
C00728
:t e [ Rechtslauf:
0...+199.99 % (von C00011)
{/2 C00051 - Anzeige Drehzahl-Istwert

» Beobachten Sie:
—den Drehzahl-Istwert: CO0051

7. Sichern Sie die Einstellungen mit BXE im Keypad.
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Inbetriebnahme 7
Schnellinbetriebnahme
Klemmensteuerung

7.2.2 Klemmensteuerung

Inbetriebnahmeschritte
1. Leistungsanschliisse verdrahten

Nehmen Sie die dem Frequenzumrichter beiliegende Montageanleitung zu Hilfe, um die
Leistungsanschlusse entsprechend den Erfordernissen Ihres Gerates richtig auszufuihren.

2. Steueranschliisse verdrahten.

— Stateline
Analogeingangean X3 Belegung Klemmensteuerung
X3 |o1u| GA| Al |A1U A1U Sollwertvorgabe

10V (=100 %):
1500 min-1 (bei 4-poligem Motor)

Verschaltung der Digitaleingange an X4 Belegung Klemmensteuerung
X4| GIO|D01| DI4| DI3 | DI2 | DI1 | RFR| 241 | 24E| RFR ° Reglerfl’nelgabe: RFR = ngh
e Fehler riicksetzen:
| | | | | + High — Low (flankengesteuert)
J PC24V ppp Festfrequenz 1 ... Festfrequenz 3, siehe Ta-
DI2 belle unten
DI3 DCB
DI1 ... DI4: alle aktiv = High Dl4 Drehrichtung links/rechts (CCW/CW)
— HighLine/TopLine
Analogeingange an X3 Belegung Klemmensteuerung
X3 |02| |ozu| o1||01u|3| A2l |A2U| ALl |A1UW| AlU Sollwertvorgabe

10V (=100 %):
1500 min-1 (bei 4-poligem Motor)

1kQ

10kQ

Verschaltung der Digitaleingange an X5 Belegung Klemmensteuerung

X5 ’ €] |D|7|D|6| DISI DI4|DI3| DIZI DI1|RFR| 241 |24E‘ RFR L4 Eeﬁ:erfrelﬁabte RFR = High
® fFenler rucksetzen:

High — Low (flankengesteuert)
poc24av DIl Festfrequenz 1 ... Festfrequenz 3, siehe Ta-
Q q q
DI3 DCB
DI1 ... Dl4: alle aktiv = High Dl4 Drehrichtung links/rechts (CCW/CW)

3. Falls Sie sicher sein kdnnen, dass sich der Frequenzumrichter im Auslieferungzustand
befindet (Lenze-Einstellung), konnen Sie den folgenden Arbeitsschritt tiberspringen.
Andernfall stellen Sie die Lenze-Einstellung des Frequenzumrichters her. Wir
empfehlen die Verwendung des Keypads.
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7 Inbetriebnahme
Schnellinbetriebnahme
Klemmensteuerung

i Hinweis!

Mit der Lenze-Einstellung wird die Applikation ”"Stellantrieb-Drehzahl”

realisiert.
Ol . D O]
o Oom o
oo >

Par1 8400 StateLineC

User - Menu

Code list

Quick commissioning e
25

Par1 Quick commissioning

Sy

ez Nach dem Aufstecken des Keypads
€00051 oder Einschalten des Antriebsreglers
0rpm mit aufgestecktem Keypad erfolgt
= =3 zundchst der Verbindungsaufbau
des Keypads mit dem Antriebsregler.
/&) Der Vorgang ist abgeschlossen,
wenn die Codestelle C00051 im Dis-
play erscheint.
e Betdtigen Sie dann die linke
Funktionstaste.

e Ausgehend vom "User-Menii” mit But-

ton nach unten scrollen bis zum Menii

”Quick commissioning” (Schnellinbe-
triebnahme)

Button rechts anklicken.

Menii "Keypad” wahlen.

Button rechts anklicken

Codestelle 00002/1:

— Mit linker Funktionstaste "Edit” para-
metrieren

MCTRL: Act. speed val. ® Beim Laden der Lenze-Einstellung er-

4. Antriebsregler freigeben:

lischt das Display kurzzeitig.

o Nach Wiederkehr des Displays er-
scheint das Hauptmenii.

— Das Hauptmenii kann mit den Code-
stellen C00465 ... C00469 benutzer-
definiert eingestellt werden.

e Mit der linken Funktionstaste gelangt
man in das User-Menii.

— StateLine: Anschluss X4/RFR auf HIGH-Potenzial (Bezug: X4/GIO) legen.
—HighlLine/TopLine: Anschluss X5/RFR auf HIGH-Potenzial (Bezug: X5/Gl) legen.

5. MIt dem Potentiometer die Motorgeschwindigkeit variieren oder Motordrehzahl
durch Vorgabe unterschiedlicher Festsollwerte variieren:

DI2 DI1

0
0
1
1

» Beobachten Sie

0
1
0
1

Motordrehzahl

Sollwert vom Potentiometer

40 % von C00011 (Bezugsdrehzahl)
60 % von C00011 (Bezugsdrehzahl)
80 % von C00011 (Bezugsdrehzahl)

—den Drehzahl-Istwert: C00051
—die frontseitigen LED’s (CQ 275)

6. Sichern Sie die Einstellungen mit BXE im Keypad.
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Bremsbetrieb 8
Bremsbetrieb ohne zusatzliche Mallhahmen

8 Bremsbetrieb

8.1 Bremsbetrieb ohne zusatzliche Mallhahmen

Gleichstrombremse DCB

Um geringe Massen abzubremsen, konnen Sie die Funktion “Gleichstrombremse DCB”
parametrieren. Die Gleichstrombremsung ermoglicht ein schnelles Abbremsen des
Antriebs in den Stillstand ohne einen externen Bremswiderstand einsetzen zu missen.

» Sie konnen mit der Codestelle C00036 den Bremsstrom vorgeben.

» Das durch den Bremsgleichstrom zu realisierende maximale Bremsmoment betragt
ca. 20 ... 30 % des Motor-Bemessungsmomentes. Es ist geringer als beim
generatorischen Bremsen mit externem Bremswiderstand.

» Die automatische Gleichstrombremsung (Auto-DCB) verbessert das Anlaufverhalten
des Motors beim Betrieb ohne Drehzahlrtickfiihrung.

Weitere Informationen liber die relevanten Parameter enthalt das Softwarehandbuch.
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8.2

8.2.1
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Bremsbetrieb
Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 230 V

Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand

Bei generatorischem Betrieb lber langere Zeit oder wenn Sie groRe Tragheitsmomente ab-
bremsen mussen, bendtigen Sie einen externen Bremswiderstand. Er wandelt die Bremse-
nergie in Warme um.

Der Bremswiderstand wird zugeschaltet, wenn die Zwischenkreisspannung die Schalt-
schwelle tberschreitet. Das verhindert, dass der Antriebsregler durch die Stérung "Uber-
spannung” Impulssperre setzt, und der Antrieb austrudelt. Mit dem externen Bremswi-
derstand ist der Bremsvorgang jederzeit gefiihrt.

Der im Antriebsregler integrierte Bremschopper schaltet den externen Bremswiderstand

ZU.

» Die Schaltschwelle miissen Sie an die Netzspannung anpassen (C00173/C00174,
siehe Softwarehandbuch).

0
1

Hinweis!
DC-Verbund ohne Verwendung einer Ruckspeiseeinheit:
» Bis einschlieRlich Softwareversion V02.xx.xx kann im DC-Verbund nur ein

interner Bremschopper zum Abfiihren der generatorischen Energie genutzt

werden.

» Ab Softwareversion V12.00.00 konnen im DC-Verbund alle internen

Bremschopper zum Abfuihren von generatorischer Energie genutzt werden
("Master-Slave-Betrieb”).

Weitere Informationen enthalt das Referenzhandbuch im Kapitel
"Bremsbetrieb/Bremsenergiemanagement”.

Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 230 V

Schaltschwelle Uggrmax: 380V, einstellbar

RBmin
Q
Typ @]
E84AVXxxx2512 180
E84AVXxxx3712 180
E84AVxxx5512 100
E84AVXxxx7512 100
E84AVXxxx1122 33
E84AVXxxx1522 33
E84AVXxxx2222 33
RBmin
IBRmax
PBRmax
Igrd
Pgd
tz
ton
tZ - ton
tfp

IBRmax PBRmax IgRd Pgd tz ton tfp
(Al [kw] (Al (kw] [s] [s] [s]
2.1 0.8 1.6 0.6 - © -
21 0.8 1.6 0.6 - © -
3.8 1.4 2.8 11 - 0 -
3.8 14 2.8 11 - 0 -
115 4.4 8.6 3.3 - © -
115 4.4 8.6 3.3 - 0 -
115 4.4 8.6 3.3 - 0 -

minimaler Bremswiderstand, Nennwert £10 %

Spitzenstrom

Spitzenbremsleistung

Dauerstrom RMS - wichtig fiir die Auslegung der Leitungen
Dauerbremsleistung

Zykluszeit, periodisches Lastwechselspiel mit Einschaltzeit und Erholzeit
Einschaltzeit

Erholzeit

maximale Einschaltzeit ohne Vorlast und Einhalten der Erholzeit
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Bremsbetrieb
Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

8.2.2 Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

Schaltschwelle Uggpmax: 725V, einstellbar

RBmin IBRmax PBRmax Igrd Pgd tz ton
@l (Al [kw] (Al (kw] [s] [s]
Typ
E84AVxxx3714 390 1.9 13 1.9 1.3 - 0
E84AVxxx5514 390 1.9 1.3 1.9 13 - ©
E84AVxxx7514 390 1.9 1.3 1.9 1.3 - ©
E84AVxxx1124 180 4.0 2.9 4.0 2.9 - ©
E84AVxxx1524 180 4.0 2.9 4.0 2.9 - 0
E84AVxxx2224 150 4.8 3.5 4.8 3.5 - 0
E84AVxxx3024xxS 82 8.8 6.4 8.8 6.4 - ©
E84AVxxx3024xx0 82 8.8 6.4 8.8 6.4 - 0
E84AVxxx4024 47 15.4 11.2 13.0 9.4 - 0
E84AVxxx5524 47 15.4 11.2 13.0 9.4 - ©
E84AVxxx7524 27 26.9 19.5 26.9 19.5 - o
E84AVxxx1134 27 26.9 19.5 26.9 19.5 - ©
E84AVxxx1534 18 40.3 29.2 40.3 29.2 - 0
E84AVxxx1834 15 48.3 35.0 48.3 35.0 - 0
E84AVxxx2234 15 48.3 35.0 48.3 35.0 - ©
E84AVxxx3034 7.5 96.7 70.1 96.7 70.1 - 0
E84AVxxx3734 7.5 96.7 70.1 96.7 70.1 - 0
E84AVxxx4534 7.5 96.7 70.1 96.7 70.1 - ©
RBmin minimaler Bremswiderstand, Nennwert £10 %
IBRmax Spitzenstrom
PBRmax Spitzenbremsleistung
IBRd Dauerstrom RMS - wichtig fiir die Auslegung der Leitungen
Pgd Dauerbremsleistung
tz Zykluszeit, periodisches Lastwechselspiel mit Einschaltzeit und Erholzeit
ton Einschaltzeit
t7-ton Erholzeit
tp maximale Einschaltzeit ohne Vorlast und Einhalten der Erholzeit
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8.2.3
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Bremsbetrieb
Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V

Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V

Schaltschwelle Uggpmax: 790V, einstellbar

Typ

E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224

E84AVxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

RBmin
IBRmax
PBRmax
Igrd

Pgd
tz

tOl’l

tZ - ton

tfp

RBmin

(@l

390
390
390
180
180
150
82
82
47
47
27
27
18
15
15
7.5
7.5
7.5

IBRmax
(A]
2.0
2.0
2.0
4.4
4.4
5.3
9.6
9.6

16.8
16.8
29.3
29.3
43.9
52.7
52.7

105.3

105.3

105.3

minimaler Bremswiderstand, Nennwert +10 %

Spitzenstrom

Spitzenbremsleistung
Dauerstrom RMS - wichtig fiir die Auslegung der Leitungen
Dauerbremsleistung

I:’BRmax

(kw]

1.6
1.6
1.6
3.5
3.5
4.2
7.6
7.6
133
13.3
231
231
34.7
41.6
41.6
83.2
83.2
83.2

IgRd
[A]
2.0
2.0
2.0
4.4
4.4
5.3
9.6
9.6
13.0
13.0
29.3
29.3
439
52.7
52.7
105.3
105.3
105.3

Pgq
[kw]
16
16
16
35
35
42
7.6
7.6
10.3
10.3
23.1
23.1
34.7
416
416
83.2
83.2
83.2

tep

[s]

—
wn o
25

8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8

Zykluszeit, periodisches Lastwechselspiel mit Einschaltzeit und Erholzeit

Einschaltzeit
Erholzeit

maximale Einschaltzeit ohne Vorlast und Einhalten der Erholzeit

Lenze
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8.2.4
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Bremsbetrieb

Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand
Auswahl der Bremswiderstande

Auswahl der Bremswiderstande

Die empfohlenen Lenze-Bremswiderstande sind auf den jeweiligen Antriebsregler abge-
stimmt (bezogen auf 150 % generatorische Leistung). Sie sind fiir die meisten Anwendun-

gen geeignet.

Fiir besondere Anwendungen, z. B. fiir Zentrifugen, muss der passende Bremswiderstand

folgende Kriterien erfiillen:

Bremswiderstand Anwendung
Kriterium mit aktiver Last mit passiver Last
. t Prax " Nm t
Dauerbremsleistung [W] Z Prax * Me M " lkl > # - lkl
zy zy
Wirmemenge [Ws] = Prax " Me " M * 4 > M 1
. U2
Widerstand [Q] R. «R<-—_-DC
min Pmax * Ne * Nm
Aktive Last Kann sich unabhangig vom Antrieb selbststandig in Bewegung setzen
(z. B. Abwickler)
Passive Last ~ Kommt unabhangig vom Antrieb selbststandig zum Stillstand
(z. B. horizontale Fahrantriebe, Zentrifugen, Lifter)
Upc [V] Schaltschwelle Bremschopper aus C0174
Pmax [W] Durch die Anwendung bestimmte, maximale auftretende Bremsleistung
Ne Elektrischer Wirkungsgrad (Antriebsregler + Motor)
Richtwerte: 0.54 (0.25 kW) ... 0.85 (11 kW)
Nm Mechanischer Wirkungsgrad (Getriebe, Maschine)
t1 [s] Bremszeit
taykl [s] Zykluszeit = Zeit zwischen zwei aufeinanderfolgenden Bremsvorgangen (= t; + Pausenzeit)
Rmin [2] Kleinster zuldssiger Bremswiderstand (siehe Bemessungsdaten des integrierten Bremschoppers)

Lenze
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8 Bremsbetrieb
Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand
Bemessungsdaten der Lenze-Bremswiderstande

8.25 Bemessungsdaten der Lenze-Bremswiderstéande

Zum Abbremsen groBerer Tragheitsmomente oder bei langerem generatorischen Betrieb
ist ein externer Bremswiderstand erforderlich. Er wandelt Bremsenergie in Warme um.

Die in der Tabelle empfohlenen Bremswiderstdnde (IP20) sind auf ca. 1.5 fache generato-
rische Leistung ausgelegt. Die Zykluszeit der Bremswiderstande betragt 150 s und
beinhaltet maximal 15 s Bremszeit und mindestens 135 s Erhohlzeit (Pause).

» Die Bremswiderstande sind mit einem Temperaturschalter ausgestattet
(potentialfreier Offner, Schaltleistung: AC 250V, 0.5 A).

» Bremswiderstande kénnen zur Leistungserhohung parallel oder in Reihe geschaltet
werden.

— Der fir den Antriegsregler zulassige kleinste Widerstandswert darf nicht
unterschritten werden.

— Die Temperaturschalter mehrerer Bremswiderstande an einem Antriebsregler
mussen immer in Reihe geschaltet werden.

262 Lenze EDS84ASC552 DE 11.1



Bremsbetrieb 8
Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand
Bemessungsdaten der Lenze-Bremswiderstande

Produktschlussel Bemessungsdaten Bremswiderstand

Antriebsregler Bremswiderstand Widerstand Dauerleistung Warmemenge
R[Q] P W] QO [kWs]
E84AVXxxx2512
ERBM180R050W 180 50 7.5
E84AVXxxx3712
E84AVxxx5512
ERBM100R100W 100 100 15
E84AVXxxx7512
E84AVXxxx1122 ERBPO33R200W
200 30
E84AVxxx1522 ERBPO33R200W 33
E84AVXxx2222 ERBPO33R300W 300 45
E84AVXxxx3714 ERBM390R100W
E84AVxxx5514 390 100 15
ERBM390R100W
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124 ERBP180R200W
200 30
E84AVxxx1524 ERBP180R200W 180
E84AVXxxx2224 ERBP180R300W 300 45
ERBP082R200W 82 200 30
EBAAVXXX3024XX5 P BS082R780W 82 780 117
EBAAV ERBP082R200W 82 200 30
4 24
BAAVIXX3024xX0 o BS082R780W 82 780 117
E84AVXxxx4024 ERBS047R400W 400 60
47
E84AVXxx5524 ERBS047R800W 800 120
ERBP027R200W 200 30
E84AVXXX7524  £pB527R600W 27 600 90
E84AVxxx1134
ERBS027R01K2 1200 180
ERBS018R800W 800 120
ERBS018R01K4 18 1400 210
E84AVxxx1534
ERBSO018R02K8 2800 420
ERBDO20R0O3KORB 20 3000 450
ERBSO15R800W 800 120
E84AVxxx1834 ERBSO15R01K2 1200 180
E84AVXxxx2234 ERBSO15R02K4 15 2400 420
ERBGO15R06K2 6200 930
E84AVxxx3034
E84AVXxxx3734 ERBGO75D01K9 7.5 1900 285
E84AVxxx4534
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Bremsbetrieb
Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand
Verdrahtung Bremswiderstand

Verdrahtung Bremswiderstand

A Gefahr!

Gefahrliche elektrische Spannung

Wahrend des Betriebs des Grundgerats und bis zu 3 Minuten nach dem
Netzabschalten kénnen an den Anschliissen des Bremswiderstands
gefahrliche elektrische Spannungen anliegen.

Mdogliche Folgen:

» Tod oder schwere Verletzungen beim Bertihren der Anschlussklemmen.
Schutzmaf3nahmen:

» Vor allen Arbeiten am Bremswiderstand das Grundgerat vom Netz trennen.
» Alle Leistungsklemmen auf Spannungsfreiheit priifen.

» Den Montageort so wahlen, dass die in der Montageanleitung zum
Bremswiderstand genannten Einsatzbedingungen immer gewahrleistet
sind.

Gefahr!

HeilRe Oberflache

Der Bremswiderstand kann sehr heiff werden. (Temperaturen siehe
Montageanleitung zum Bremswiderstand.)

Madogliche Folgen:
» Schwere Verbrennungen beim Beruihren des Bremswiderstands.

» Feuer oder Schwelbrand, wenn sich brennbare Materialien oder Stoffe in der
Nahe des Bremswiderstands befinden oder dorthin gelangen kénnen.

Schutzmalnhahmen:

» Vor allen Arbeiten am Bremswiderstand dessen Oberflachentemperatur
prifen.

» Den Montageort so wahlen, dass die in der Montageanleitung zum
Bremswiderstand genannten Einsatzbedingungen immer gewahrleistet
sind.

» Den Montageort durch geeignete Brandschutz-MaRBnahmen sichern.

Schiitzen Sie Bremswiderstand und Antriebsregler vor Zerstérung durch Uberlastung:

» Mitdem Temperaturschalter des Bremswiderstandes eine Sicherheitsabschaltung
erstellen, um den Antriebsregler vom Netz zu trennen.

Ausfiihrung der Anschlussleitung:
» bis 0.5 m: verdrillt und ungeschirmt

» ab 0.5 bis 5 m: geschirmt
— Geschirmte Leitung verwenden, um EMV-Anforderungen zu erfillen.
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Bremsbetrieb 8
Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand
Verdrahtung Bremswiderstand

Verdrahtungsprinzip

RB1 [RB2 11| [T2 [RB1 [RBZ| 71| [T2]
JT-PE =PE
I S N I« 8 =5 1
© I 1 b ! ! I
o | 1
v o |
- U o -
I I N I
+——o0 o oO_ 0O +—0 o o _©O
@ @ O) @
ERBGO008 ERBG007
Abb. 8-1 Verdrahtung eines Bremswiderstandes zum Antriebsregler
PES HF-Schirmabschluss durch PE-Anbindung liber Schirmschelle
RB1, RB2 Anschlussklemmen am Bremswiderstand
@ Zuleitung zum Antriebsregler
T1,T2 Anschlussklemmen Temperaturiiberwachung des Bremswiderstands
(Thermokontakt/Offner)
@ Zuleitung zur Auswertung der Temperaturiiberwachung

(z. B.in die Selbsthaltung des Netzschiitzes der Versorgung einbinden)
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Bremsbetrieb
Betrieb mit Federkraftbremse
Einleitung

Betrieb mit Federkraftbremse

Einleitung

Lenze-Drehstrommotoren und G-motion-Getriebemotoren kdnnen mit Federkraftbrem-
sen (Motorhaltebremsen) ausgestattet werden. Fiir das Schalten und zur Gleichspan-
nungsversorgung der Federkraftbremsen ist ein externes Motorbremsen-Ansteuerungs-
modul erforderlich.

Das geeignete Motorbremsen-Ansteuerungsmodul mussen Sie entsprechend den Bemes-
sungsdaten der Federkraftbremsen auswahlen.

Antriebsregler in der Ausfiihrung HighLine C/TopLine C bieten eine integrierte Ansteue-
rung fir Bremsen mit 24-V-Anschluss und einem Bremsstrom von bis zu 2.5 A.

Schalten der Bremse

Bei Antriebsreglern in den Ausfiihrungen StateLine C, HighLine C und TopLine C kann das
Schalten der Bremse gesteuert werden:

» (ber einen externen Steuerkontakt (z.B. SPS)

» Uber einen Bremsenschalter, der an einen der Digitalausgange des Antriebsreglers
angeschlossen ist. Dabei ist der Digitalausgang entsprechend zu parametrieren.

Bei Antriebsreglern in der Ausfiihrung HighLine C und TopLine C kann das Schalten der
Bremse zusatzlich gesteuert werden:

» Uber eine integrierte Bremsenansteuerung

Das Softwarehandbuch enthilt weitere Informationen zum Parametrieren und zum
integrierten Bremsenmanagement.

Stop!

Die integrierte Bremsenansteuerung beinhaltet einen elektronischen Schalter,
der eine 24 V-Motorhaltebremse ansteuern kann.

An die integrierte Bremsenansteuerung duirfen nur Motorhaltebremsen
angeschlossen werden, die den in den Technischen Daten genannten
zuldssigen Daten entsprechen. (Ggf. muss die Haltebremse ohne
Bremsenansteuerung lber einen digitalen Ausgang und ein Koppelrelais
angesteuert werden.)

Werden die in den Technischen Daten genannten zuldssigen Werte nicht
eingehalten:

» kann die Bremsenansteuerung zerstort werden.
» ist ein sicherer Betrieb der Motorhaltebremse nicht gewahrleistet.
Beachten Sie weitere Hinweise in der Dokumentation zum Grundgerat!
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Bremsbetrieb
Betrieb mit Federkraftbremse
Einleitung

Stop!

EDS84ASC552 DE 11.1

Anforderungen an die Bremsenleitung (Anschluss BD1/BD2):

» Bremsenleitungen unbedingt geschirmt ausfuihren, wenn sie in der
Motorleitung mitgefuihrt werden.
— Der Betrieb mit ungeschirmten Bremsenleitungen kann die
Motorbremsen-Ansteuerung zerstoren.

— Wir empfehlen die Verwendung von Lenze-Systemleitungen (Motorleitung

mit separat geschirmten Zusatzadern).

» Achten Sie bei einer Permanentmagnet-Haltebremse auf korrekte Polung
der Bremsenleitung.
—Sind die Anschliisse vertauscht, liftet die Bremse nicht. Da der Motor
gegen die geschlossene Bremse lauft, kann die Bremse zerstort werden.
» Schirm beidseitig auf PE legen.
Anforderung an die Versorgungsspannung Upc (Anschluss +/-):
» Die Motorbremsen-Ansteuerung immer mit einer separaten
24 V-Versorgung versorgen.

— Eine gemeinsame Versorgung der Motorbremsen-Ansteuerung und der
Antriebsregler-Steuerkarte ist nicht zulassig, da andernfalls die
Basisisolierung zwischen beiden Komponenten reduziert wird.

» Upc so einstellen, dass die Betriebsspannung der Bremse im zulassigen
Bereich liegt und dass die maximale Versorgungsspannung der
Motorbremsen-Ansteuerung nicht tiberschritten wird.

Lenze
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8 Bremsbetrieb
Betrieb mit Federkraftbremse
Einleitung

Leitungslange

L
oo |1

|1 \
reo [N\

1 WANEER
140 \\\\\

I-max [I’Tl] >
8
| —
7

i 2.5 mm? (AWG 12)

\
Upc =24V DC
40
™~ ™~ 1.5 mm? (AWG 14)
20 ™~ T~ [ T—— 1 mmawG 15)
— 1 0.75 mm? (AWG 18)
——T——— 0.5 mm? (AWG 20)
0

0 05 1 15 2 25 3 85 4 45 5
lgr [A] —=

E94AZHY004

Lmax Maximale Bremsenleitungslange in [m]
Igr Bremsenstrom in [A]
Upc  Versorgungsspannung der Motorbremsen-Ansteuerung
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8.3.2 Bemessungsdaten

Bremsbetrieb
Betrieb mit Federkraftbremse
Bemessungsdaten

» Bremsenschalter E82ZWBRB

Bereich
Eingangsspannung

Eingangsstrom
Ausgangsspannung

Maximaler Bremsenstrom

Steuereingang
Steuerspannung

Steuerstrom
Schutzfunktion

Maximal anschlieBbarer Lei-
tungsquerschnitt

Werte

1/N/PE AC230V (AC 180 ... 264 V), 45 ... 65 Hz
2/PEAC 230V (AC 180 ...264V), 45 ...65 Hz

ACO0.1..054A

DC 205V bei Netzspannung AC 230V
DCO0.41A Einbau in 8200 motec
DCO0.54 A Einbau im Schaltschrank

DC 24V, SPS-Pegel

HIGH DC+15..30V
Low DCO..+3V
5..10mA

Verpolungssicher bis DC 60 V
1.5 mm?

AWG 16

» Bremsenschalter ES2ZWBRE

Bereich
Eingangsspannung
Eingangsstrom
Ausgangsspannung

Maximaler Bremsenstrom
(pilot duty)

Steuereingang
Steuerspannung

Steuerstrom
Schutzfunktion

Min. zuldssige Ausschalt-
dauer

Maximal anschlieBbarer Lei-
tungsquerschnitt

EDS84ASC552 DE 11.1

Werte

3/PEAC400V (AC 320...550V), 45 ...65 Hz
AC0.1..0.61A

DC180V bei Netzspannung AC 400V
DC225V bei Netzspannung AC 500 V
DC0.47 A Einbau in 8200 motec
DC0.61A Einbau im Schaltschrank

DC 24V, SPS-Pegel

HIGH DC+15..30V
Low DCO..+3V
5..10 mA
Verpolungssicher bis DC 60 V
toff >20 ms
1.5 mm?2
AWG 16

Lenze
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8 Bremsbetrieb
Betrieb mit Federkraftbremse
Bemessungsdaten

» Integrierte Bremsenansteuerung bei Geraten in der Ausfiihrung HighLine/TopLine

Bereich Werte
Eingangsspannung DC 24V nach IEC 61131-2
19.2..28.8V
Eingangsstrom DCO0.1..2.6 A
Ausgangsspannung DC24V

Maximaler Bremsenstrom DC25A

Interne Steuerung Informationen liber die interne Ansteuerung der Bremse finden Sie im Software-
handbuch Inverter Drives 8400 HighLine C oder - TopLine C.

Maximal anschlieRBbarer Lei- 1.5 mm2
tungsquerschnitt AWG 16

Weitere Technische Daten zur Bremsenansteuerung finden Sie im Kap. 4.7.7.
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Bremsbetrieb 8
Betrieb mit Federkraftbremse
Verdrahtung

8.3.3 Verdrahtung

» Bremsenschalter E82ZWBRB

> 1/N/PE AC 230 V

PE

K10 ------ \--\

F10

—

B6 A/C6A (EN 60204-1)
5A (UL 248)

L1| N|PE DIGOUT

+15... 430V,
5..10mA

A1l Q GND

i

E82ZWBRB

BDZ[LQ/N[ L1 [BD1[ Gl [ DI

£\

DC 205V

82zwbrx_10

Al Lenze-Antriebsregler mit Digitalausgang
F10 Zusatzlicher Leitungsschutz
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Bremsbetrieb
Betrieb mit Federkraftbremse
Verdrahtung

3/PEAC 400V ... 500 V

» Bremsenschalter ES2ZWBRE

L2
L3
PE
Fi..F3 0
K10 ------ \--%--
F10
—
=3
B6 A/C6A (EN 60204-1)
5A (UL 248)
||| PE| DIGOUT
+15... +30V,
5..10mA
A1 GND
E82ZWBRE

BD2| L2 | L1 |BD1| Gl | DI

0.5...0.6 Nm
4.4 ...53 Ib-in

\} 6mm
—

0
i
|
L\

DC 180 V (AC 400 V)
DC 225 V (AC 500 V)

Al Lenze-Antriebsregler mit Digitalausgang
F10 Zusatzlicher Leitungsschutz
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Bremsbetrieb
Betrieb mit Federkraftbremse
Verdrahtung

» Integrierte Bremsenansteuerung bei Geraten in der Ausfiihrung HighLine/TopLine

EDS84ASC552 DE 11.1

L1

L2

L3

N

PE

CID[] [

X100| L1| L2| L3 ||| PE

E84AVHC... / EB4AVTC...

24V DC
+ -

F1o[[]

@

|248]]

x105| U [ v [ w Eé|x1o7|soz|so1|c
T P

»e-—--- .

AN ——

E84AVXC...
F10

1.5 mm?

E84HLC005
Antriebsregler in der Ausfiihrung HighlLine oder TopLine
Leitungsschutz sekundarseitig.
Bei der Auslegung der Sicherung die Normen des Leitungsschutzes und die
Sicherheitshinweise fiir die Installation nach UL oder UR beachten!
HF-Schirmabschluss durch groRflachige PE-Anbindung.
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Verbundbetrieb

Vorteile des Verbundbetriebes

Verbundbetrieb

Vorteile des Verbundbetriebes

Der Betrieb mehrerer Antriebsregler im Verbund der DC-Zwischenkreise (auch "DC-Zwi-
schenkreisverbund”) ermdoglicht es, folgende Vorteile zu nutzen:

» Energieaustausch zwischen Antriebsreglern im generatorischen Betrieb (auch
Bremsbetrieb) und im motorischen Betrieb.

Durch den Energieaustausch wird die Einspeiseleistung aus dem AC-Netz verringert.

DC-Versorgungsmodule oder einspeisende Regler konnen ggf. mit geringerer DC-
Einspeiseleistung ausgelegt werden.

Voraussetzungen fur stérungsfreien Verbundbetrieb

» Nur Antriebsregler mit denselben Bereichen fiir Netzspannung bzw.
Zwischenkreisspannung im DC-Verbund betreiben:

—Netzspannung und Bremschopperschwelle in allen Achsreglern gleich einstellen.

» beidezentraler Einspeisung (mehrfache Netzeinspeisung):
— Alle Einspeisestellen nur mit den vorgeschriebenen Netzdrosseln betreiben!

» Fur die korrekte Auslegung der Netzdrosseln nehmen Sie bitte Kontakt mit lhrem
Lenze Ansprechpartner auf.

» Sicherungen und Leitungsquerschnitte sind gemal3 den ortlich geltenden
Vorschriften auszulegen.
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Diagnose 10
Betriebsdaten anzeigen, Diagnose
Statusanzeige tiber LEDs am Antriebsregler

10 Diagnose
10.1 Betriebsdaten anzeigen, Diagnose
10.1.1 Statusanzeige Uber LEDs am Antriebsregler

Stateline, HighLine

Wahrend des Betriebs wird der Betriebszustand des Antriebsreglers mit vier Leuchtdioden

angezeigt.Diese befinden sich auf der Fronseite des Gerates. Die oberen zwei LED’s zeigen
den aktuellen Status der CAN-Bus-Verbindung an und die unteren zwei den Status des An-
triebsreglers.

LED Beschrif- Farbe Beschreibung
tung

CAN-RUN  griin CAN-BUS o.k.

CAN-RUN

CAN-ERR

I —
I —
[T oRv-RDY CAN-ERR rot CAN-BUS-Fehler
[T DRV-ERR

DRV RDY griin Antriebsregler betriebsbereit

L — L DRV ERR rot Fehler im Antriebsregler oder durch die Anwendung
8400SLC026

TopLine

Wahrend des Betriebs wird der Betriebszustand des Antriebsreglers mit acht Leuchtdio-
den angezeigt. Diese befinden sich auf der Fronseite des Gerates. Zwei LED’s zeigen den ak-
tuellen Status der CAN-Bus-Verbindung an und zwei den Status des Antriebsreglers. Eine

LED signalisiert den Zustand des Achsbusses. Drei weitere LED’s konnen fiir Anzeigen der
Anwendung parametriert werden.

LED Beschriftung Farbe Beschreibung
U CAN-RUN grin CAN-BUS o.k.
CAN-ERR rot CAN-BUS-Fehler

— DRV RDY griin Antriebsregler betriebsbereit

E DRV ERR rot Fehler im Antriebsregler oder durch die Anwendung

— D Achsbus griin -

— Userl grin/rot -

— \_1—\_|—|_r|ﬁ: User2 rot

8400TLCO33  User3 grin
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Diagnose

Betriebsdaten anzeigen, Diagnose
Statusanzeige liber LEDs am Antriebsregler

Legende

Die verwendeten Symbole zur Darstellung der LED-Zustande haben folgende Bedeutung:

r
11
]| —

LED blitzt ca. alle 3 Sekunden einmal kurzzeitig auf (slow flash)

LED blitzt ca. alle 1.25 Sekunden einmal kurzzeitig auf (flash)

LED blitzt ca. alle 1.25 Sekunden zweimal kurzzeitig auf (double flash)
LED blinkt im 1-Sekunden-Takt

LED ist dauerhaft an
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Diagnose 10

Betriebsdaten anzeigen, Diagnose
Statusanzeige liber LEDs am Antriebsregler

Die LED’s "DRIVE READY” und "DRIVE ERROR” kénnen die verschiedenen Blinkmuster an-
nehmen, die im Folgenden mit einer Beschreibung des Geratezustandes erlautert sind.
Dies ermoglicht eine einfache Geratediagnose ohne zusatzliche Hilfsmittel.

DRIVE READY
(gran)
AUS

| 157 1]

AUS

AUS

AUS

EDS84ASC552 DE 11.1

DRIVE ERROR
(rot)
AUS

AUS

AUS

AUS

AUS

AUS

Zustand

— Zustand "Init”

— Zustand "Motorldent”

— Zustand "SafeTorqueOff”

— Zustand "ReadyToSwitchOn”

— Zustand "SwitchedOn”

— Zustand "OperationEnabled”

— Statusanzeige "Warning”

— Zustand "TroubleQSP”

— Zustand "Trouble”

— Zustand "Fault”

|n

— Zustand "SystempFai

Lenze

Beschreibung

Initialisierung aktiv

Motordatenindentifikation
— Der Geratezustand "Motorldent” kann
ausschlieflich vom Geratezustand
"SwitchON” erreicht werden und
springt nach Beendigung der Aktivitat
auch dorthin wieder zuriick.

Dieser Zustand ist nur in Verbindung mit
einem angeschlossenen Sicherheitsmodul
und vorhandener Leistungsteilversorgung
moglich!
Gerat ist einschaltbereit
— In diesem Zustand befindet sich der
Antriebsregler direkt nachdem die In-
itialisierung abgeschlossen ist.

Gerat ist eingeschaltet
— In diesem Geratezustand befindet sich
der Antrieb, wenn die Zwischenkreis-
spannung anliegt und der Antriebs-
regler noch durch den Anwender ge-
sperrt ist (Reglersperre).

Betrieb
— In diesem Geratezustand folgt der Mo-
tor dem in der Applikation vorgegebe-
nen Sollwert.

Betrieb/Warnung aktiv
— Diese Anzeige kann parallel zu allen
Geratezustanden auftreten, wenn
eine Uberwachung anspricht, fiir die
die Fehlerreaktion "Warning” oder
"Warning locked” parametriert wurde.

TroubleQSP aktiv
— Dieser Geratezustand wird aktiv, so-
bald eine Uberwachung, fiir die die
Fehlerreaktion "TroubleQSP” para-
metriert wurde, anspricht.

Meldung aktiv
— Dieser Geratezustand wird aktiv, so-
bald eine Uberwachung, fiir die die
Fehlerreaktion "Meldung” para-
metriert wurde, anspricht.

Fehler aktiv
— Dieser Geratezustand wird aktiv, so-
bald eine Uberwachung, fiir die die
Fehlerreaktion "Fault” parametriert
wurde, anspricht.

Systemfehler aktiv
— Dieser Geratezustand wird aktiv, wenn
ein Systemfehler auftritt.
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10 Diagnose
Betriebsdaten anzeigen, Diagnose
Antriebsdiagnose per Keypad

10.1.2 Antriebsdiagnose per Keypad

Wichtige Betriebsparameter misst der Antriebsregler. Sie konnen diese mit dem Keypad
oder dem PC anzeigen.

Einige Betriebsdaten lassen sich kalibrieren, so dass Sie damit direkt in der Einheit der Pro-
zessgrofe (z. B. Druck, Temperatur, Geschwindigkeit) angezeigt oder vorgegeben werden
kénnen.

O . .
1| Hinwels!
Die Kalibrierung wirkt immer gleichzeitig auf alle angegebenen Codes.

Anzeige des Antriebsregler-Status auf dem Keypad

— Ist das Keypad auf der Frontseite des Antriebsreglers an der Diagnose-
schnittstelle X6 angeschlossen, wird auf der LCD-Anzeige im Be-
reich @ {iber verschiedene Symbole der Status des Antriebsreglers

angezeigt.
® & %
XS
@I e
Symbol Bedeutung Anmerkung
RDY Antriebsregler ist eingeschaltet. - Zustand ”"SwitchedON”
[ RUN] Antriebsregler ist freigegeben.
m] Applikation im Antriebsregler ist gestoppt.
Q5P| Schnellhalt aktiv.
Antriebsregler ist gesperrt. Die Leistungsausgdnge sind gesperrt.
OFF Antriebsregler ist einschaltbereit - Zustand "ReadyToSwitchOn”
[ Vimax Drehzahlregler 1 in der Begrenzung Der Antrieb ist drehmomentgefiihrt.
[ Imax Eingestellte Stromgrenze motorisch oder

generatorisch liberschritten

[ IMP | Impulssperre aktiv Die Leistungsausgdnge sind gesperrt.
Systemfehler aktiv

Fault - Zustand "Fault”

TRB Trouble - Zustand "Trouble”

TroubleQSP > Zustand "TroubleQSP”

WRN| Warnung aktiv - Statusanzeige "Warning”

Anzeige-Parameter

Uber in der folgenden Tabelle aufgefiihrten Parameter konnen aktuelle Zustande und Ist-
werte des Antriebsreglers zu Diagnosezwecken abgefragt werden, z.B. mit dem Keypad,
iber ein Bussystem oder mit dem »Engineer« (bei bestehender Online-Verbindung zum
Antriebsregler)

—In der »Engineer«-Parameterliste und im Keypad sind diese Parameter in der
Kategorie Diagnose eingeordnet.

—Eine ausfiihrliche Beschreibung dieser Parameter finden Sie im Softwarehandbuch
zur jeweiligen Gerateausfiihrung.
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Parameter
C00183
C00168
C00051
C00052
C00054
C00057/1
€00057/2
C00059
C00061
C00062
C00063
C00064
C00065
C00066
C00178
C00179

Diagnose 10
Betriebsdaten anzeigen, Diagnose
Antriebsdiagnose per Keypad

Anzeige

Geratezustand

Fehlernummer

Drehzahl-Istwert

Motorspannung

Motorstrom

Maximaldrehmoment

Drehmoment bei Maximalstrom

Motor-Polpaarzahl

Kiihlkérpertemperatur

Innenraumtemperatur

Motortemperatur

Gerateauslastung (I x t) Uber die letzten 180 Sekunden

Ext. 24-V-Spannung

Thermische Motorbelast. (12xt)

Zeit, die der Antriebsregler freigegeben war (Betriebsstundenzahler)
Zeit, die das Netz eingeschaltet war (Netzeinschaltstundenzahler)

Identifikationsdaten

Uber die in der folgenden Tabelle aufgefiihrten Parameter, die in der »Engineer«-
Parameterliste und im Keypad in der Kategorie Identifizierung—>Antriebsregler
eingeordnet sind, konnen Sie sich die Identifikationsdaten des Antriebsreglers anzeigen

lassen:

Parameter
C00099
C00200
C00201

€00203/1...
€00204/1 ...
€00205/1 ...
€00206/1 ...
€00208/1...
€00209/1 ...
€00210/1 ...

EDS84ASC552 DE 11.1

(o)W ) B @) i) B o) BN i Ne]

Anzeige
Firmware-Version
Firmware-Produkttyp
Firmware-Kompilierdatum
HW-Produkttypen
HW-Seriennummern
HW-Beschreibungen
HW-Herstellungsdaten
HW-Hersteller
HW-Herstellungslander
HW-Version
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Sicherheitstechnik

Einleitung

Sicherheitstechnik

Einleitung

Mit zunehmender Automatisierung gewinnt der Schutz von Personen vor gefahrbringen-
den Bewegungen immer grof3ere Bedeutung. Die Funktionale Sicherheit beschreibt erfor-
derliche MalRnahmen durch elektrische oder elektronische Einrichtungen, um Gefahren
durch Funktionsfehler zu vermindern oder zu beseitigen.

Im normalen Betrieb verhindern Schutzeinrichtungen den menschlichen Zugriff auf Ge-
fahrenstellen. In bestimmten Betriebsarten, z. B. beim Einrichten, miissen sich Personen
auch in Gefahrenbereichen aufhalten. In diesen Situationen muss der Maschinenbediener
durch antriebs- und steuerungsinterne Malinahmen geschutzt werden.

Die integrierte Sicherheitstechnik bietet die steuerungs- und antriebsseitigen Vorausset-
zungen zur optimalen Realisierung von Schutzfunktionen. Die Aufwande bei Planung und
Installation sinken. Durch den Einsatz integrierter Sicherheitstechnik steigen Maschinen-
funktionalitat und Verfligbarkeit, im Vergleich zum Einsatz herkémmlicher Sicherheits-
technik.

Integrierte Sicherheitstechnik mit Inverter Drives 8400

Antriebsregler der Reihe 8400 kdnnen mit integrierter Sicherheitstechnik ”Sicher abge-
schaltetes Moment (STO)” geliefert werden.

Die integrierte Sicherheitstechnik ist fiir den Personenschutz an Maschinen anwendbar.

Die Sicherheitstechnik stellt die sicheren Eingange bereit. Bei Anforderung der Sicher-
heitsfunktion STO fiihrt die Sicherheitstechnik direkt den momentenlosen Zustand ge-
maf EN 60204-1 herbei.
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Sicherheitstechnik 11
Wichtige Hinweise

11.2 Wichtige Hinweise

Bestimmungsgemale Verwendung

Die mit Sicherheitstechnik ausgestatteten Antriebsregler der Reihe 8400 diirfen vom An-
wender nicht verandert werden. Dies betrifft den unauthorisierten Austausch oder die
Entnahme der Sicherheitstechnik.

A Gefahr!

EDS84ASC552 DE 11.1

Lebensgefahr durch unsachgemafe Installation

Unsachgemale Installation der Sicherheitstechnik kann zu unkontrolliertem
Anlaufen der Antriebe fiihren.

Maogliche Folgen:

» Tod oder schwere Verletzungen

Schutzmalnahmen:

» Nur qualifiziertes Personal darf Sicherheitstechnik installieren und in
Betrieb nehmen.

» Alle Steuerungskomponenten (Schalter, Relais, SPS, ...) und der
Schaltschrank mussen die Anforderungen der EN I1SO 13849-1 und der
EN ISO 13849-2 erfiillen. Dazu gehéren unter anderem:

— Schalter, Relais mindestens in Schutzart IP54.

— Schaltschrank mindestens in Schutzart IP54.

— Alle weiteren Anforderungen entnehmen Sie der EN 1SO 13849-1 und der
EN ISO 13849-2.

» Die Verdrahtung mit isolierten Aderendhiilsen ist unbedingt notwendig.

» Alle sicherheitsrelevanten Leitungen auBerhalb des Schaltschranks
unbedingt geschutzt verlegen, z. B. im Kabelkanal:

— Kurzschliisse und Querschliisse dabei sicher ausschlieRen.
— Weitere MaBnahmen siehe EN I1SO 13849-2.
» Bei dulerer Krafteinwirkung auf die Antriebsachsen sind zusatzliche

Bremsen erforderlich. Beachten Sie besonders die Wirkung der Schwerkraft
auf hangende Lasten!

Gefahr!

Mit der Funktion "Sicher abgeschaltetes Moment” (STO) ist ohne zusatzliche
MaRnahmen kein "Not-Aus” nach EN 60204 moglich. Zwischen Motor und
Antriebsregler gibt es keine galvanische Trennung, keinen Serviceschalter oder
Reparaturschalter!

"Not-Aus” erfordert eine galvanische Trennung, z. B. durch ein zentrales
Netzschiitz!
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Wahrend des Betriebs

Nach der Installation muss der Betreiber die Schaltung der Sicherheitsfunktion priifen.

Die Funktionsprifung muss in regelmaRigen Zeitabstanden wiederholt werden. Die zu
wahlenden Zeitabstande sind von der Applikation, dem Gesamtsystem und der damit ver-
bundenen Risikoanalyse abhangig. Das Prifintervall sollte ein Jahr nicht tiberschreiten.

Restgefahren

Bei Kurzschluss zweier Leistungstransistoren kann am Motor eine Restbewegung von bis
zu 180 °/Polpaarzahl auftreten! (Bsp.: 4poliger Motor = Restbewegung max.
180°/2=90°)

Diese Restbewegung muss der Anwender bei seiner Risikoanalyse berticksichtigen, z. B. si-
cher abgeschaltetes Moment fiir Hauptspindelantriebe.

Gefahren- und Risikoanalyse

Diese Dokumentation kann nur auf die Notwendigkeit einer Gefahrenanalyse hinweisen.
Der Nutzer der integrierten Sicherheitstechnik muss sich intensiv mit der Normen- und
Rechtslage beschaftigen:

Bevor eine Maschine in Verkehr gebracht werden darf, muss der Hersteller der Maschine
nach der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG eine Gefahrenanalyse durchfiihren, um die mit
dem Einsatz der Maschine verbundenen Gefahren zu ermitteln. Um ein moglichst hohes
Maf an Sicherheit zu erlangen, nennt die Maschinenrichtlinie drei Grundsatze:

» Beseitigung bzw. Minimierung der Gefahren durch die Konstruktion selbst.

» Ergreifen der notwendigen SchutzmaRBnahmen gegen nicht zu beseitigende
Gefahren.

» Dokumentation der bestehenden Restrisiken und Unterrichtung des Nutzers
bezuglich dieser Risiken.

Das Verfahren der Gefahrenanalyse ist in der DIN EN ISO 12100:2013-08 - "Sicherheit von
Maschinen - Allgemeine Gestaltungsleitsatze - Risikobeurteilung und Risikominderung” -
naher beschrieben. Das Ergebnis der Gefahrenanalyse bestimmt die Kategorie fur sicher-
heitsbezogene Steuerungen nach EN ISO 13849-1, der die sicherheitsgerichteten Teile der
Maschinensteuerung geniigen mussen.

Normen

Sicherheitstechnische Festlegungen werden sowohl durch Gesetze, Rechtsverordnungen
oder sonstige staatliche MaRnahmen erlassen, als auch in Ubereinstimmung mit der un-
ter Fachleuten vorherrschenden Meinung getroffen, z. B. durch die technischen Regel-
werke.

Entsprechend der Anwendung mussen die anzuwendenden Vorschriften und Regeln be-
achtet werden.
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11.2.3 Gebrauchsdauer

Die Gebrauchsdauer (engl.: Mission time) der verwendeten Komponente ist zu beachten
und einzuhalten. Nach Ablauf der Gebrauchsdauer einer Komponente muss die Kompo-
nente ausgemustert bzw. ersetzt werden. Ein Weiterbetrieb ist nicht zuldssig!

Die angegebene Gebrauchsdauer zahlt ab Fertigungsdatum. Die Fertigungsdaten sind
fest in der Komponente hinterlegt und kann liber den Parameter C00206/6 ausgelesen
werden (siehe auch Kapitel Diagnose, Identifikationsdaten).

Fir die Sicherheitsfunktion STO in der Geratereihe 8400 ist keine spezielle Priifung spezifi-
ziert. Somit kann die Gebrauchsdauer durch eine Priifung nicht zurtickgesetzt werden.

Als Proof-Test-Intervall gilt die Einsatzzeit, nach der eine Priifung (engl.: Proof test) zur
Aufdeckung von unerkannten Fehlern zu erfolgen hat.

Der Proof-Test ist eine wiederkehrende Priifung zur Aufdeckung von versteckten gefahr-
bringenden Ausfallen in einem sicherheitsbezogenen System, so dass notigenfalls eine
Reparatur das System in einen "Wie-Neu”-Zustand bringen oder so nah wie unter prakti-
schen Gesichtspunkten moglich an diesen Zustand heranbringen kann
(vergleiche DIN EN 61508-4).
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Abnahme

Beschreibung

Der Maschinenhersteller muss die Funktionsfahigkeit der verwendeten Sicherheitsfunk-
tionen prifen und nachweisen.

Prifer

Der Maschinenhersteller muss eine Person als Priifer berechtigen, die aufgrund ihrer fach-
lichen Ausbildung und ihrer Kenntnis der Sicherheitsfunktionen die Priifung durchfiihren
kann.

Prifbericht

Der Prifer muss das Ergebnis der Prifung jeder Sicherheitsfunktion in einem Priifbericht
dokumentieren und unterzeichnen.

® . .
1| Hinweis!
Wenn Parameter der Sicherheitsfunktionen verandert werden, muss der
Priifer die Priifung wiederholen und die Ergebnisse im Priifbericht vermerken.

Umfang der Prufung
Eine vollstandige Priifung umfasst:

» Die Anlage einschlieRlich der Sicherheitsfunktionen dokumentieren:
— Ubersichtsbild der Anlage erstellen
— Anlage beschreiben
— Sicherheitseinrichtungen beschreiben
— Verwendete Sicherheitsfunktionen dokumentieren

» Die Funktion der verwendeten Sicherheitsfunktionen priifen:
— Funktion "Sicher abgeschaltetes Moment”, STO

» Den Priifbericht erstellen:
— Funktionsprifung dokumentieren
— Parameter kontrollieren
— Prifbericht unterzeichnen

» Den Anhang mit Messprotokollen erstellen:
— Protokolle aus der Anlage
— Externe Aufzeichnungen

RegelmafRige Prifungen

Den ordnungsgemalRen Ablauf der sicherheitsgerichteten Funktionen mussen Sie in regel-
maRigen Prifungen kontrollieren. Die Risikoanalyse oder geltendes Regelwerk bestimmt
die Zeitabstande zwischen den Priifungen. Das Priifintervall sollte ein Jahr nicht tiber-
schreiten.
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114 Grundlagen zu Sicherheitssensoren

Die eingesetzten Komponenten mussen der geforderten Steuerungskategorie der
Anwendung entsprechen.
Passive Sensoren

Passive Sensoren sind 2-kanalige, kontaktbehaftete Schaltelemente. Die Anschlussleitun-
gen und die Funktion der Sensoren mussen liberwacht werden.

Die Kontakte miissen gleichzeitig (dquivalent) schalten. Dessen ungeachtet werden Si-
cherheitsfunktionen ausgeldst, sobald mindestens ein Kanal geschaltet ist.

Die Schalter muissen nach dem Ruhestromprinzip verschaltet sein.
Beispiele fur passive Sensoren:

» Turkontaktschalter

» Not-Halt-Befehlsgerate

Aktive Sensoren

Aktive Sensoren sind Einheiten mit 2-kanaligen Halbleiterausgangen (OSSD-Ausgange).
Mit der integrierten Sicherheitstechnik dieser Geratereihe sind Prifimpulse < 1 ms zur
Uberwachung der Ausginge und Leitungen zuldssig. Dabei ist die maximal zul3ssige
Anschlusskapazitat der Ausgange zu beachten. Aktive Sensoren werden direkt an die
Anschlisse der integrierten Sicherheitstechnik verdrahtet. Die Uberwachung auf Quer-
oder Kurzschluss muss der aktive Sensor libernehmen.

P/M-schaltende Sensoren schalten Plus- und Minusleitung bzw. Signal- und Masseleitung
eines Sensorsignals.

Die Ausgange missen gleichzeitig (dquivalent) schalten. Dessen ungeachtet werden Si-
cherheitsfunktionen ausgelost, sobald mindestens ein Kanal geschaltet ist. Die aktive
Ansteuerung nur eines Kanals deutet auf fehlerhafte Sensorik oder unzuldssige
Beschaltung hin.

Beispiele fur aktive Sensoren:
» Lichtgitter
» Laserscanner

» Steuerungen
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Funktionsweise

Mit der integrierten Sicherheitstechnik, Produktschlussel: ...B..., ist folgende Sicherheits-
funktion nutzbar:

» Sicher abgeschaltetes Moment (STO - ”Safe Torque Off”)

Die sichere Abschaltung des Antriebs erfolgt bei Anforderung durch:
» direkt angeschlossene aktive Sensoren

» an ein Sicherheitsschaltgerat angeschlossene passive Sensoren

Die Sicherheitsfunktionen sind geeignet fiir Anwendungen nach IEC 61508 bis SIL 3 und
erreichen nach EN 1SO 13849-1 einen Performance Level (PL) e und Steuerungskate-
gorie 4.

A Gefahr!

Wird die Anforderung fuir die Sicherheitsfunktion aufgehoben, lauft der
Antrieb automatisch wieder an.

Sie mussen durch externe MaBnahmen dafiir sorgen, dass der Antrieb erst
nach einer Bestatigung (EN 60204) wieder anlauft.

Die Ubertragung der Pulsweitenmodulation wird durch die Sicherheitstechnik sicher
(ab-)geschaltet. Die Leistungstreiber erzeugen dadurch kein Drehfeld. Der Motor wird si-
cher momentenlos (STO).

X80

3x

Y

%
4
j'

| -
€ (9]
\ v
AV
A4
Y
~ T
=®

PWM

E84ABSB005

Abb.11-1 Funktionsprinzip der Sicherheitstechnik

SU Sicherheitstechnik (Safety Unit)

X80 Steueranschliisse der Sicherheitstechnik (steckbare Klemmenleiste)
C Steuerteil

ncC Mikrocontroller

PWM Pulsweitenmodulation

P Leistungsteil

M Motor
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Funktionsweise

Safety-Zustand

Wird der Antriebsregler von der Sicherheitstechnik abgeschaltet, signalisiert das Grundge-
rat den Status ”Safe torque off” (STO), ”Sicher abgeschaltetes Moment”, wie folgt:

» Erweitertes Statuswort: C00155Bit10=1
» Geratezustand: C00137 =10

» Prozess-Signal: LS_Drivelnterface:bSafeTorqueOff = TRUE
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11.6 Hardware Revision

Die integrierte Sicherheitstechnik der Antriebsregler 8400 wird mit zwei Hardware-Aus-
fihrungen realisiert.

Die bisherige Hardware ...

» ist ohne Kennzeichnung (bis "1B”).

» ist den Angaben mit dem Hinweis auf HW-Revision: bis 1B zuzuordnen.

Die Uberarbeitete Hardware ...

» ist an der Seite deutlich mit einem Aufkleber gekennzeichnet, z. B. "THW: 2A”.
ist den Angaben mit dem Hinweis auf HW-Revision: ab 2A zuzuordnen.

ist funktional kompatibel zur bisherigen Hardware.

weist Anderungen der technischen Daten auf.

vV v. vy

Revision 2A weist einen geringfligig erhdhten PFH-Wert auf (gegenliber der Revision
bis 1B). Damit beansprucht die Hardware ca. 0.9 % des maximalen PFH-Wertes der
gesamten Sicherheitskette. Fiir alle anderen Komponenten der Sicherheitskette
stehen nun noch 99.1 % (statt bislang 100 %) des PFH-Wertes zur Verfiigung.
Obwohl der hier angegebene PFH-Wert in der Regel vernachlassigbar ist, empfehlen
wir eine Uberpriifung der durchgefiihrten Kalkulation der Sicherheitskette und ggf.
eine Korrektur der sicherheitstechnischen KenngroRRen.
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11.7 Technische Daten

Versorgung

Die Eingange und Ausgange sind potenzialgetrennt ausgefiihrt und fiir eine Niederspan-
nungsversorgung durch ein sicher getrenntes Netzteil (SELV/PELV) von 24V DC ausgelegt.
P-M-geschaltete Eingangssignale und Test-Impulse <1 ms sind zulassig.

Aktive Sensoren werden direkt an der Klemmenleiste X80 verdrahtet.

Passive Sensoren werden Uber ein Schaltgerat an der Klemmenleiste X80 verdrahtet. Das
Schaltgerat muss der geforderten Steuerungskategorie der Anwendung entsprechen.

Es findet keine Uberwachung auf Quer- oder Kurzschluss statt.
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HW-Revision: bis 1B - Detaileigenschaften der Ein- und Ausgange der
Sicherheitstechnik

Klemme Spezifikation [Einheit] min. typ. max.

SIA, SIB Low Signal \'% -3 0 5
High Signal \% 15 24 30
Eingangskapazitdt beim Abschalten nF 4
Eingangsverzogerung (tolerierter Testimpuls) ms 1
Abschaltzeit (Abhangig vom Antriebsregler) ms 2.5 4
Einschaltzeit ms 3

SIA Eingangsstrom mA 100 170
Eingangskapazitat beim Einschalten, gedrosselt pF 20

SIB Eingangsstrom mA 28 35
Eingangskapazitat beim Einschalten, gedrosselt pF 5

Gl Ground fiir SIA / SIB

240, GO Versorgungsspannung Uz40 fir dep Ausgang DO1 Vv 18 24 30
durch ein sicher getrenntes Netzteil (SELV/PELV)

DO1 Low Signal \'% 0.8
High Signal Vv Usgo-1V

240,G0,DO1  Ausgangsstrom A 0.7

Die Funktion der Sicherheitstechnik erfiillt die Anforderungen der Normen:

» Kategorie 4 und PLe nach EN ISO 13849-1

—Um Kategorie 4 einzuhalten, mussen die externe Beschaltung und die
Leitungsuberwachung den Anforderungen der Kategorie 4 entsprechen.

— Querschliisse und Kurzschlisse in der externen Verdrahtung missen
ausgeschlossen sein.
» SIL3 nach IEC 61508

— Die Sicherheitstechnik liefert keinen Beitrag zur gefahrlichen
Versagenswahrscheinlichkeit (PFD) und zur gefahrlichen Versagensrate (PFH) der
IEC 61508.
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HW-Revision: ab 2A - Detaileigenschaften der Ein- und Ausgange der
Sicherheitstechnik

Klemme Spezifikation [Einheit] min. typ. max.

SIA, SIB Low Signal \ -3 0 5
High Signal \'% 15 24 30
Eingangskapazitat beim Abschalten nF 3
?:;ﬁgzgizg\%m Antriebsregler: BaugroRe 1 - 3) ms 15 30
(A:;ﬁgzgizge\l/tom Antriebsregler: ab BaugroRe 4) ms 15 30
Einschaltzeit ms 1
Eingangsstrom mA 2 15
Eingangskapazitat beim Einschalten nF 100
Eingangsverzogerung (tolerierter Testimpuls) ms 1
Testimpulse zuldssig im Abstand von ms 10

Gl Ground fiir SIA / SIB
Bei Verpolung: keine Funktion, keine Zerstérung

240,G0 Versorgungsspannung Uz4o0 fir dep Ausgang DO1 Y 18 24 30
durch ein sicher getrenntes Netzteil (SELV/PELV)

DO1 Low Signal Vv 0.8
High Signal \" Usso-1V

240,G0,DO1  Ausgangsstrom A 0.7

Sicherheitstechnische Kennwerte nach IEC 61508-1 bis -7 und IEC 62061

Spezifikation Wert Bemerkung
Safety Integrity Level SIL3

PFH [1/h] 9.05E-10 0.9 % vonSIL3

PFD 7.92E-5 7.9%vonSIL3 nachT=20Jahren
Proof-Test-Intervall 20 Jahre  Gebrauchsdauer, "Mission Time”

Sicherheitstechnische Kennwerte nach EN ISO 13849-1

Spezifikation Wert Bemerkung
Performance Level e

Kategorie 4

MTTFy Hoch 68619 Jahre
Diagnosedeckungsgrad DC Hoch 99 %
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Wahrheitstabelle

Sicherer Eingang / Kanal Meldeausgang Antriebsregler
SIA SIB D01/DO Beschreibung Geratezustand
0 0 1
0 1 0 "Sicher abgeschaltetes Moment” aktiviert
1 0 0
1 1 0 Antrieb aktiv

Einschréankung der Verwendung

Freigabe
0

= O O

In Netzen mit geerdetem AuBenleiter ist der Betrieb integrierter Sicherheitstechnik

nicht zuldssig.

Lenze
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11.8 Elektrische Installation

(q)
o
N
N
o
O
o
=

|X80 SIA| GI |SIB

]
I
1
1
o
N I DC24V
| (+19.2.
| +28.8V)
|
I — ]
E84ABSB002 8400HLCO45
Abb. 11-2 Prinzipschaltbild der Sicherheitstechnik (STO)
X80 Steckbare Klemmenleiste fiir die Sicherheitstechnik
SIA, SIB, Gl Anschliisse Abschaltpfade
240, D01, GO Anschliisse Riickmeldung
@] Schirmauflage
[ ] . .
1| Hinweis!

Fiir die storungsfreie Funktion der Sicherheitstechnik befestigen Sie die
Zuleitungen am Schirmblech (Zugentlastung).
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HW-Revision: bis 1B

X80 Beschriftung Beschreibung
A=k SIA Sicherer Eingang, Kanal A
de=| a GND-Potential fiir SIA/SIB
ot
o| siB Sicherer Eingang, Kanal B
(0D ¢
(=
GO GND-Potential Riickmeldung
240 24-V-Spannungsversorgung Riickmeldung
es4ABssoos DO1 Nicht sicherer Meldeausgang: "Sichere Im-
pulssperre”

HW-Revision: ab 2A

X80 Beschriftung Beschreibung

A=k SIA Sicherer Eingang, Kanal A

% % | Gl GND-Potential fiir SIA/SIB

(e . .

(=gl sB Sicherer Eingang, Kanal B

(k=
GO GND-Potential Riickmeldung
240 24-V-Spannungsversorgung Riickmeldung
DO1 Nicht sicherer Meldeausgang: "Sichere Im-

E84ABSB003 pulssperre”

Klemmendaten

elektrische Daten
SIA: lyyp = 100 mA

LOW: -3 .5V,
HIGH:15..30V

SIB: lyyp =28 mA
Versorgung durch ein sicher
getrenntes Netzteil (SELV/
PELV)

24V, max. 0.7 A
kurzschlussfest

LOW-aktiv

Versorgung durch ein sicher
getrenntes Netzteil (SELV/
PELV)

elektrische Daten

SIA, SIB: lyyp =12 mA
LOW:-3 .5V,
HIGH:15..30V
Versorgung durch ein sicher
getrenntes Netzteil (SELV/
PELV)

24V, max. 0.7 A
kurzschlussfest

LOW-aktiv

Versorgung durch ein sicher
getrenntes Netzteil (SELV/
PELV)

Leiterquerschnitt Anzugsmoment
[mm2] [AWG] [Nm] [Ib-in]
starr 0.14..15 26..16
mit Aderendhiilse 0.25..05 24..20 Federkraftklemme

294 Lenze
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11.9 Zertifizierung

Die Zertifizierung der integrierten Sicherheitstechnik in Antriebsreglern der Reihe 8400
basiert auf folgenden Prufgrundlagen:

>

ENISO 13849-1
Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen - Teil 1:
Allgemeine Gestaltungsleitsatze

EN ISO 13849-2
Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen - Teil 2:
Validierung

EN 60204-1
Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausrlistung von Maschinen - Teil 1:
Allgemeine Anforderungen

IEC 61508, Part 1-7
Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme

EN 61800-3
Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe - Teil 3: EMV-Anforderungen
einschlieBlich spezieller Prufverfahren

EN 61800-5-1

Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl - Teil 5-1:
Anforderungen an die Sicherheit - Elektrische, thermische und energetische
Anforderungen

EN 61800-5-2
Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl - Teil 5-2:
Anforderungen an die Sicherheit - Funktionale Sicherheit

EN 62061

Sicherheit von Maschinen - Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer, elektronischer und programmierbarer elektronischer
Steuerungssysteme

Konformitatserklarungen und Zertifikate finden Sie im Internet

EDS84ASC552 DE 11.1
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Zubehor (Ubersicht)

i Hinweis!

Erganzende Informationen zum Zubehor finden Sie im Katalog zu dieser

Produktreihe.

Ubersicht

Abgestimmtes Zubehor fiir L-force Inverter Drives 8400:

» Kommunikationsmodule
— PROFIBUS E84AYCPM
— EtherCAT ES84AYCET
— PROFINET E84AYCER
— INTERBUS E84AYCIB
— Ethernet POWERLINK E84AYCEC
— EtherNet/IP ES4AYCEO

» Memory Modul E84AYM10S

» USB-Diagnose-Adapter E94AZCUS
— Anschlussleitungen EWLO07x

PC-Systembusadapter EMF21771B

Keypad EZAEBK1001

Handterminal EZAEBK2001

Funk-Entstorfilter EB4AZESRxxxxxx
Bremswiderstande ERBMxxXRxxxW /ERBPxxxRxxxW /ERBSxxXRxxxW
Bremsenschalter EB2ZWBRx

24-V-Netzteile EZVxx00-00x

Schirmbefestigung (Metallkabelbinder) EZAMBKBM
Schirmbefestigung (Schellen) EZAMBHXMO00x
Ersatzklemmen fir steckbare Anschlisse
Leitfrequenzverteiler EZAEVAOO1/EZAEVA002

vV Vv vV vV vV vV vV v VY

Lenze
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Zubehor (Ubersicht)

Netzdrosseln

12

Im Rahmen der Produktpflege wurden die Zuordnung der Inverter/Netzdrossel Uiberarbei-
tet. Damit ist nun fiir alle Inverter eine einheitliche Zuordnung vorhanden. Die Auswahl
der richtigen Komponente ist damit einfacher.

Als Migrationshilfe fiir die Zuordnung der alten und der neuen Netzdrosseln sind weitere
Informationen im Dokument "Produktwechsel Netzdrosseln” zusammengestellt.

Technische Daten

ELN1-0900HO005

ELN1-0500H009

ELN1-0250H018

EZAELN3002B153
EZAELN3004B742
EZAELN3006B492
EZAELN3008B372
EZAELN3010B292
EZAELN3016B182
EZAELN3020B152
EZAELN3025B122
EZAELN3030B982
EZAELN3035B841
EZAELN3045B651
EZAELN3050B591
EZAELN3063B471
EZAELN3080B371
EZAELN3090B331
EZAELN3100B301

EDS84ASC552 DE 11.1

UL/CSA

Type/Cat. No.

El 66/34.7
El 66/34.7
EI 96/35.7
3U139/14
3U148/17
3U148/26
3U160/21
3U160/21
3U160/31
3U175/26
3U175/41
3U175/41
3U175/41
3U190/41
3U190/41
3U190/51
3U1105/45
3U1114/40
3U1114/64

[mH]
9.0
5.0
2.5
15.0
7.40
4.90
3.70
2.90
1.80
1.50
1.18
0.98
0.84
0.65
0.59
0.47
0.37
0.33
0.30

Lenze

[A]
5.0
9.0
18
2.0
4.0
6.0
8.0
10.0
16.0
20.0
25.0
30.0
35.0
45.0
50.0
63.0
80.0
90.0
100

Un
Y|
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600
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Netzdrosseln

Zuordnung

Zuordnung
Typ

E84AVXxxx2512
E84AVXxxx3712
E84AVxxx5512
E84AVXxxx7512
E84AVXxxx1122
E84AVXxxx1522
E84AVXxx2222
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224
E84AVXxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0
E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

bei Betrieb mit Bemessungsleistung
erforderlich

nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
nein
ja
nein
ja
ja
ja

ja

Typ

ELN1-0900H005

ELN1-0500H009

ELN1-0250H018

EZAELN3002B153
EZAELN3004B742
EZAELN3004B742
EZAELN3004B742
EZAELN3006B492
EZAELN3006B492
EZAELN3008B372
EZAELN3008B372
EZAELN3010B292
EZAELN3016B182
EZAELN3020B152
EZAELN3025B122
EZAELN3035B841
EZAELN3045B651
EZAELN3050B591
EZAELN3063B471
EZAELN3080B371
EZAELN3090B331

Lenze

Netzdrossel

bei Betrieb mit erhoéhter Leistung

erforderlich

nein
ja
nein
ja
nein
ja
nein
nein
ja
nein
nein
ja
ja
nein
nein
ja
nein

ja

ja
ja
ja
ja

ja

Typ

ELN1-0900H005

ELN1-0500H009

ELN1-0250H018

EZAELN3002B153
EZAELN3004B742
EZAELN3004B742
EZAELN3004B742
EZAELN3006B492
EZAELN3008B372
EZAELN3010B292
EZAELN3010B292
EZAELN3016B182
EZAELN3020B152
EZAELN3025B122
EZAELN3030B982
EZAELN3045B651
EZAELN3063B471
EZAELN3080B371
EZAELN3090B331
EZAELN3100B301
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12.3 Funk-Entstorfil ter/Netzfil ter

Grundlage der Daten

Netz
1/PE AC
3/PE AC

Typ

E84AZESR3712xx
E84AZESR7512xx
E84AZESR2222xx
E84AZESR7514xx
E84AZESR2224xx
E84AZESR3024xx
E84AZESR5524xx
E84AZESR1534xx
E84AZESR1834LD
E84AZESM2234LD
E84AZESM2234LDNO01
E84AZESM3034LD
E84AZESM3734LD
E84AZESMA4534LD
E84AZESM4534LDN0O01

® Temperatur im Schaltschrank

E84AZESR ...
E84AZESM...

EDS84ASC552 DE 11.1

Spannung
Un [V]
230
400/500
Spannung Frequenz

(v [Hz]
230 50/60
230 50/60
230 50/60
400 50/60
400 50/60
400 50/60
400 50/60
400 50/60
400 50/60
400 50/60
400 50/60
400 50/60
400 50/60
400 50/60
400 50/60

Funk-Entstorfilter

Netzfilter

Zubehor (Ubersicht)
Funk-Entstorfilter/Netzfilter

Spannungsbereich
Un [V]
180-0%..264+0%
320-0%..550+0%

Strom

® max.+45 @ max. +55

C
(Al
5.0
9.0
22
3.3
7.3
9.8
18
29
50.4
42.0
50.8
55.0
68.0
80.0
96.0

(Funk-Entstorfilter mit Netzdrossel,

C
(Al
3.5
6.5

16.5
2.4
54
54

13.5

21.8

37.8

31.8

38.1

41.3

51.0

60.0

72.0

12

Frequenzbereich

f[Hz]
45 ... 65
45 ... 65

Phasenzahl

W W W w w w w w w w w wpREkL B =

zusatzliche Netzdrossel vom Typ ELN3 nicht erforderlich)

Lenze

299



12

300

Zubehor (Ubersicht)
Funk-Entstorfilter/Netzfilter

FUr den Betrieb mit Bemessungsleistung

Zuordnung

Typ
E84AVXxxx2512
E84AVXxxx3712
E84AVXxxx5512
E84AVXxxx7512
E84AVXxxx1122
E84AVxxx1522
E84AVXxx2222
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224
E84AVxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0
E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

Fur den Betrieb mit erhohter Leistung

Zuordnung

Typ
E84AVXxxx2512

E84AVxx£i534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

E84AZESR ...
E84AZESM...

SD

E84AZESR3712SD

E84AZESR7512SD

E84AZESR2222SD

E84AZESR7514SD

E84AZESR2224SD

E84AZESR3024SD

E84AZESR5524SD

E84AZESR1534SD

SD

Funk-Entstorfilter
(Funk-Entstorfilter mit Netzdrossel,
zusatzliche Netzdrossel vom Typ ELN3 nicht erforderlich)

Netzfilter

Lenze

Funk-Entstorfil ter
LD

E84AZESR3712LD

E84AZESR7512LD

E84AZESR2222LD

E84AZESR7514LD

E84AZESR2224LD

E84AZESR3024LD

E84AZESR5524LD

E84AZESR1534LD

E84AZESR1834LD
E84AZESM2234LD
E84AZESM3034LD
E84AZESM3734LD
E84AZESMA4534LD

Funk-Entstorfil ter
LD

siehe "Betrieb mit Bemessungsleistung”

E84AZESM2234LD

E84AZESM2234LDN001

E84AZESM3734LD
E84AZESMA4534LD

E84AZESM4534LDN001

LL

E84AZESR3712LL

E84AZESR7512LL

E84AZESR2222LL

LL
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Sinusfilter

FUr den Betrieb mit Bemessungsleistung

Antriebsregler
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224

E84AVxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

Sinusfilter

EZS3-004A200

EZS3-010A200

EZS3-017A200

EZS3-024A200
EZS3-032A200
EZS3-037A200
EZS3-048A200
EZS3-061A200
EZS3-072A200
EZS3-090A200
EZS3-115A200

Spannungsbereich

Uv]

0..550VAC

0..550VAC

0..550VAC

0..550VAC

0..550VAC

0..550VAC

0..550VAC

Fur den Betrieb mit erhohter Leistung

Antriebsregler
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224

E84AVXxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534
E84AVxxx1834
E84AVxxx2234
E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

EDS84ASC552 DE 11.1

Sinusfilter

EZS3-010A200

EZS3-017A200

EZS3-024A200
EZS3-024A200
EZS3-037A200

EZS3-061A200

EZS3-072A200
EZS3-090A200
EZS3-115A200

Spannungsbereich

Uv]

0..550VAC

0..550VAC

0..550VAC
0..550VAC
0..550VAC

0..550VAC

0..550VAC

0..550VAC

Lenze

Zubehor (Ubersicht)

Sinusfilter

Schaltfrequenz
fen [kHz]

Schaltfrequenz
fen [kHZ]

» b

Induktivitat
L [mH]

11.0

51

3.1

2.5
2.0
1.7
1.2
1.0
0.95
0.8
0.7

Induktivitat
L [mH]

51

3.1

2.5
2.5
1.7

1.0

0.95
0.8
0.7

Masse
m [kg]

4.0

5.5

8.5

14.5
19.0
21.0
25.5
335
37.0
53.5
66.0

Masse
m [kg]

5.5

8.5

14.5
145
21.0

33.5

37.0
53.5
66.0

12
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Zubehor (Ubersicht)

Externe Bremswiderstande

Externe Bremswiderstande

Produktschlissel

Antriebsregler

E84AVXxxx2512
E84AVXxxx3712
E84AVXxxx5512
E84AVXxxx7512
E84AVXxxx1122
E84AVXxxx1522
E84AVXxxx2222
E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVxxx2224

E84AVXxxx3024xxS

E84AVXxxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524

E84AVxxx7524
E84AVxxx1134

E84AVxxx1534

E84AVxxx1834
E84AVxxx2234

E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

Bremswiderstand

ERBM180RO50W

ERBM100R100W

ERBPO33R200W
ERBPO33R200W
ERBPO33R300W
ERBM390R100W

ERBM390R100W

ERBP180R200W
ERBP180R200W
ERBP180R300W
ERBPO82R200W
ERBS082R780W
ERBP0O82R200W
ERBSO082R780W
ERBS047R400W
ERBS047R800W
ERBP027R200W
ERBS027R600W
ERBS027R01K2
ERBS018R800W
ERBS018R01K4
ERBS018R02K8
ERBD020R0O3KORB
ERBSO15R800W
ERBS015R01K2
ERBSO015R02K4
ERBGO15R06K2

ERBGO075D01K9

180

100

33
390

180

82
82
82
82
47

27

18

20

15

7.5

Lenze

Dauerleistung

PwW]

50

100

200

300

100

200

300
200
780
200
780
400
800
200
600
1200
800
1400
2800
3000
800
1200
2400
6200

1900

Bemessungsdaten Bremswiderstand

Widerstand
R[Q]

Warmemenge
Qg [kWs]

7.5

15

30

45

15

30

45
30
117
30
117
60
120
30
920
180
120
210
420
450
120
180
420
930

285
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Zubehor (Ubersicht) 12

Memory Modul
E84AYM10S

12.6 Memory Modul

12.6.1 E84AYM10S

Name: Memory Modul

Typbezeichnung: EB4AYM10S (/M = 5 Stiick/VPE)

Steckplatz: MMI

Im Memory Modul werden die Parameter des Antriebsreglers abgelegt.

Das steckbare Memory Modul erméglicht den schnellen Parametersatztransfer auf einen
baugleichen Antriebsregler. Mogliche Griinde fiir einen Parametersatztransfer:

» Vervielfaltigung gleicher Anwendungen in einer Serie von gleichen Antrieben.
» Wiederherstellung einer Anwendung nach einem Geratetausch.

Die erforderlichen Schritte eines Parametersatztransfers sind im Softwarehandbuch
beschrieben.

Zum Ziehen konnen Sie das Memory Modul mit einem geeigneten Schraubendreher an der
oberen oder unteren Kerbe aushebeln. Zum Stecken fiihren Sie das Modul parallel in den
Steckplatz ein und schieben es mit leichtem Druck bis in die Endposition.

Stop!

Das Gerat enthalt Bauelemente, die durch elektrostatische Entladungen
zerstort werden konnen!

Vor Arbeiten am Gerat muss sich das Personal durch geeignete Mallnahmen
von elektrostatischen Aufladungen befreien.

3
.

8400SLCMM1
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Zubehor (Ubersicht)

Kommunikationsmodule

Kommunikationsmodule

Die Kommunikationsmodule fiir Inverter Drives 8400 dienen der Vernetzung zwischen
Steuerung und Inverter Drives 8400 Antriebsregler. Die Tabelle gibt eine Ubersicht tiber die
erhaltlichen Kommunikationsmodule und ihre Merkmale.

Kommunikationsmodule fiir Inverter Drives 8400

Merkmal PROFIBUS PROFINET EtherCAT POWERLINK INTERBUS
Typbezeichnung E84AYCPM E84AYCER E84AYCET E84AYCEC E84AYCIB
Kommunikationsprofil PROFIBUS-DP  PROFINET EtherCAT Ethernet INTERBUS
POWERLINK

Teilnehmertyp Slave Slave Slave Slave Slave
Steckplatz MCI MCI MCI MCI MCI

Stateline C v 4 4 v v

HighLine C v v v v v

ToplLine C v v v v v
Statusanzeige 5 LEDs 9 LEDs 9 LEDs 9 LEDs 5 LEDs
Adressschalter v - - v -
Anschluss Sub-D 2 x RJ45 2 xRJ45 2 x RJ45 2 x Sub-D
Externe Spannungsversorgung - 24V pc 24V pc 24V pc 24V pc
Bus galvanisch entkoppelt v v v v v

Kommunikationshandbucher

Weiterfiihrende Informationen zu den Kommunikationsmodulen finden Sie
im entsprechenden Kommunikationshandbuch.

Die PDF-Dateien finden Sie im Internet im Download-Bereich unter
http://www.Lenze.com

Lenze EDSB4ASCSS2 DE 11.1



Zubehor (Ubersicht) 12
Keypad

12.8 Keypad

Mit dem Keypad X400 kann auf einfache Weise eine lokale Parametrierung und Diagnose
erfolgen. Uber strukturierte Meniis und eine Klartextanzeige sind die Daten schnell
erreichbar. Das Keypad wird in die Diagnoseschnittstelle X6 (DIAG) auf der Frontseite des
Antriebsreglers gesteckt.

Name: Keypad X400

Typbezeichnung: EZAEBK1001

Steckplatz: X6 (DIAG)

Merkmale

Mentigefiihrte Diagnose und Parametrierung

Hintergrundbeleuchtetes Grafikdisplay zur Darstellung der Informationen
4 Navigationstasten, 2 kontextsensitive Tasten

Einstellbare RUN/STOP-Funktion

hot-plug-fahig

Schutzart IP20

geeignet fur Inverter Drives 8400 Stateline C, HighLine C und TopLine C

vV V. vV v v vY

Name: Handterminal
Typbezeichnung: EZAEBK200x
Steckplatz: X6 (DIAG)

Merkmale

v

wie Keypad

im robusten Gehause

>
» zum Einbau in die Schaltschranktur geeignet
» 2.5 m Anschlusskabel, wechselbar

>

Schutzart IP65 bei Schaltschrankeinbau méglich
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12 Zubehor (Ubersicht)

Netzteile

12.9 Netzteile

Zur alternativen externen 24-V-Versorgung der Steuerelektronik stehen externe Netzteile
zur Verfligung.

Vorteile einer externen Versorgung sind die Parametrierung und Diagnose des Antriebs-
reglers bei spannungslosem Netzeingang.

Netz Sekundar
Typ U [VI In [A] Upc [V] Ipc [A]
EZV1200-000 0.8 5
EZV2400-000 230 1.2 10
(1/N/PE AC)
EZV4800-000 23 ” 20
EZV1200-001 03 (22.5 ... 28.5) 5
EZV2400-001 400 0.6 10
(3/PE AC)
EZV4800-001 1.0 20
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12.10

Anschlussklemmen (Ersatz)

Zubehor (Ubersicht)

12

Anschlussklemmen (Ersatz)

Im Bedarfsfall konnen Sie die steckbaren Anschlussklemmen getrennt erhalten, z. B. als
Ersatz fur verlorene oder defekte Klemmen. Nachfolgend konnen Sie, in Abhangigkeit von
Gerat und Ausfuhrung, die Typenbezeichnung der Klemmen je Anschluss ermitteln. Die
Verpackungseinheit betragt jeweils 5 Stuick.

Zuordnung

Typ
E84AVXxxx2512
E84AVXxxx3712

E84AVxxx5512
E84AVXxxx7512

E84AVXxxx1122
E84AVXxxx1522
E84AVXxxx2222

E84AVxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVXxxx7514

E84AVxxx1124
E84AVxxx1524
E84AVXxxx2224
E84AVXxxx3024xxS

E84AVXxxx3024xx0
E84AVxxx4024
E84AVxxx5524

E84AVxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534

E84AVxxx1834
E84AVxxx2234

E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

Zuordnung

Typ

E84AVSCxxxxX
E84AVHCxxxxx
E84AVTCxXXXXX

Zuordnung

Typ

E84AVSCxxxxX
E84AVHCxxxxx
E84AVTCxXXXXX

EDS84ASC552 DE 11.1

Ersatzklemmen fiir Anschluss

Netz Motor Relais
X100 X105 X101
E84AZEVS001X100
E84AZEVS002X100
E84AZEVS010X105
E84AZEVS003X100
E84AZEVS020X101
E84AZEVS004X100 E84AZEVS011X105
E84AZEVS005X100 E84AZEVS012X105
Ersatzklemmen fir Anschluss
CAN Analog I/0 Digital Out
X1 X3 X4
E84AZEVS050X003 E84AZEVS050X004
E84AZEVS040X001
E84AZEVS060X003 E84AZEVS060X004
Ersatzklemmen fiir Anschluss
Achsbus Bremse
X10 X107
ESAAZEVS060X010 E84AZEVS060X107

PTC
X106

E84AZEVS030X106

Digital In
X5

E84AZEVS060X005
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Zubehor (Ubersicht)

Anschlussklemmen (Ersatz)

Zuordnung Ersatzklemmen fir Anschluss
Safety
Typ X80
E84AVXXXXXXXSBX
ESAAV0000KKVBX E84AZEVS070X080
Lenze
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12.11

EMV-Zubehor

Zubehor (Ubersicht) 12

EMV-Zubehor

Fur einfache EMV-gerechte Installation und optimale Schirmauflage konnen Sie
abgestimmtes Zubehor erhalten. Nachfolgend konnen Sie in Abhangigkeit vom Gerat das
verfligbare Zubehor auswahlen. Die Verpackungseinheit betragt jeweils 10 bzw. 50 Stick.

Zuordnung

Typ

E84AVXxxx2512
E84AVXxxx3712

E84AVXxxx551x
E84AVXxxx751x
E84AVxxx3714

E84AVXxxx112x
E84AVXxxx152x
E84AVXxxx222xX

E84AVXxxx3024xxS
E84AVXxxx3024xx0

E84AVxxx4024
E84AVxxx5524

E84AVXxxx7524
E84AVxxx1134
E84AVxxx1534

E84AVxxx1834
E84AVxxx2234

E84AVxxx3034
E84AVxxx3734
E84AVxxx4534

EDS84ASC552 DE 11.1

GeréategrofRe

GG1

GG2

GG3

GG4

GG5

GG6

GG7

Lenze

Motoranschluss

EZAMBHXMO006
EZAMBHXMO007
EZAMBKBM

EZAMBHXMO003
EZAMBHXMO004

EZAMBHXMO003
EZAMBHXMO004
EZAMBHXMO005

EZAMBHXMO004
EZAMBHXMO005

Schirmblech fiir
Steueranschliisse

EZAMBHXMO007
EZAMBKBM

309



12 Zubehor (Ubersicht)
EMV-Zubehor

EZAMBHXMO006 2 18 4..15
(<- E94AZ1S003)

EZAMBHXMO003 3 19 30 10...20
(<- E94AZ1S007)

EZAMBHXMO004 4 27 30 15..28
(<- E94AZJ5024)

EZAMBHXMO005 5 37 35 20...37

EZAMBHX

EZAMBHXMO007 20 mm 4..10mm

EZAMB_010
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Zubehor (Ubersicht) 12
EMV-Zubehor

EZAMBKBM >10 mm 8..30 mm

ezamb_001
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12 Zubehor (Ubersicht)

Zubehor fur Anwendungen mit Leitfrequenz

12.12 Zubehdr fur Anwendungen mit Leitfrequenz

Zur Synchronisation von Gleichlaufantrieben tber Leitfrequenz (8400 TopLine, Encoderan-
schluss X8), konnen Sie folgendes Zubehor einsetzen:

» Leitfrequenzverteiler EZAEVAOO1 (Master-Slave-Schienenstruktur)

» Leitfrequenzverteiler EZAEVA0O02 (Master-Slave-Kaskadenstruktur)

» Leitfrequenzleitungen EYD0021Axxxx510509 (mit der Geratereihe 8400)
» Leitfrequenzleitungen EYD0O017Axxxx... (mit weiteren Geratereihen)

Fur weitere Informationen kontaktieren Sie ihrem Lenze-Ansprechpartner.
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13 Anhang
13.1 Gesamtindex
A

Achsbus

- CAN, 86, 247

- Sync/State, 86, 247

Analoge Ausgange, 80, 83
Analoge Ein-/Ausgange, 231, 238
analoge Ein-/Ausgénge, 231, 238
Analoge Eingange, 80, 83
Anforderungen, Motorleitung, 31

Anschlisse, 75

Antriebsverhalten, Einfluss der Motorleitungslange, 165

Anzeige, Betriebszustand, 275
Anzeigefunktionen, 275
Ausgangsleistung, 38, 42, 49, 56, 59, 64
Ausgangsspannung, gemindert, 36

Ausgangsspannung, 36

Ausgangsstrome, Schaltfrequenz abhéngig, 39, 45, 52,

57, 61, 66

B

Begriffe, Definitionen, 11

Bemessungsdaten, 269

- Betrieb mit erhohter Leistung
230-V-Netz, 56
400-V-Netz, 59
500-V-Netz, 64

- Bremswiderstinde, 262
Bestimmungsgemafe Verwendung, 281
Betrieh, Uberstrom, 73
Betriebszustand, Anzeige, 275

Bremsbetrieb, 257

- Gleichstrombremse DCB, 257

- mit externem Bremswiderstand, 258
- ohne zusatzliche MaRnahmen, 257

Bremsen, 257

Bremswiderstand, 262
- Auswahl, 261
- Verdrahtung, 264

Busleitungslange, 224

EDS84ASC552 DE 11.1
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Gesamtindex

C

"Cold Plate", Anforderungen an den Kihler, 107, 135,

154

D

DC-Einspeisung, 176

DC-Verbundbetrieb, 30

DC-Zwischenkreis, Anschluss an den, 203, 213
Definition der verwendeten Hinweise, 12
Definitionen, Begriffe, 11

Diagnose, 229, 275

Digitale Ausgange, 81, 84, 234, 241

Digitale Eingange, 81, 84, 234, 241

13

- HighLine C, Anschluss eines HTL-Inkrementalgebers, 243
- Stateline C, Anschluss eines HTL-Inkrementalgebers, 235

E
Einschalten, vor dem ersten Einschalten priufen, 249
Elektrische Installation, 159, 293

EMV
- Hilfe bei Stérungen, 183
- Zubehor, 309

EN 61000-3-2, 33
Encoder, 246
Entsorgung, 16

Ersatz, Anschlussklemmen, 307

F

Funk-Entstorfilter, 299

G

Gebrauchsdauer, 283
Gefahrenanalyse, 282
Gerateschutz, 20, 217, 303
Gesamtindex, 313

Gultigkeit, Dokumentation, 8

H

Hinweise, Definiton, 12

Lenze
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13 Anhang

Gesamtindex

I
Identfikation, 27

Inbetriebnahme, 249
- Analoge Ein-/Ausginge, 231, 238
- vor dem ersten Eeinschalten, 249

Inbetriebnahmeschritte, 253, 255

Installation
- elektrisch, 293

- mechanische
”Cold Plate”-Technik, 107, 135, 154
Filter in Standard-Technik, 98, 121, 149
Montagevariante, 100, 124, 152
Standard-Technik, 94, 116, 145

Installation, elektrische, 159
Installation, mechanische, 92

IT-Netz, 191, 201, 211

K
Kabelspezifikation, 222
Keypad, 305

Kommunikationsmodule, 304

Kompensationseinrichtungen, Wechselwirkungen mit,

165

Konfiguration, Anzeigefunktionen, 275

L
LED-Anzeige, 275
Leitung, fur den Motoranschluss, 177

Leitungen

- fuir Steueranschliisse, 178

- Querschnitt, 40, 47, 54, 58, 62, 67
- Sicherung, 40, 47, 54, 58, 62, 67

Leitungen abisolieren, 189, 199, 209, 219
Leitungen schirmen und anschlieen, 220
Leitungsquerschnitt, 225

Leuchtdioden, 275

M

Mechanische Installation, 92

- "Cold Plate”-Technik, 107, 135, 154
Anforderungen an den Kiihler, 107, 135, 154

Memory Modul, 303
- EB4AYM10S, 303

Mission time, 283

314

Lenze

Montage

- Filter in Standard-Technik, 98, 121, 149
- Montagevariante, 100, 124, 152

- Standard-Einbau, 93, 116, 144

- Standard-Technik, 94, 116, 145

Motoranschluss, 192
Motorleistung, typisch, 38, 42, 49, 56, 59, 64

Motorleitung, 177

- Anforderungen, 31

- Einfluss der Lange, 165
- Kapazitatsbelag, 31

- Schiitze in der, 20

Motorschutz, 20
Motorseite, Schalten auf der, 20

Multi-Encoder, 88

N

Netzanschluss, 176

Netzdrossel, Zuordnung zum Grundgerat, 38, 43, 50, 57,

60, 65
Netzdrosseln, 297
Netzfilter, 299

Netzstrom
- mit ext. Netzdrossel, 38, 42, 49, 56, 59, 64
- ohne ext. Netzdrossel, 38, 42, 49, 56, 59, 64

0]

Oberschwingungsstrome, Begrenzung nach EN 61000-3-2,

33

P

Parametersatztransfer, 20
Personenschutz, 20
Produktbeschreibung, 21
Proof-Test-Intervall, 283

R

Rechtliche Bestimmungen, 281
Resolver, 91, 245
Restgefahren, 20, 282
Risikoanalyse, 282

S

Schalten auf der Motorseite, 20
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Schnellinbetriebnahme
- mit Keypadsteuerung, 253
- mit Klemmensteuerung, 255

Schutze, in der Motorleitung, 20
Sensoren, Grundlagen, 285
Sicherheit, Sicherheitstechnik, 280

Sicherheitsfunktionen, Sicherheitshinweise, Wahrend des
Betriebs, 282

Sicherheitshinweise, 13

- Definition, 12

- Gestaltung, 12

- Wahrend des Betriebs, 282

Sicherheitstechnik, 280
- Zertifizierung, 295

Sicherungen, 40, 47, 54, 58, 62, 67

- Betrieb mit Bemessungsleistung, 400 V (UL), 40, 41, 47,
48, 54, 55, 58, 62, 63, 67, 68

Spezifikation des Buskabels, 222

Statebus, Achsbus, 86, 247

Steueranschlisse, 79, 82, 217, 230, 236

- ToplLine C, 86, 245

Steuerleitungen, 178

Storaussendung, 33

Storfestigkeit, 33

Stérungen, EMV-Stérungen beseitigen, 183
Systembus (CAN), Ubertragungsrate, 224, 225
Systembus (CANopen), 221

T

Technische Daten, 29, 289

- Betrieb mit erhohter Leistung
230-V-Netz, 56
400-V-Netz, 59
500-V-Netz, 64

EDS84ASC552 DE 11.1

Anhang

Gesamtindex

Typenschild, 27
Typenschlissel, finden, 27

U
Uberdrehzahlen, 20

Ubersicht

- Anschliisse, 75

- Grundgerate, 23

- Steueranschliisse, 25
- Zubehor, 296

Ubertragungsrate, Systembus (CAN). Siehe Baudrate

\Y

Verbundbetrieb, 274
- mehrere Antriebe, 274
- Voraussetzungen, 274

Verdrahtung

- auBBerhalb des Schaltschranks, 181
- Bremswiderstand, 264

- im Schaltschrank, 179

Versorgungsspannung, 24 V extern, 79, 82, 230, 236

Verwendung, bestimmungsgemalle, 281

W

Wechselwirkungen mit Kompensationseinrichtungen,
165

Z

Zubehor, 296
- externer Bremswiderstand, 258
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